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ADVARSELSSYSMBOLER PA ROBOTTEN

A @

Lees brugsanvisningen for
brug

Udseet aldrig batteriet for ild eller
anden varmekilde (max 400 C)

AN

Hold afstand til robotpleenek-
lipperen nar den er i aktion.

Hold heender og fedder veek
fra roterende knive. Put aldrig
heender eller fodder teet pa eller
under maskinen, nar robot-
pleeneklipperen er i aktion.

Li-ion

Genbrugsmeerke. Materialerne i
batteriet kan genbruges.

>
0

Sorg for maskinen er SLUKKET
og at afbryderknappen er sat
pa OFF, for der begyndes pa
vedligeholdelse eller inspek-
tion af maskinen.

Batteriet i robotpleeneklipperen er
af typen Li-ion.

Batteriet ma ikke afskaffes via
almindeligt husholdningsaffald.
Batteriet skal afskaffes via gen-
brugsstationer.

Sid aldrig pa maskinen.

Garanteret stgjniveau.

CE godkendelsesmaerke

SMPS (Switch mode stromforsyn-
ing)

Robotpleeneklipper eller lade
station ma ikke afskaffes med
det almindelige hushold-
ningsaffald, da produkterne
indeholder elektroniske kom-
ponenter.

Produktet skal afleveres pa
genbrugsstationer eller andre
faciliteter, der kan handtere
genbrug af elektronik.

Dobbelt isoleret.

Afgreensningskablet (lavvolt)
ma ikke forleenges eller splittes.

Pas pa nar der trimmes,

skeeres kanter eller fjernes
meaelkebgtter i neerheden af
afgreensningskablet, sa det ikke
beskadiges.

SMPS (Switch mode power supplér)
med en kortslutningssikker sikker-
hedsisolerende stromforsyning.

Batteriet ma aldrig komme i
direkte bergring med vand.
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PAKKEN INDEHOLDER

Robotpleneklipper Ladestation

Plastskruer for Knive 3 stk. Afgreensningskabel 130m
ladestation 6 stk.

*—-—

Plastplgkker Stremforsyning Betjeningsvejledning
180 stk.

Du skal yderligere bruge
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RM6 ROBOTPL/ANEKLIPPER

INTRODUKTION

For at du kan fa mest mulig gleede af dit nye produkt, beder vi dig gennemleese denne
brugsanvisning, fer du tager produktet i brug. Vi anbefaler dig desuden at gemme
brugsanvisningen, hvis du senere skulle fa brug for at genopfriske din viden om pro-
duktets funktioner.

TEKNISKE DATA

Motor specifikationer
Motor model: Batteri
Motor type: 20V, 2,0 Ah Lithium-Ion

Drive system
Kapacitet: Op til 600 m2
Ladetid: 120-140 min

Instrument

Arbejdsbredde: 18 cm

Knivsystem: 3 stk. knive
Arbejdshgjde min-max: 20-60 mm
Hojdeindstillinger: 9

Heeldning: Max 20° / 36%

Udstyr

Afgreensningskabel: 130 m
Plgkker: 180 stk.

Knive: 3 stk.

Ladestation: 1 stk. (28W / 1.1A)

Dimensioner (LxBxH): 56 x 36 x 23 cm
Veegt: 7,5 kg

Loftesensor, forhindringssensor, vael-

tesensor, haeldningssensor, regnsensor,

multizone.

SIKKERHEDSANORDNINGER
1. Tyverisikring/afbrydermekanisme

Tyverisikringen/afbrydermekanismen
forhindrer andre i at bruge eller kore
pleeneklipperen, medmindre vedkom-
mende har en gyldig kode. Du bliver
bedt om at indtaste en firecifret kode
efter eget valg, som skal bruges som
sikkerhedskode.

2. Loftesensor

Hvis pleeneklipperen loftes mere end
10 mm fra jorden, nar kniven er i brug,
stopper kniven straks med at rotere.

3. Vippesensor

Hvis pleeneklipperen vippes opad fra en
hvilken som helst side mod en lodret
position, standser kniven straks.

4. Forhindringssensor

Pleeneklipperen registrerer forhindrin-
ger, der star i vejen under drift. Hvis
pleeneklipperen steder pa en forhin-
dring, holder den op med at kore i den
retning og bakker vaek fra forhindrin-
gen.

5. Regnsensor

Pleeneklipperen har en regnsensor, som
kan standse pleeneklipperen i regnvejr.

6. Nodstopknap

Hvis du trykker pa STOP-knappen,
standser pleeneklipperen og kniven
med det samme.



7. Hovedafbryder

Nar hovedafbryderen slukkes, afbrydes
al drift. Den skal slukkes, for plaeneklip-
peren loftes, og ved enhver form for
vedligeholdelse.

8. Lukket batteri

Batteriet, der driver pleeneklipperen, er
fuldsteendig forseglet og leekker ikke
nogen form for veesker, uanset hvor det
er placeret.

9. Basisstation/omkredsafbryder og
afgraeensningskabel

Pleeneklipperen kan ikke kore, hvis der
ikke er installeret et afgraensningskabel,
som aktiveres via basisstationen. Plee-
neklipperen korer ikke, hvis afgreens-
ningskablet ikke er tilsluttet korrekt eller
er beskadiget.
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PRODUKT OVERSIGT 5. Serienr.

1.  Stop knap 6. QR kode til download af App til
IPh
2. Display one
7. QR kode til download af App til
3. Klippeindstilling A o PP U
4. Regnsensor 8. QR kode til download af manual

18711 Robotic L.
Adano RM6 ez obotic Lawnmower

20V===Max. 36Wh ‘/8/ C €
n,=2800rpm ®18cm  8.0kg IPX5 @
— e
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FOR INSTALLATION

Det anbefales at lave en skitse over
ens graespleene med de forhindringer,
du som bruger gnsker at beskytte. Det
giver et godt overblik over arbejdet med
kabellegning, samt den bedste placer-
ing til ladestationen.

Tegn afgreensningskablet fra lade sta-
tionen rundt i haven og rundt om evt.
forhindringer, man gnsker at beskytte,
sa som blomsterbede, sma traeer osv.

I folgende kapitel forklares, hvordan
robotpleeneklipperen skal installeres.
Lees derfor dette kapitel grundigt for
planleegning og installation af afgraen-
sningskablet pabegyndes.

Tjek ogsa det forventede behov for
afgreensningskabel (leengde). Der folger
rigeligt kabel med til omkredsning af
graespleener pa op til kapacitetsgreensen
(600 m2), men har man mange bloms-
terbede (ger) inde i pleenen, hvor kablet
skal rundt om, kan det forbruge mange
meter ekstra kabel. Det kan her veere
negdvendigt at tilkgbe ekstra afgraen-
sningskabel og forleenge det.

7~
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INSTALLATION OG PLACERING AF
LADESTATION

Placering af ladestationen kreever, at der
er et 230V stremudtag 1 neerheden. Al-
ternativt skal der traekkes et forlaenger-
kabel ud til den gnskede position af
ladestationen.

Ladestationens flade indgangsomrade
skal pege mod hojre.

Ladestationen kan placeres pa 2 mader:

1. Langs en af siderne (A)

2. lethjorne (B)

Veelges placering i et hjerne, sa skal det
sikres at afgreensningskablet kan ga
bagom ladestationen sa teet pa bagplad-
en som muligt (<1 cm) og ind i stikket,
som vist pa illustrationen (B). Der vil i
dette tilfeelde veere et lille omrade bag
ladestationen, som ikke kan klippes.
Omradet kan evt. beleegges med fliser
eller sten i stedet for graes.
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Bemeerk: Det anbefales at have 1-2 m
ekstra kabel i overskud, hvis muligt. Se
afsnit "Forbind afgreensningskablet”.

Ladestationen skal placeres pa et helt
fladt underlag og skal have en helt lige
streekning pa minimum 1 meter foran
ladestationen, for at sikre robotpleenek-
lipperen far den rigtige indkersel til
ladestationen. Det er vigtigt, at dette
overholdes.

Lynnedslagsbeskyttelse

For at beskytte robotpleeneklipperen
mod lynnedslag anbefaldes det, at man
ikke placerer ladestationen under eller
i neerheden af et hojt trae. Ligeledes ma
der heller ikke traekkes forleengerled-
ning til ladestation rundt omkring hgje
traeer.

Det anbefales at robotpleeneklipper-

en ikke korer, ndr det er tordenvejr

af hensyn til skader pa elektroniske
komponenter ved lynnedslag. Ligeledes
anbefales det ved tordenvejr helt at tage
strommen fra ladestationen og, hvis det
er muligt, at frakoble afgreensningskab-
let fra ladestationen.




Fastgor ladestationen med de 6 medfol-
gende skruer/plokker.

J}
g
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Veer sikker pa at omradet "OUT” peger
ud mod kanten af pleenen

Nar du har fundet den korrekte plac-
ering, og ladestationen er opsat ma
strommen IKKE tilsluttes endnu. Forst
skal afgreensningskablet udleegges, og
tilsluttes ladestationen.

Derefter kan stremmen tilsluttes.

AFGRENSNINGSKABEL

Udleegningen af afgreensningskabel er
den vigtigste ting under installationen,
da en ordentlig kabelleegning giver et
mere tilfredsstillende resultat.

Robotpleeneklipperen kan ikke klippe
helt ud til kanten pga. sikkerhedskrav
(afstand fra klippeskjold til knivene).
Man skal derfor veere opmeerksom pa,
at der efterlades en kant af grees hele
vejen rundt om graespleenen, som ikke
kan klippes af robotpleeneklipperen.

Her er man noedt til at klippe graesset
med en graestrimmer eller en alminde-
lig pleeneklipper regelmeessigt.

Alternativt kan man laegge en bred
flisekant (mindst 12 cm) hele vejen
rundt om graespleenen i samme niveau
som graesset, som robotten kan kegre
ind over, sa man undgar en graeskant
som ikke kan klippes. Se afsnittet "Klip-
ning langs fliser”

Ideelt set onsker man denne uklippede
kant sa lille som muligt, og derfor skal
afgreensningskablet placeres sa teet pa
kanten, som muligt.

Under optimale vilkar, vil en afstand
pa 20 cm veere ideelt, men det kreever
nogle forudseetninger er opfyldt:

Graespleenen skal veere helt plan i
kanterne, sa robotten ikke kan glide
ud i vadt fere

Der ma ikke heenge blomster, planter
og grene ud over graesplenen

Hjulene ma ikke komme ud i jordbe-
det under korslen

Hjul og klippeskjold ma ikke komme i
bergring med evt. hoje kanter

Dvs. robotten skal uhindret kunne kore
hele vejen rundt langt afgreensningsk-
ablet uden at komme i bergring med
noget og ej kgrer ud i et jordbed med
hjulene.

1
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Hvis ovenstaende ikke kan opfyldes,
kan det veere nodvendigt at oge af-
standen. Det afheenger af den speci-
fikke haveindretning. Det anbefales
uanset hvad at have mindst 1 cm ekstra
afstand, da afgreensningskablet kan
forskubbe sig lidt efter noget tid, nar
graesrodnettet vokser.

Hvis man laver en forhindring ved
hjeelp af afgreensningskablet (f.eks.
rundt om et blomsterbed midt i
graespleenen eller nedgravet svem-
mepol/trampolin), s& anbefales det er
oge afstanden til 25-30 cm, sa den ikke
risikere at falde ned.

Forberedelse:

Find forst rullen med kabel og find den
lgse ende. Find dernaeest plastplokkerne.
Forbered en tommestok eller hjem-
melavet afstandsmaler som malepind
pa f.eks. 20 cm, sa du let kan lave en
ensartet og korrekt afstand til graeskant-
en/forhindringer. Derudover skal der
bruges en hammer, en klemmetang og
en saks/bidetang til at klippe ledning
med (dette medfelger ikke).

Husk: Greesset ma ikke veere hojere end
60 mm inden maskinen seetter igang,
ellers skal det forst klippes med en al-
mindelige pleeneklipper (med opsam-
ling). Det anbefales at man klipper
graesset ned til 35-40 mm inden man
installerer robotten.

Laegning af afgraensningskabel

Start kabelleegningen ved ladestationen
og leeg et stykke ind under ladesta-
tionen, som raekker cirka 50 cm leen-
gere bagud, sa der er rigeligt med kabel
at arbejde med, nar det skal tilsluttes til
stromstikkene pa ladestationen.

Rul afgreensningskablet ud, bevaeg dig
med uret rundt, leeg det pa greesset og
seet det fast med plastplokkerne. Det er
ikke ngdvendigt at grave kablet ned i
jorden. Inden for fa maneder er graesset
vokset over kablet og det vil ikke kunne
ses.
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(Hvis man vil grave det ned, sa leeg det
cirka 2 cm under graessets overflade)

HUSK: Hold mindst 20 cm afstand til
graeskanten/forhindringer. Brug tom-
mestok eller hjemmelavet malepind.

Hvis der er haek, blomster/planter der
heenger ud over graespleenen, skal
afstanden gges her. Det er vigtigt at
robotten kan passere frit forbi uden at
ramme grene mv.

BEMZRK: Den maksimalt tilladte
leengde for afgreensningskablet er

i ﬁ?’\ ‘bo

Afgreensningskablet leegges nu rundt i
haven efter din have skitse.

Seet plastplekkerne for hver ca. 80 cm
ved lige straeekninger og teettere ved
hjerner eller buer.

Jo teettere pa jorden kablet leegges, jo
mindre risiko er der for, at man falder
over kablet eller det skulle blive klippet
over af robotpleeneklipperen. Strom-
styrken i afgreensningskablet er kun
20V og derfor ingen fare for hverken
mennesker eller dyr.

Serg for at kablet sider korrekt placeret
i plastplekken (se billede) inden den
bankes ijorden.



Sorg for at placere plastplokker pa de
lavest punkter pa greespleenen, sa kablet
holdes stramt ned mod pleenen overalt.
Det kan veere ngdvendigt med teettere
afstand end 80 cm.

Hjorner

Nar du kommer til et hjerne i din have,
er det her vigtigt, at kablet drejer i en
bled bue og ikke folger hjernet i en 90°
vinkel. Brug flere plastplgkker til at fa
den optimale afrunding. Ethvert punkt
langs ledningen skal have mindst 20
cm afstand til kanten.

Forhindringer i haven

Faste forhindringer i haven der er ho-
jere end 100 mm sasom vaegge, hegn,
havemaobler, stolper osv., behgver man
ikke at beskytte med afgreensningskab-
let, da robottens forhindringssensorer
vil registrere en pakersel af forhindrin-
gen og derefter stoppe, vende rundt og
finde en ny korselsretning.

Traeer

De fleste treeer i haven vil robotpleenek-
lipperen blot se som en almindelig
"fast” forhindring og behgver derfor
ikke beskyttes.

Visse treeer, som star kegleformet op
fra jorden med blottede r@dder, der er
lavere end 100 mm, skal beskyttes med
afgreensningskabel.

Dette er for at undga, at robotten korer
op pa redderne og saetter sig fast eller
beskadiger knive og understel.

P= )

Fjern nedfalden frugt og grene

Hvis der ligger nedfalden frugt og
grene, kan dette stoppe robotpleenek-
lipperen. Ryd altid graespleenen for
disse ting, sa driftstop undgas.

Iszer i september-oktober falder der
mange abler ned fra aebletraeer.

Disse kan fa robotten til at stoppe.
Hvis omradet under aebletraeer er med
i robottens klippeomrade, skal man
veere forberedt pa at fjerne aeblerne for
robotten korer.

Alternativt skal omradet under
&bletraeer udelades, nar afgreensning-
skablet leegges.
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Sten

Hvis der er sten i robottens klippeom-
rade, er det vigtigt man vurderer

om kanten pa stenen er hojere eller
lavere end 100 mm, og om stenen skal
beskyttes eller ej netop for at undga
skader pa robotten.

2

3

Ved forhindringer der skal afgraenses, er
det vigtigt at folge den retning, man er
startet fra.

Skraninger

Robotpleeneklipperen kan kgre op og
ned ad skraninger med en max stigning
pa 20° (el. 36%).

W

AV

Hvis der er en direkte nedkorsel mod
afgreensningskablet, ma skraningen
ikke overstige 10° stigning for at forhin-
dre robotten i at kere hen over kablet,
hvis der er lav friktion i graesset.

14

<10 % heeldning

Korer robotpleeneklipperen ned mod
afgreesningskablet fra en stigning pa
mere end 10°, skal der veere minimum 2
meter fra kanten af skraning til afgreen-
sningskablet.

Stier, indkersler og fliser

Ligger der en gang eller korselsareal
irobottens klippeomrade, som eri et
andet niveau end greespleenen, ber det
undgas, at robotten prover at kere over
dette areal for at komme til graesset pa
den anden side. I stedet bar der leegges
afgraensningskabel med mindst 20 cm
afstand til gangarealet.

Hvis greaespleenen og gang- og korsel-
sareal er i samme hgjde, kan man godt
lade robotten kore over arealet med
hjeelp af afgreensningskabelet.

=

e

Klipning langs fliser

Huvis flisearealet er plant og i niveau
med graespleenen kan man lade robot-
ten kore lidt ud pa gangarealet med

det ene hjul og pa den made fa klippet
udover kanten pa graespleenen. Laeg her
afgreensningskablet med 8 cm afstand
til kanten.



Ujaevn pleeneoverflade

Har greespleenen en ujeevn overflade, vil
der veere risiko for skade pa knivene, da
de risikerer at ramme jorden. Dette bor
undgas helt for at sikre holdbarheden
af robot- pleeneklipperen. Udjeevn klip-
pearealet, fyld huller med jord. Er det
ikke muligt at udjeevne, bor dette areal
helt udelukkes fra klippeomradet med
afgreensningskablet.

Blomsterbede

Indeholder klippeomradet blomsterbe-
de der skal beskyttes med afgreensning-
skabel, er der to muligheder for dette,
som folger her:

Kabel som forhindring

@nsker man, at robotpleeneklipperen
skal fglge kablet rundt om blomster-
bedet skal kablerne ligge parallelt med
mindst 10 cm afstand og med mindst
20 cm rundt om blomsterbedet (se
billede 1). Der skal veere mindst 80 cm
afstand fra kant til blomsterbed (se
billede 3). Totalleengden af "gen” ma
max veere 28 m malt fra kanten/lang-
siden.

Kabel uden forhindring

2. @nsker man at robotten skal kore
over 2 parallelle kabler, skal de ligge helt
teet med afstand pa max 5 mm (og ej
krydse). Her vil det dog veere ngdven-
digt at seette en forhindring (fx sten, ror)
pa position A (se billede 2) for at sikre,
at robotten, ikke bare kgrer rundt i ring.
Der skal veere mindst 80 cm afstand fra
kant til blomsterbed (se billede 3).

Bemezerk: Position A skal veere et

fladt omrade og ma ikke veere pa en
skraning. Omkring position A skal der
veere minimum 0,5x0,5 meter fladt
omrade.

15
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Tip:

Husk, nar afgreensningskablet skal laeg-
ges rundt om blomsterbedene, er det
vigtigt at huske, pa, hvordan blomster
og planter sendre sig hen over aret, sa
der pa ethvert tidspunkt af aret, er plads
til at robotpleeneklipperen kan passere
bedet uden at beskadige planterne (no-
gle planter/blomster kan heenge ud over
graespleenen).

Veer ogsd opmeerksom pa, at bruger
man afgreensningskablet rundt om
mange blomsterbede midt pa graesplee-
nen, sa kan det resultere i at der ikke

er nok kabelleengde til at na hele vejen
rundt. Tjek dette, nar skitse over haven
laves. Ekstra afgreensningskabel kan
titkobes.

Havebassin og swimmingpools.

Robotpleeneklipperen kan naturligvis
ikke tale at komme under vand. Har
havebassinet eller swimmingpoolen
ikke en hgj kant som pa billedet (mindst
10 cm), skal de afgreenses via afgreen-
sningskabelet, eller alternativt skal

der opsaettes hegn omkring bassinet/
poolen.

Veelger man afgreensningskabel til at
beskytte disse, er det vigtigt at af-
standen til vandkanten gges fra de nor-
male >20 cm til 1 meter, for at forhindre
robotten skrider ud over kanten i vadt
vejr.

Bemaerk

Laeg ikke omkredsledningen paral-
lelt over et almindeligt stromkabel.
Det elektriske felt i stromkablet kan
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forstyrre signalet i afgreensningskablet!
Nar forhindringer skal afgreenses med
afgraensningskablet, er det vigtigt at
kablet ikke krydser hinanden, da robot-
pleeneklipperen ikke vil kunne fglge den
rigtige retning, hvis det krydses.

Kryds ikke afgransningskablerne

X

Korridor

Har klippeomradet en smal korridor, er
der visse minimummal, der skal over-
holdes for at robotpleeneklipperen korer
optimalt. Leengden ber max. veere 8
meter, hvis bredden kun er 0,8-1 m. Ge-
nerelt ma korridoren ikke vaere smallere
end 0,8 m nogen steder.

Korseli smalle korridorer bruger mere
strgm, da den skal vende mange gange.

Hyvis korridoren er smallere end 0,8
meter, kan robotten ikke manovrere
ordentligt rundt der, og omradet skal
fjernes fra klippeomradet ved hjeelp af
afgraensningskablet.

<8.0m

HUSK: Afgreensningskablet ma IKKE
krydse sig selv pa noget tidspunkt.

Nu nar du har udlagt afgreensningskab-
let, overholdt alle afstandsmal noje, og
du er tilfreds med den made kablet er
lagt i din have, sa er det tid til at fastgere
plekkerne. Tag din hammer og sla nu
plastplekker ordentligt fast i jorden.



Sorg for at holde kablet helt stramt, nar
plokkerne slas fast, sa kablet ligger helt
lige.

Nar du er naet tilbage til ladestationen,
treek da igen ca. 1 meter ekstra kabel ud,
sa der er rigeligt kabel at arbejde med
ved tilslutning eller hvis der skal korrig-
eres et sted langs pleenen.

FORBIND AFGRENSNINGSKABLET

HUSK: Der skal veere minimum 1
meter kabel i en lige streekning foran
ladestationens koreplade.

Overskydende graensekabel ma ikke
opbevares bag ladestationen.

Det er vigtigt at leegge kablet fra fronten
(til red kabelindgang) ind under korep-
laden, og traekke det ud ved bagenden
af ladestationen.

Tilpas leengden af kablet og klip over-
skydende kabel vaek.

Sorg for der mindst er 1 meters ekstra
kabel totalt set, hvis muligt, inden du
klipper overskydende kabel over.

Af-isolér kablet (skreel plastikken af
kablet) 10 mm af enderne. Brug en af
isolering tang, eller en kniv. Pas pa
fingrene! Tvist metaltradene fra kablet,
sa kabelenden bliver stram.

Samlemuffe ved brug eller forleen-
gelse af kabel

Ved evt. brud pa afgreesningskabel, som
skal repareres - eller ved forleengelse af
kabel - er det vigtigt at der bruges en

Nu er afgreensningskablet klar til mon- vandteet samlemuffe (silikonemuffe).
tering.

g Afisoler cirka 7-10 mm af ledningen
Indseet afgreensningskabel der gar ind for den seettes ind i samlemuffen
under korepladen i det rode stik og (afisoleret ledning ma ikke vaere blottet

kablet der kommer ind bagfra i det sorte  uden for samlemuffen). Tryk herefter
stik. Far man fejlkoden "E1" pa robotten, det bla stykke ned, hvilket vil forsegle
sa er der byttet rundt pa stikkene, som samlemuffen. Der vil komme en smule
det grenne afgreensningskabel er sat silikone ud af samlemuffen.

fast til.
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Samlemuffer skal graves en smule ned
i graespleenen, sa knivene ikke rammer

SET STROM TIL LADESTATION

Nu kan 230V strommen tilsluttes til
ladestationen.

Sorg for, at opladeren ikke placeres
direkte pa jorden, og at den holdes ter,
f.eks. ved at heenge den op.

Nu lyser en lille LED diode. Lyser dioden
gron er alt OK, og der er forbindelse i

Red light flashing
. O

Er der ikke noget lys i dioden, tjek da
forst 230V stremforbindelsen, om

den er tilsluttet korrekt og teendt. Hvis
LED dioden ikke konstant lyser eller
blinker gren, og der ikke er fejl1 230V
forbindelsen, tjek da folgende fejlsegn-

afgreensningskablet. ingsskema:
LED BESKRIVELSE
1 Gron lys Afgreensningskablet er monteret korrekt og robotten er fuldt
opladet.
2 Intet lys Der mangler strom. Tjek at stremforsyningen er monteret

korrekt pa ladestationen og i en stikkontakt.

3 Gron lys blinker

Robotklipper lader

4 Rodt lys blinker

linger.

Agreensningskabel er ikke monteret korrekt i det rode/sorte stik
eller der er brud pa afgreensningskablet. Tjek evt. kabelsam-
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Bemeerk: Der kan evt. hores en svag
summen ved ladestationens transform-
ator. Dette er helt normalt.

OPSTART OG TEST AF INSTALLA-
TIONEN

Nar LED’en konstant lyser gron, er det
tid til at afpreve robotpleeneklipperen:

1. Juster klippehgjden til maksimal
hojde (60 mm)

2. Evt afmonter knive, for at undga
at afgreensningskablet klippes
over, hvis det ikke er lagt helt fladt/
stramt ned pa graespleenen

3. Seet robotten inde pa greespleenen
mindst 2 m veek fra ladestationen

4.  Tryk pa TEND/SLUK knappen ind
til robotten teendes.
Tryk PIN koden ind. Koden vil
veere 0000, som er indstillet fra
fabrikken (senere kan personlig
PIN kode indstilles, laes kapitlet
"PIN kode indstilling”).
Brug pilene op/ned til at indstille
hvert af de 4 pinkode tal og tryk
OK for at ga videre .‘Pisplayet vil

' .' -
herefter vise Mttt | som betyder
at robotten er klar.
pa

CEEEMCEEERIEEES)
1 }‘\ 2 3 @
|| ~

N - - J

5. Tryk pa START, og tryk derefter
OK for at starte klipningen. Nu vil
robotten starte med at kore. Lad
den kore i fa minutter.

6. Tryk pa den store STOP knap.

7.  Flytrobotten hen, sa den peger
ind mod omradet bagved ladesta-
tionen (cirka 1 m afstand til kablet).

8. Tryk pa HOME og derefter OK og
se om robotten selv finder hjem
til ladestationen ved at kore ud til
afgreensningskablet og felge det
mod uret hjem.

N

Vigtigt: Det er her du kan kontrollere
at din kabelleegning er optimal. Fglg
robotten, nar den kerer retur til ladesta-
tionen langs afgreensningskablet og
tjek at den ikke kommer i bergring med
forhindringer undervejs (hoje kant-

er, grene, planter osv.) og at hjulene
holder sig inden pa graespleenen hele
tiden. Hvis robotten rammer/rorer en
forhindring, skal afgreensningskab-

let flyttes leenger veek fra kanten og
testen gennemfoeres igen. Hvis der er
flere centimeters sikkerhedsafstand til
nzaermeste forhindring/jordbed, sa kan
afgreensningskablet flyttes teettere pa
kanten. Gentag testen og se om alt er
OK. Det anbefales dog at have mindst 1
cm sikkerhedsafstand hele vejen rundt.

9. Ved ladestationen vil robotten
begynde at lade batteriet helt op.
Skulle det ske, at robotten ikke
rammer ladestationen eller pakorer
den skeevt, skal ladestationens
placering (eller afgreensningskab-
let foran) sandsynligvis tilrettes.
Tjek ogsa om underlaget er plant
og fast.

BEMZXARK: Robotten slukker automa-
tisk efter 30 sekunder, hvis den ikke
modtager noget input efter, at den er
blevet teendt.
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PROGRAMMERING
Tip:

Programmering af ar, dato og tid kan
ogsa gores ved at forbinde robotten til
App'en frem for at gore via displayet pa
robotten. Nar der skabes forbindelse til
App, indstilles tid og dato automatisk.
Se afsnit "Opseetning af App".

Start med at indstille ar, dato og tid, da
det er grundlaget for programmering

Indstillingen starter med ar, dato og til
sidst tid. For at aktiver indstilling af ar,

fraN
dato og tid tryk pa ii5sekindtil

ikonet lyser og tallene i display-
et blinker, herefter indstilles ar ved

at hjeelp af eller og @ til at

bekraefte hver enkelt tal indtil arstallet
er indstillet korrekt. Samme fremgang-
smade bruges til dato og tid.

Bemeerk dog at dato indstilling altid
starter med maned angivelse og de-
refter manedsdag, i billede eksemplet
nedenfor er datoen derfor August 25

(08.25). Nar ar, dato og tid er gemt, vises
g
10 1 p3 displayet.

20
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PIN KODE INDSTILLING

PaN
For at eendre pinkoden tryk og
ned pa samme tid i 3 sek., herefter vil

ikonet lyse og "PIN 1" fremga pa
displayet. Nu skal den gamle pinkode

AN
indtastes, dette gores ved at bruge

eller og til at bekraefte hver
enkelt tal indtil den gamle pinkode er
indtastet. Herefter fremgar "PIN 2" pa
displayet og den nye pinkode er nu klar
til at blive tastet pa samme made som
den gamle pinkode (i billede eksemplet
nedenfor 1234).

Nar den nye pinkode er tastet og
[

N2V _1Z vises pa displayet, er den nye
pinkode gemt.



ENDRING AF STARTTIDSPUNKT OG
KLIPPETID

Tip:

Programmering af starttidspunkter
og klippetid er nemmere at gore via
App'en end displayet pa robotten. Se
afsnit "Brug af App”.

Robotten er som standard indstillet til
at starte k1.9.00, dette starttidspunkt

kan sendres ved at trykke og @
ned pa samme tid i 3 sek. Herefter kan
nyt starttidsnkt indstilles ved hjeelp

af eller og @ til at bekraefte

hver enkelt tal indtil nyt starttidspunkt

er indstillet. Nar nyt starttidspunkt er
110

gemt, vises W2V 1212 pa displayet og en

bip lyd vil heres. I eksemplet neden-

for er nyt starttidspunkt indstillet til

kl1.13.25.
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Robotten er som standard indstillet
til at kere 8 timer hver dag. Klippet-
id kan eendres til mellem 1-24 timer,

dette gores ved at trykke pa @ i3 sek.
Herefter kan ny klippetid indstilles ved

N
at trykke pa eller og til at
bekraefte ny klippetid (time antal). Nar
ny klippetid er indstillet og gemt, vises
[ I )

N2V 112 p3 displayet og en bip lyd vil
hores. I eksemplet nedenfor er ny klip-
petid indstillet til 6 timer (06H)

R
Generelt: Nar der star 'Y 0. i display-
et betyder det, at robotten er klar og alt
eriorden.
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BESKRIVELSE AF DISPLAY

-

Tidsindstilling — L \Wi-Fi ikon
Password .
beskyttet —] — Batteristatus

Teend/sluk — — Bekraeft

Start klipning/ Ker hjem/

Pil op Pil ned

— Bluetooth ikon

~

Teend/sluk knap: For hvert tryk vil robotten enten teende eller
slukke (hold inde)

Start Knap: Robotplaeneklipperen vil starte dens klippecyklus
nar denne knap aktiveres (efterfulgt af "OK"). Desuden funger-
er knappen som pil op.

Hjem Knap: Robotten vil kere direkte tilbage til ladestation, nar
denne knap aktiveres (efterfuldt af "OK"). Desuden fungerer
knappen som pil ned.

OK Knap: Bruges til at bekraefte valg med.

Wifi signal ikon

Tidsindstilling ikon

Kodeord indstilling ikon

Batteri ikon

e D IEEEIcks

Bluetooth ikon
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INSTALLATION AF APP

Robotten er er en IOT (internet of
things) enhed. For at udnytte alle
funktioner og holde dens software
opdateret, skal den tilherende APP
downloades og robotten forbindes til
en smart phone via Wi-Fi 2.4 GHz eller
Bluetooth 4.0.

Download app’en
Kontroller dine Wi-Fi indstillinger

Download den gratuls robot app ‘robot- « Robotpleeneklipperen fungerer kun
ic-mower connect” fgrst. Den kan bru- med 2.4 GHz.

ges til Iphone (med iOS 11 eller hojere) '
eller Android telefoner (version 4.4.2
eller hojere).

Serg for, at din robot og din telefon
er pa den samme WI-FI frekvens (2,4
GHz). (Mange hjemmenetveerk har
Du kan ogsa scanne QR koden bade en 2,4 GHz og 5 Ghz frekvens)
herunder med din mobiltelefons kam-
era og bringer dig til en hjemmeside

(kameraet viser et link, skal der trykkes s4 teet pa som muligt under tilslut-

pa dEt}ed)l' Trﬁk hereftggpi"ln}ftaﬂ" knap- ningen (inden for 10 m ber i de fleste
pen pa den hjemmeside der kommer tilfzelde vaere OK).

frem. Det vil bringe dig til den korrekte
App i henholdsvis App Store og Google
Play: OPSETNING AF APP

Sgrg for, at afstanden mellem din
pleeneklipper, telefon og din router er

1. Aben App'en og tryk "Register”

2. Indtast e-mail og tryk pa knappen
"Send” for at fa en verifikationskode
tilsendt. Indtast herefter koden (in-
den 30 min) og veelg et password,
som tastes 2 gange. Tryk til sidst pa
knappen "Register”

Opsaetning og tilslutning

Opseetning kan ske pa 2 mader. Via QR
kode eller manuelt

FOR DER OPRETTES FORBINDELSE Tiislutning via GR kode

TIL ROBOT
1.  For at tilfgje din robot, trykkes der

Serg for, at du har: pa cirklen med (+) midt pa skeer-

¢ Dit Wi-Fi netveerksnavn og adgang- men.
skode 2. Scan herefter QR koden pa klister-

+ Robotpleeneklipperens serienummer maerket pa bagsiden af robotten
(SN), som kan findes pa klistermeer- - laengst til venstre. (robotten skal
ket bag pa maskinen. Du kan ogsa veere teendt, det samme skal Blue-
scanne serienummerets QR kode med tooth og Wi-Fi pa din mobiltelefon)
din mobiltelefons kamera. QR koden Accepter at App'en far adgang til
sidder midt pa labelen (den leengst til dit kamera og lokation.
venstre)
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3. App'en forseger at fa forbindelse,
hvilket kan tage nogle minutter.

4. Serienummer fremgar nu. Tast PIN
koden til robotten. Som standard er
koden 0000, men har du manuelt
valg en anden PIN kode via robot-
tens display, skal denne bruges.

5. Veelg Wi-Fi netveerk (kun 2,4 GHz)
og tast password til netvaerket.

6. Robotten er nu tilfgjet og fremgar
i oversigten "Devices” og et Wi-Fi
ikon vil lyse pa robottens display.

7. Du kan til sidst navngive robotten
(kan ogsa eendres under "Settings”)

Der kan tilfgjes flere robotter, hvis man
har behov for mere end én robot.

Registrér Opret login Tilfej enhed Scan QR pa robot

0001 BO® - XIS S 09.00 D@3 02iesn - 024pan -

< Register Devices : < Add devices

Om please ent a8 ; ©
8 Please enterpa ®
& Pleas ®

Don' have an account?

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Vent pa Tast 0000 i Veelg netveerk og Robotten er tilfgjet
forbindelse password tast password

030es0 - 0933P @0 - 0936@mO -

< Connect to Wi-Fi Devices

& Connect Bluetooth Cancel Add devices

Adano RM6
Standby

Configure WiFi, you can control your devices

Please ent (83

Manuel tilslutning (uden brug QR Styr robot pa sekundaer mobiltelefon
kod
ode) Hvis man onsker at en anden mobiltele-

1. Staved siden af robotten, mens fon ogsa skal kunne styre robotten, kan
den er teendt. gores ved at dele enheden:

2. Tryk pa cirklen med (+) midt pa 1. Installer forst robot App'en pa den
skaermen. anden mobiltelefon.

3. Tryk herefter pa knappen "Man- 2. Staioversigten (Devices) pa
ually pairing Bluetooth devices” i mobiltelefonen, hvor robotten er
bunden af skeermen forbundet til.

4. Enliste med Bluetooth enheder 3. Hold fingeren pa robotnavnet og
vises. Veelg "Mower_XXXXXXXX" swipe til venstre.

5. Serienummer fremgdr nu. Tast PIN 4.  Klik pa "Share". Herefter kommer
koden til robotten. Som standard er en QR kode frem.
koden 0000, men har du manuelt
valg en anden PIN kode via robot-
tens display, skal denne bruges.

5. Veeg den runde cirkel med (+) pa
den anden mobiltelefon og scan
stregkoden, hvorefter robotten vil

6. Veelg Wi-Fi netveerk (kun 2,4 GHz) blive tilfgjet her ogsa.
og tast kodeordet til netveerket. Den oprindelige telefon (ejeren)

kan til en hver tid stoppe delingen

af robotten med andre, uden deres
godkendelse. Veelg i dette tilfaelde

"Stop sharing” og bekraeft.

7.  Robotten er nu tilfgjet og fremgar i
oversigten "Devices”. Et Wi-Fi ikon
vil lyse pa robottens display.

8. Du kan til sidst navngive robotten
(kan ogsa eendres under "Settings”)
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Devices

Adano RM6

& X ]

Cancel Disconnect Delete

BEMZARK: ndr pleeneklipperen bevaeger
sig til et omrade pa din greespleene med
darligt eller intet WI-FI signal, udferes
instruktioner, der sendes fra appen, kun
nar pleeneklipperen vender tilbage til et
omrade med godt Wi-Fi signal.
Bluetooth ikon vil kun lyse, nar telefo-
nen er i neerheden af robotten og har
forbindelse. Robotten kan styres over
Wi-Fi, selvom man er veek hjemmefra,
hvis deekningen er ok.

BRUG AF APP

Brug af App’en giver udvidede funk-
tioner i forhold til betjening via robot-
tens display. De vigtigste funktioner
gennemgas her.

Home

Nar man er logget ind og har trykket
pa robotten, star man pa hjemmeskaer-
men, hvor man har overblik over
robotten, dens batteritilstand, om den
har Wi-Fi/Bluetooth forbindelse og om
robotten er i standby mode eller kerer.

Leengere nede findes 3 runde knapper:
RETURN - WORK - STOP

¢ Hvis robotten kgrer og man vil have
den til at kore hjem, trykkes forst
STOP, og dernaest "RETURN".

Vil man seette robotten i gang ma-
nuelt, trykkes forst STOP (s& WORK
knappen bliver hvid) og dernaest
"WORK".

STOP knappen skal generelt trykkes
pa forst, inden man kan vaelge RE-
TURN eller WORK.

Batteritilstand

Bemezerk at batteritilstanden typisk vil
vise 9X% (og ikke 100%) og at det lang-
somt vil falde. Dette er helt normalt og
er for at beskytte batteriet og forleenge
levetiden pa det (det er ikke optimalt
for batteriet at veere opladet 100% hele
tiden).

Ladestationen vil starte med at lade bat-
teriet op, nar det kommer under 90%.

Schedule

Under "schedule” (tidsplan) kan man se
planlagte klippetidspunkter og indstille
hvornar robotten skal kore.

e Tryk pa "Edit" for at redigere tidspla-
nen.

o Tryk pa den ugedag du gerne vil ind-
stille robotten til at kore.

e Veelg herefter starttidspunkt og slut-
tidspunkt og tryk "Confirm”.

¢ Kantklipning: Man kan i den overste
linie "edge” (under "Edit") seette et blat
flueben, hvis man vil have robotten
til at kantklippe, forste gang den
starter. Robotten vil herefter fglge
afgreensningskablet hele vejen rundt
og klippe langs dette (bemaerk at ro-
botten stadig vil efterlade en uklippet
kant med graes, da kniven af sikker-
hedsmaeessige krav ikke kan klippe
helt ud til kanten). Hvis man starter
robotten manuelt via START + OK pa
displayet, vil robotten ikke kantklippe.

For at undga kerespor, anbefales det
kun at veelge "edge” nogle fa dage om
ugen.

Nar en tidsplan er defineret (orange)
kan man ogsa eendre start/slut tid ved
at trykke "Edit" og holde fingeren pa
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det orange omrade og lade fingeren I nogle perioder er greesset fugtigt forst
swipe op eller ned. pa dagen og sidst pa dagen. Eftermid-

« Tryk "Save” nar tidsplanen er fzerdig- dag er typisk det bedste tidspunkt.

gjort.

Har man en stor graespleene, skal robot-
ten kore oftere, end hvis graespleenen
er mindre. Hvis din graespleene er teet
pa robottens max kapacitet (600 m2)
skal den formentlig kere hver dag i
leengere perioder dagligt. Indretningen
af greespleenen har ogsa indvirkning
pa, hvor meget robotten skal kere for at
holde greesset nede. En enkelt firkantet
graespleene uden forhindringer er hur-
tigere at klippe frem for en graespleene
med smalle passager og mange forhin-
dringer, da robotten her skal bruge
mere tid pa at stoppe og sendre retning.

Det anbefales at prove sig frem og se
resultatet. Robotten ber ikke kore mere
end hoejst nedvendigt, for at undga
korespor i greespleenen. I vaekstseesonen
og nar det regner en del, skal den kore
oftere. I torre perioder bgr den kaore
mindre.

Home skeerm Tidsplan Indstil Indstil tidspunkt
oversigt kantklipning

043pag - N 0943pan - . [ ] 0944pap -
< AdanoRM6 B B @ Schedule Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun

Cancel Time settings Confirm

09 00 15 30

w2
== IIIIIII
18
etum ge u
@ ®

1] 0o
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Settings

Under settings (indstillinger) er der flere
vigtige funktioner, som man ber se pa.

Starting point (start punkt):

I stedet for at robotten starter samme
sted hver gang, kan man sla en funk-
tion til, hvor man individuelt definerer
2 steder, hvor robotten starter fra.

Slar man denne funktion til (Turn on),
sa vil den som standard skifte mellem 2
steder langs afgreensningskablet, hvor
den korer ud. Det er dels med til at sikre
at robotten korer pa forskellige mader
og kommer bedre rundt, men det er
iseer en fordel, hvis man har flere zoner
som er adskilt af en smallere passage.
Se billede.

P = = =
I1'
\ /[

2

Hvis indstillingen seettes til 0%, sa
starter robotten med at klippe sa snart
den korer ud af ladestationen. Hvis den
seettes til 25%, sa kerer den cirka 25%
langs totalleengden af afgreensningsk-
ablet og starter derfra. Tilsvarende for
andre % indstillinger.

Robotten leerer selv, hvor langt afgreen-
sningskablet er.

Hvis kantklipning (edge) er aktiveret, vil
robotten forste gang hver dag kere hele
vejen rundt og kantklippe, inden den
begynder at folge de valgte startpunk-
ter.

Rain delay (Regn forsinkelse):

Robotten har en regnsensor pa oversid-
en, som er aktiveret som standard.

Nar regnsensoren pa robotten regis-
trerer vand, vil robotten stoppe med

at klippe graes og returnere tilbage til
ladestationen og vente 3 timer (fra
sidste vanddrabe er registeret) for den
fortseetter - safremt det stadig er inden
for det planlagte tidsrum, hvor robotten
skal kore. Ventetiden er 3 timer som
standard, men kan justeres i timer og
minutter. Hvis ventetiden justeres,
bekreeftes dette ved at trykke "Save”.
Veelges OOH 00M eller funktionen slas
fra, vil robotten klippe graes, selvom det
regner.

Firmware update

Under dette menupunkt kan man op-
datere robottens firmware

Tryk pa knappen "Checking for update”.
Hvis der er en opdatering, vil den
komme frem og bede om din bekraef-
telse pa installering. Tryk pa "Confirm”
for at bekraefte.

Opdateringen vil blive downloaded

til din telefon (tager flere minutter) og

vil blive sendt til robotten, hvis den er

inden for Wi-Fi signalomradet. App'en
viser nar gennemfort.

Device parameters:

Under denne menu findes enhedens
oplysninger (modelnavn og serienum-
mer). Det er her muligt at sendre navnet
pa robotten.

WiFi settings:

Her kan man koble robotten til en nyt
Wi-Fi netveerk.
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Indstillinger Start punkt Seg efter Bekraeft opdatering
opdatering

045BeD - 0945@ @0 - 3 0945B @0 -

Settings Starting Point < Firmware update

Device parameters Tumon Current version

Starting Point

Rain delay

Wi-Fi settings .
New version available

Latest version23104

update contentl. Added function

if the return hits an obstacle, it will

detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success

Time calibration
Firmware update

rate
3. Optimize the fluency of downhill
work

4. Fix some known issues

Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

Endre sprog 0943 @@ -

Sprog er som standard indstillet til < Adano RM6
mobiltelefonens sprog, men hvis dette
ikke findes, er engelsk standard. Det
kan zendres under menuen &3 i gverste

" —

hgjre hjerne under "App Settings" =

Ved udarbejdelsen af denne betjen-
ingsvejledning er dansk sprog ikke en
valgmulighed, men det forventes at
komme senere i 2023.

Logiapp

Iapp'en’s hjemmeskaerm (Home) findes
en log, som registrerer alt, hvad robot-
ten gor hver dag. Sker noget uventet,
kan det veere en god ide at se hvad der
er registreret her.
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ROBOTTENS FUNKTIONER

Grundleeggende funktionsprincipper
for robotpleeneklipperen

Robotpleeneklipperen veelger korsels-
menster vilkarligt. Det vil sige, at den
ikke korer efter noget bestemt monster,
men blot tilfeeldigt rundt i haven. Det
har den fordel, at den set over en peri-
ode pa en uges pleeneklipning vil na
rundt pa hele pleeneomradet inden for
afgreensningskablet.

Korsel til ladestation

Robotpleeneklipperen vil nar batteriet

er afladet, selv spge ud til neermeste
afgreensningskabel og derefter autom-
atisk kere (uden at klippe) mod uret
tilbage til ladestationen. Her vil den lade
helt op og fortseette dens klippecyklus.

Genkendelse af afgreensningskabel

Nar robotpleeneklipperen naermer sig
afgreensningskablet, vil sensorerne,
der er installeret i fronten af coveret,
spore det. Men for at sikre det bedste
klipperesultat vil robotten kgre ud over
afgreensningskablet med fronten med
cirka 10-12 cm (klipper ikke her).

Dette er vigtigt at huske pa, nar bru-
geren skal leegge afgreensningskablet i
haven.

Stop robotten

Hvis du ensker at stoppe robot-
pleeneklipperen, imens den er i gang
med graesslaning eller pa vej retur til
ladestationen, skal den rede STOP knap
aktiveres/trykkes ned.

Indstilling af klippehgjde

Robotpleeneklipperen kan indstilles i
klippehojde fra 20-60 mm.

Hvis greesset er hgjre end 60 mm nar
robotten installeres, vil det veere nod-
vendigt at sla greesset med en alminde-
lig pleeneklipper forst ellers vil der veere
for stor belastning pa robottens knive
og derved meget darligt klipperesultat,
ligesom maskinen vil have let ved at
kore fast.

Det anbefales at starte med at indstille
klippehojden pa max (60 mm) og gr-
advist seenke klippehgjden over nogle
dage, indtil den enskede graeshgjde er
opnaet.
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Klippehgjden indstilles ved at trykke pa
STOP knappen (hvis robotten korer).
Nar robotten star stille kan klippehgjden
indstilles ved at dreje pa hejdejustering-
sknappen oven pa robotten (se billedet).

Robotpleeneklipperen kan godt sla
graes, nar det er vadt, men det vil dog
fore til sterre ophobning af grees pa
undersiden af robotten, storre friktion
pa knivene, hgjere lydniveau og storre
risiko for at den korer fast. Rens graesset
veek med en bled berste.

(Sluk ALTID helt for robotten, inden der
arbejdes ved knivene)
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Klippebegraensninger for robot-
pleeneklipper

Hvis dig og din nabo begge har en
robotpleeneklipper, er det vigtigt, at der
minimum er 1 meter mellem afgreen-
sningskablerne for at undga interferens
mellem kabelsignalerne.

Derudover er det ogsa vigtigt at ladesta-
tionen opseettes mindst 10 meter fra
naboen afgreensningskabel.

Har din nabo en robotpleeneklipper fra
en anden producent, kan det veere ned-
vendigt at holde en afstand til naboens
afgreensningskabel pa 2 meter for af
undga interferens.



REGNSENSOR

Robotten har en regnsensor indbygget.
Hvis den registrerer vand, vil robotten
stoppe med at klippe grees og retur-
nere tilbage til ladestationen og vente 3
timer. Regnsensor indstillingerne kan
justeres inde i App'en. Se afsnit "Brug
af App”.

HANDTERING AF ROBOTPLENEK-
LIPPEREN

Afmontering af cover

Det gvre cover kan afmonteres, hvis det
er ngdvendigt. Folg denne procedure:

Tryk ned pa robottens hgjdejustering-
sknap (hold presset)

Tag fat i undersiden af skjoldet i et af de
bagerste hjerner og treek op indtil man
kan meerker den slipper sit tag.

Tag dernaest fat i det modsatte bagerste
hjorne og traek det op sa det slipper.

Gentag med hver af de 2 hjorner foran
(ét ad gangen)

Nar laget har slippet sit tag, kan det
afmonteres (der er ingen ledninger der
holder det fast)

Fastgorelse af cover DK

Saet coveret oven pa robotplaeneklip-
peren. Kig gennem hullet over displayet
og serg for at hullerne i begge bagerste
hjerner rammer de 2 pinde pa robotten.

Tryk coveret fast pa pindene (én ad
gangen) ved at presse pa pa coveret lige
oven over pindene.

Gentag over de 2 pinde foran pa robot-
ten (én ad gangen)

Transport og flytning af robotten

Brug baerehandtaget under robottens
bagende til at beere robotten med.

Baer den aldrig i kanten af coveret,

da det gverste cover kan risikere at
slippe robotten, og denne vil sa falde til
jorden.

Det anbefales at transportere robot-
pleeneklippere i orginalemballagen,
hvis det er over stgrre afstande. Den er
ogsa god at have til vinteropbevaring af
robotten.

Nar robotten skal flyttes vaek fra klip-
peomradet eller indstilles, skal den store
rode STOP knap aktiveres (se billede).

Nar STOP knappen er aktiveret, skal
robotten slukkes. Hold OFF knappen
nede indtil displayet gar ud.
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RENGORING OG UDSKIFTNING AF
RESERVEDELE

Det er vigtigt at holde din robotplaenek-
lipper ren for at forleenge dens levetid.

Robotten vil nemmere kunne klare
skraninger, hvis hjulene er rene og i
orden. Ligeledes bliver klipperesultatet
meget peenere, nar knivene er skarpe og
kan dreje frit rundt (sluk altid robotten
helt, nar der arbejdes med knivene).

Rengoring af plast skjolde

Der ma ikke skylles med hgjtryksrenser
pa robotten for at beskytte elektronik-
ken og batteriet i robotpleeneklipperen.

Det anbefales at bruge en bled borste
til at fjerne grees og andet skidt. Evt.
en vandforstgver eller fugtig klud til at
oplose skidt.

Rengoring af undersiden

Brug arbejdshandsker for en sikkerheds
skyld! Mindst hver maned vil det veere
nedvendigt at rengore robotpleenek-
lipperen pa undersiden og iseer ved
knivene.

Husk, at starte med at slukke robotten.

Leeg robotten om pa siden pa et bladt
underlag (f.eks. graespleenen) for ikke at
ridse skjoldet.

Brug en bled borste eller en plastskraber
til at rense for graes for at sikre et godt
klipperesultat. Regelmaessig rengering
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reducerer ogsa klippestej og vibration-
er.

¢ Tjek at knivholderen kan rotere frit.
» Tjek at knivene kan rotere frit.

» Tjek at forhjulet kan dreje og rotere
frit.

™
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Vigtigt! Regelmaessig rengering er
afgorende for at robotten virker som
den skall Serg for at felge ovenstaende
rad til rengering - og gor det ofte. Graes
seetter sig let alle steder og kan pavirke
sensorer og funktionalitet.

Problemer der skyldes manglende
rengering deekkes ikke af garantien.

Rengoring af ladestation.

Ligesom robotten jeevnligt skal
rengores, er det en god ide i samme
omgang at rengore ladestationen. Fjern
grees og jord pa kerepladen. Klip graes
ned der vokser omkring ladestationen.
Brug en manuel greessaks.

Hver 2. maned cirka, ber ladekontak-
terne pa ladestationen og robotten
efterses og evt. rengegres. Brug noget
fint slibepapir eller staluld til at fjerne
evt. rust eller iring pa ladestikkene.



Knivbladene

Det anbefales at udskifte alle knivene
og skruerne (samtidig) efter hver sseson
for at sikre et paent klipperesultat. (hold
oje med knivene og skift oftere, hvis
nedvendigt). Knivbladene kan let skift-
es. Det kraevet blot en stjerneskruetraek-
ker (sluk for robotten for der arbejdes
med knivbladene). Skru skruen ud, fjern
snavs og graesrester pa knivtallerknen.
Erstat knivbladene med nye og udskift
samtidig skruerne. Sgrg for knivskru-
erne er strammet godt.

Bemaerk: Alle 3 knive skal skiftes samti-
dig for at undga ubalance.
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Vigtigt: Efterse knivskruerne, nar
knivene vendes. Da knivbladets rota-
tioner skeerer i skruen, er det nedven-
digt at skifte skruerne samtidig med
knivbladene.

Brug kun originale knive.

VINTEROPBEVARING

Ved arets sidste greesklipning, bor
klippehojden ikke veere sat til lavere end
40 mm. Hvis graesset klippes lavere,
svaekkes rodnettet og det kan give gule
pletter.

Ved vinteropbevaring af robotpleenek-
lipperen anbefales det, at robotten og
ladestationen tages ind og star tert og
lunt og at slukke for hovedafbryderen
(OFF) for at beskytte batteriet. Oplad
batteriet i robotpleeneklipperen via den
medfplgende ladestation inden robot-
ten tages ind for vinteren.

Robotpleeneklipperens batteri er et
vedligeholdesesfrit lithium batteri,
med en estimeret levetid pa op til 3-5
ar, afheengig af brugen, omgivelserne
samt vintervedligeholdelse. Batteriet
taler ikke frost!

Det anbefales at ladestationen ogsa
tages indenfor om vinteren. Afgreen-
sningskablet skal IKKE tages op!

Det er vigtigt at man oplader robot-
pleeneklipperen 1-2 gange i lobet af
vinteropbevaringen (mindst hver 3.
maned) for at sikre batteriets sund-
shedstilstand. Tag robotpleeneklipper-
en og st den i ladestationen og lad
den lade helt op i 2-3 timer (kan gores
indenders). Tag derefter robotten ud af
ladestationen igen og lad den sta tort
og lunt.

Bliver disse vinteropladninger ikke
fulgt, vil der veere risiko for at batteriet
mister kapacitet eller falder helt sam-
men (deekkes ikke af garanti).

Tjek alle bolte, skruer og matrikker er
speendt korrekt, da det sikrer de bedste
arbejdsbetingelser for robotten. Udskift
slidte og gdelagte reservedele.

35



Forberedelser til foraret

Efter vinteropbevaring er det en god ide
at rengore ladestikkene pa ladestation
og ladeplader pa robotpleeneklipperen
med en stiv berste. Det vil forbedre
stromforbindelsen ved opladning.

UDSKIFTNING AF BATTERIET

ADVARSEL

Inden man forseger at justere, reparere
eller udskifte batteri, knive eller andre
reservedele er det VIGTIGT at robotten
er fuldsteendig slukket, og at man bru-
ger sikkerhedsudstyr i form af beskyt-
telseshandsker og sikkerhedsbriller

Batteriets levetid afheenger af arbe-
jdsbelastning, vedligeholdelse og
vinteropbevaring. Under normale vilkar
vil levetiden veere op til 3-5 ar. Batteriet
udskiftes let ved at folge disse trin:

1. Vend robotten pa hovedet

2.Fjern alt graes og skidt omkring bat-
terideekslet inden det fjernes.

3.Skru de skruer ud, der sidder pa bat-
teridaekslet. Fjern batterideekslet

4.Fjern batteriholderen oven pa batter-
iet.
5.Loft det gamle batteri forsigtigt ud.

Tryk pa klemmelasen, og slip stikkene.

BEMZXZRK: Treek ikke i kablerne. Hold i
stikkene, og slip klemmelasen.

6.Tilslut et nyt originalt batteri ved at
tilslutte stikkene, indtil de klikker pa
plads.

7.Seet batteriet pa plads i holderen i
bunden af kammeret, batteriholderen
og batterideekslet tilbage i dets posi-
tion, og stram skruerne.
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Der sidder en USB port under batter-
ideekslet. Denne USB port ma kun bru-
ges af et authoriseret veerksted. Serg for
der ikke kommer graes og snavs pa den.



TILBEHOR

Der findes ekstraudstyr/reservedele
til robotten. Kontakt din lokale Harald
Nyborg butik.
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FEJLKODER

Display

Meddelelse

Losning

E1l

Udenfor
greensen

1. Anbring pleeneklipperen inden for graensekablet

2. Serg for, at den rede og den sorte wire ikke er byttet
om.

3. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

E2

Motorblok hjul

1. Sluk for pleeneklipperen, og flyt den til et omrade,
hvor der ikke er forhindringer.

2. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt
af OK.

3. Sluk for stremmen, hvis fejlen varer ved.

Vend pleeneklipperen pa hovedet, og se efter, om der
sidder noget, der forhindrer hjulene i at dreje rundt.

4. Fjern eventuelle forhindringer, vend plaeneklipperen
om, og teend for stremmen. Tryk pa START efterfulgt
af OK.

E3

Motorblok
klipning

1. Sluk for pleeneklipperen.

2. Vend pleeneklipperen pa hovedet og se efter, om der
sidder noget, der forhindrer kniven i at dreje.

3. Fjern eventuelle forhindringer.

4. Vend pleeneklipperen om igen, og anbring den i

et omrade med kortere grees, eller indstil en leengere
klippehgjde.

5. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt
af OK.

E4

Stedklods-
sensor er altid
aktiveret

1. Sluk for pleeneklipperen.

2. Anbring pleeneklipperen i et omrade af graespleenen
uden forhindringer

3. Tag daekslet af, og efterse magneten pa bagsiden af
daekslet. Kontakt eftersalgsservice med henblik pa ud-
skiftning af daekslet, hvis der ikke er nogen magnet.

4. Underspg, om gummiforbindelsen mellem daekslet
og pleeneklipperen er fast, hvis magneten sidder, hvor
den skal. Speend, hvis den er lgs.

5. Teend for strommen. Tryk pa START efterfulgt af OK.

ES

Loftet

1. Sluk for pleeneklipperen.

2. Anbring pleeneklipperen i omrade uden forhin-
dringer.

3. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt
af OK.

4. Sluk for pleeneklipperen, hvis fejlen varer ved.

5. Vend pleeneklipperen pa hovedet. Se efter, om der
sidder noget, der forhindrer de forreste hjul i at dreje.
6. Fjern eventuelle forhindringer, vend pleeneklipperen
om, og teend for den. Tryk pa START efterfulgt af OK.

E6

Pa hovedet

1. Vend pleeneklipperen om.
2. Tryk pa START efterfulgt af OK.
3. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
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Display Meddelelse Losning

E7 Vinkelsensor 1. Sluk for pleeneklipperen.
er altid akti- 2. Serg for, at pleenens heeldning ikke overskrider de
veret angive graenser.

3. Anbring pleeneklipperen pa et fladt stykke.
4. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt
af OK
5. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
E8 Docking-fejl 1. Se efter, om der er 1 meter lige wire ud for ladesta-
tionen.
2. Sorg for, at ladestationen star et plant sted.
3. Sorg for, at ladestationen ikke er bojet.
4. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

E9 Pleeneklipper- | 1. Flyt pleeneklipperen til et omrade uden forhindringer.
en sidder fast | 2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

BP Batteribeskyt- | 1. Tjek batteritemperaturen. Vent, indtil temperaturen
telse er faldet, hvis den er for hgj. Vent p3, at temperaturen

er over 5°C, hvis temperaturen er for lav.
2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

El1 Intet greense- | 1. Tjek lampen pa ladestationen, hvis pleeneklipperen
signal korer i arbejdsomradet. Hvis den er rod, betyder det,

at greensekablet ikke er korrekt tilsluttet til ladesta-
tionen.

2. Undersog, om ladekablet er gdelagt, hvis det er kor-
rekt tilsluttet, men lampen alligevel lyser rodt.

3. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

E12 Batterifejl Kontakt eftersalgsservice med henblik pa udskiftning

af batteriet.

E13 Ladefejl 1. Se efter, om ladehovedet/-polen er ren.

2. Kontakt eftersalgsservice med henblik pa udskiftning
af laderen, hvis fejlen varer ved.

E14 Overskrider 1. Gor pleeneklipperens arbejdsomrade mindre i over-
det brugbare ensstemmelse med det i vejledningen angivne.
omrade 2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

EE Ukendt fejl 1. Genstart pleeneklipperen.

2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.

LOCK Gentagen 1. Teend for pleeneklipperen, og lad den veere teendt i 10
indtastning af | minutter.
forkert kod- 2. Kodeordet kan indtastes igen efter 10 minutter.
eord 3. Kontakt eftersalgsservice, hvis du har glemt kodeor-

det.
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Safremt robotten er lobet tor for strom og ikke kan startes, sa loft den manuelt tilbage i
ladestationen og lad den op inden fejllesninger forsgges. Ved ovrige fejl-koder, afbryd
strommen og genstart robotten.

Uanset problem der opstar, anbefales det altid forst at forsege at genstarte robotten og
se om det lgser tingene. Sluk for robotten, vent 10 sekunder og teend igen

For yderligere hjeelp og fejllesning, kontakt Schou'’s serviceafdeling.

.|_
Servicecenter Servicecenter

robotservice@schou.com robotservice@schou.com
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sChou

EU-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

Bemyndiget repraesentant:
Virksomhedsnavn

Adresse

Postnummer

By

Land

Schou Company A/S
Nordager 31

6000

Kolding

Danmark

Denne overensstemmelseserklzering udstedes udelukkende pa fabrikantens ansvar og erklaerer

hermed, at produktet

Produktidentifikation:

Batteridrevet robotplaeneklipper. 20 V DC Klasse IlI, IPX 5 for
pleneklipper.

Opladerens indgangsveaerdier: 100-240V DC 28 W —
Udgangsveerdier: 20 V AC. 1.1 A.

Maerke: ADANO  Varenr.: 18711

er i overensstemmelse med bestemmelserne i de(t) fglgende EU-direktiv(er)

Referencenr.
2006/42/EU

2014/30/EU
2014/35/EU

2011/65/EU med tilfgjelser.
2014/53/EU
2000/14/EU

Titel

Maskindirektivet

Elektromagnetisk kompatibilitet

Lavspaendingsdirektivet

Begraensning af anvendelsen af visse farlige stoffer i elektrisk og
elektronisk udstyr

Radioudstyrsdirektivet

Stgjemission i miljget fra maskiner til udendgrs brug

Henvisninger til standarder og/eller tekniske specifikationer, der anvendes i denne
overensstemmelseserklzering, eller dele deraf:

Harmoniseret standard nr.
EN IEC 63000:2018

EN 50636-2-
107:2015+A1:2018+A2: 2020
EN 60335-1:2012+A11:2014+
A13:2017+A1:2019+A2:2019+
A14:2019+A15:2021

EN 60335-2-29:2021 + A1:2021
EN IEC 55014-1: 2021

EN IEC 55014-2: 2021

EN 301 489-1V2.2.3

EN 301 489-3V2.1.1

EN 301 489-17 V3.2.4

EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021

EN 61000-3-3: 2013+A1:
2019+A2-2021

Standardens titel
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EN 303 447V1.1.1
EN 300328 V2.2.2

Andre standarder og/eller tekniske specifikationer:

SELEELCICILIAL Gl Titel pa standard eller teknisk procedure

procedure

EU-typeafpravni

201‘:’/”5?/55‘3""'% Intertek NB 0413 certifikatnr.: SE-RED-2100087 Ed.3
2000/14/EU Deklareret stgjniveau: 55 dB(A)

(1) Hvor det er relevant, skal der henvises til de gaeldende dele eller afsnit i standarden eller den tekniske
specifikation.
Kolding, den 23-12-2022

D

Lo '/’,/.)(i;@('{(,»
Kirsten ibeke Jensen
CSR & Compliance Manager
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MILIQOPLYSNINGER

Elektrisk og elektronisk udstyr

(EEE) indeholder materialer,

komponenter og stoffer, der
HE kan veere farlige og skadelige
for menneskers sundhed og for miljoet,
nar affaldet fra elektrisk og elektronisk
udstyr (WEEE) ikke bortskaffes korrekt.
Produkter, der er meerket med neden-
staende overkrydsede skraldespand,
er elektrisk og elektronisk udstyr. Den
overkrydsede skraldespand symboliser-
er, at affald af elektrisk og elektronisk
udstyr ikke ma bortskaffes sammen
med usorteret husholdningsaffald, men
skal indsamles seerskilt.

SERVICECENTER

Bemeerk: Produktets modelnummer skal altid oplyses i forbindelse med din hen-

vendelse.

Modelnummeret fremgar af forsiden pa denne brugsanvisning og af produktets

typeskilt.

www.schou.com

Fremstilleti P.R.C.
Fabrikant:

Harald Nyborg A/S
Gammel Hgjmevej 30
DK - 5250 Odense SV
www.harald-nyborg.dk

Alle rettigheder forbeholdes. Indholdet i denne vejled-
ning ma ikke gengives, hverken helt eller delvist, pa
nogen made ved hjeelp af elektroniske eller mekaniske
hjeelpemidler, f.eks. fotokopiering eller optagelse, €j
heller overseettes eller gemmes i et informations-
lagrings- og -hentningssystem uden skriftlig tilladelse
fra Schou Company A/S.
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VARNINGSSYMBOLER PA ROBOTEN

A

(0|

Las bruksanvisningen fore
anvandning

Utsatt aldrig batteriet for eld eller
andra varmekallor (max 40 °C)

A

Hall avstand till robotgrasklip-
paren nar den anvands.

Hall hander och fotter borta
fran den roterande kniven.
Placera aldrig hander eller
fotter ndra eller under maski-
nen nar robotgrasklipparen
anvands.

Li-ion

Atervinningsmarkning. Materialen
ibatteriet kan atervinnas.

¢

Se till att maskinen ar
AVSTANGD och att strém-
brytaren ar OFF (av) innan du
underhaller eller inspekterar
maskinen.

Batteriet i robotgrasklipparen ar ett
litiumjonbatteri.

Man far inte kassera batteriet i van-
ligt hushallsavfall. Kassera batteriet
vid en atervinningsstation.

Sitt aldrig pa maskinen.

Garanterad bullerniva.

CE-godkannandemarkning

SMPS (Switch mode power supply)

Man far inte kassera robot-
grasklipparen eller laddsta-
tionen i vanligt hushallsavfall
eftersom produkterna inne-
haller elektroniska kompo-
nenter.

Ta produkten till en atervin-
ningscentral eller en annan
anlaggning som hanterar
atervinning av elektronik.

Dubbelisolerad.

Man far inte forlanga eller dela
avgransningskabeln (lagspan-
ning).

Var férsiktig nar du trimmar,
klipper kanter eller tar bort
maskrosor nara avgransning-
skabeln sa att den inte skadas.

SMPS (Switch mode power supply)
med en kortslutningssaker saker-
hetsisolerande stromforsérjning.

Batteriet far aldrig komma i
direkt kontakt med vatten.
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FORPACKNINGEN INNEHALLER:

Robotgrasklippare Laddstation

Plastskruvar for Knivar, 3 st Avgransningskabel 130 m
laddstation, 6 st

*—-—

Plastpinnar, Stickkontakt Bruksanvisning
180 st

Du behover ocksa
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RM6 ROBOTGRASKLIPPARE

INTRODUKTION

For at du kan fa mest mulig gleede af dit nye produkt, beder vi dig gennemleese denne
brugsanvisning, fer du tager produktet i brug. Vi anbefaler dig desuden at gemme
brugsanvisningen, hvis du senere skulle fa brug for at genopfriske din viden om pro-

duktets funktioner.

TEKNISKA SPECIFIKATIONER

Motorspecifikationer
Motormodell: Batteri
Motortyp: 20V, 2,0 Ah lititumjon

Drivsystem
Kapacitet: Upp till 600 m2
Laddningstid: 120-140 min

Instrument

Arbetsbredd: 18 cm

Knivsystem: 3 knivar

Arbetshdjd min-max: 20-60 mm
Héjdinstallningar: 9

Lutning: Max 20°/36 %

Utrustning
Avgransningskabel: 130 m
Pinnar: 180 st

Knivar: 3 st

Laddstation: 1 st (28 W/1,1 A)

Matt (Lx Bx H): 56 x 36 x 23 cm
Vikt: 7,5 kg

Lyftsensor, hindersensor, valtnings-
sensor, lutningssensor, regnsensor,
multizon.
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SAKERHETSANORDNINGAR

1. Stoldskyddsanordning/brytmeka-
nism

Stoldskyddet/brytmekanismen hindrar
andra fran att anvanda eller kora gras-
klipparen savida de inte har en giltig
kod. Du kommer att bli ombedd att
ange en fyrsiffrig kod som du anvander
som sakerhetskod.

2. Lyftsensor

Om du lyfter grasklipparen mer an 10
mm fran marken nar kniven anvands,
slutar kniven omedelbart att rotera.

3. Lutningssensor

Om du lutar klipparen uppat i ett verti-
kalt lage, stannar kniven omedelbart.

4. Hindersensor

Grasklipparen upptacker hinder pa
vagen under drift. Om klipparen stoter
pa ett hinder slutar den att kdra i den
riktningen och backar bort fran hindret.

5. Regnsensor

Grasklipparen har en regnsensor
som kan stoppa grasklipparen nar det
regnar.

6. Nodstoppsknapp

Om du trycker pa STOP-knappen stan-
nar klipparen och kniven omedelbart.

7. Huvudstrombrytare

All drift avbryts nar du stanger av
huvudstrombrytaren. Du maste stanga
av huvudstrémbrytaren innan du
lyfter klipparen och i samband med allt
underhall.



8. Stangt batteri

Batteriet som driver grasklipparen ar
helt forseglat och lacker inte nagon
som helst form av vatska, oavsett var du
placerar batteriet.

9. Basstation/omkretsbrytare och
avgransningskabel

For att grasklipparen ska kunna koras,
maste du installera en avgransningska-
bel och aktivera den via basstationen.
Grasklipparen kommer inte att kdras
om avgransningskabeln inte ar korrekt
ansluten eller ar skadad.
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PRODUKTOVERSIKT 5.  Serienummer

1. Stoppknapp 6. QR-kod for att ladda ned appen for
iPhone
2. Display
7.  QR-kod for att ladda ned appen &
3. Klippinstallning Ao ppen tor
4. Regnsensor 8. QR-kod for att ladda ned handboken

18711 Robotic L.
Adano RM6 = obotic Lawnmower

20Vm=Max. 36Wh /8/ C €
n=2800rpm ®18cm  8.0kg @
o IPX5 2 oy

g ™ Fabrikant: Harald Nyborg A/S SN
Gammel Hojmevej 30, DK - 5250 Odense SV

on Fremstilleti Kina
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FORE INSTALLATION

Det rekommenderas att du gor en skiss
av grasmattan med de hinder som du
vill skydda. Detta ger en bra 6verblick
over arbetet med kabeldragning och
den basta platsen for laddstationen.

Dra avgransningskabeln fran laddsta-
tionen runt tradgarden och runt even-
tuella hinder som du vill skydda, t.ex.
rabatter, sma trad osv.

Foljande kapitel forklarar hur du in-
stallerar robotgrasklipparen. Las det har
kapitlet noggrant innan du planerar
och installerar avgransningskabeln.

Gor ocksa en uppskattning av hur ldng
avgransningskabel du kommer att

behdva. Kabeln ingar i leveransen och
racker gott och val till att omringa en
grasmatta pa upp till kapacitetsgransen
(600 m2). Om du har manga rabatter
(6ar) pa grasmattan, dar kabeln ska dras
runt, kan det ga at manga meter extra
kabel. Det kan vara nédvandigt att kdpa
till en extra avgransningskabel for att

forlanga den.

7~
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INSTALLATION OCH PLACERING AV
LADDSTATIONEN

Laddstationen kraver att det finns ett
230 V-eluttag i narheten. Alternativt kan
man dra en forlangningskabel till den
plats dar laddstationen ska vara.

Laddstationens platta ingangsomrade
maste vara vant at hoger.

Laddstationen kan placeras pa tva olika
satt:

1. Langsen av sidorna (A)

2. Tetthorn (B)

Om du valjer en hérnplacering maste
du se till att avgransningskabeln kan
passera bakom laddstationen sa nara
bakplattan som majligt (<1 cm) och in
i kontakten, enligt illustrationen (B). I
det har fallet finns det ett litet omrade
bakom laddstationen dar det inte gar
att klippa. Omradet kan beldggas med
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plattor eller stenar i stallet for gras.

Observera: En extra kabellangd pa 1-2
meter rekommenderas. Se avsnittet
"Ansluta avgransningskabeln”.

Laddstationen maste placeras pa en helt
plan yta och ha en helt rak stracka pa
minst 1 meter framfor laddstationen, sa
att robotgrasklipparen enkelt kan kora
iniden. Det ar viktigt att du sakerstaller
detta.

Skydd mot blixtnedslag

For att skydda robotgrasklipparen mot
blixtnedslag rekommenderas det att
man inte placerar laddstationen under
eller nara ett hogt trad. Pa samma satt
far férlangningskablar for laddstationer
inte dras runt hoga trad.

Det rekommenderas inte att man an-
vander robotgrasklipparen i askvader
for att férhindra skador pa elektron-
iska komponenter fran blixtnedslag.
Dessutom rekommenderas det att man
i askvader kopplar bort laddstationen
fran stromforsorjningen och, om mo-
jligt, kopplar bort avgransningskabeln
fran laddstationen.
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Fast laddstationen med de 6 medf{ol-
jande skruvarna/pinnarna.

J}
g
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Se till att omradet "OUT" ar riktat mot
grasmattans kant

Nar du har hittat ratt plats och laddsta-
tionen ar monterad, ar det viktigt att

du vantar med att tillkoppla strémmen.
Forst maste du dra avgransningskabeln
och ansluta den till laddstationen.

Darefter kan du tillkoppla strommen.

AVGRANSNINGSKABEL

Placeringen av avgransningskabeln

ar det viktigaste under installationen, SE
eftersom en korrekt kabeldragning ger

ett mer tillfredsstallande resultat.

Robotgrasklipparen kan inte klippa
anda ut till kanten pa grund av saker-
hetskrav (avstand fran klippkapa till
knivar). Darfor bor du vara medveten
om robotgrasklipparen lamnar kvar en
graskant runt grasmattan.

Har maste du klippa graset regelbundet
med en grastrimmer eller en vanlig
grasklippare.

Alternativt kan du lagga ut en bred
kakelkant (minst 12 cm) runt hela
grasmattan i samma niva som gra-

set som roboten kan kdra 6ver och

pa sa satt undvika att fa en graskant
som grasklipparen inte kan klippa. Se
avsnittet "Klippning langs kakelplattor”

Placera avgransningskabeln sa nar
kanten som moijligt for att fa en sa liten
oklippt kant som mojligt.

Under optimala férhdllanden ar ett
avstand pa 20 cm idealiskt, men detta
kraver att vissa villkor ar uppfyllda:

Grasmattan maste vara helt plan i
kanterna sa att roboten inte kan glida
utivatt fore

Det far inte finnas nagra blommor,
vaxter eller grenar som hanger ut
over grasmattan

Hjulen far inte komma ut i jordbad-
den under kérning

Hjulen och klippkapan far inte kom-
ma i kontakt med nagra héga kanter

Det vill saga roboten maste kunna

kora obehindrat hela vagen runt langs
avgransningskabeln, utan att komma i
kontakt med nagot och far inte kéra in i
en jordbadd med sina hjul.
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Om ovanstaende villkor inte kan up-
pfyllas kan det vara nédvandigt att oka
avstandet. Detta beror pa den specifika
tradgardsdesignen. Det rekommend-
eras att man har ett extra avstand pa
minst 1 cm, eftersom avgransningsk-
abeln kan forskjutas nagot efter en tid
nar grasrotsnatet vaxer.

Om du skapar ett hinder med hjalp

av avgransningskabeln, (t.ex. runt en
blomsterrabatt mitt i grasmattan eller
en nedgravd pool/studsmatta) rekom-
menderas det att man okar avstandet
till 25-30 cm sa grasklipparen inte faller
ner.

Forberedelse:

Lokalisera forst rullen och hitta den
16sa anden. Darefter letar du efter
plastpinnarna. Forbered en linjal eller
en hemmagjord avstandsmatare som
mattstock, t.ex. 20 cm, sa att du enkelt
kan faststalla ett enhetligt och korrekt
avstand till graskanten/hindren. Du
behover ocksa en hammare, en tang
och en sax/bittang for att klippa kabeln
(ingar inte).

Kom ihag! Graset far inte vara hogre an
60 mm nar du startar maskinen. Om
graset ar hogre an 60 mm maste du
forst klippa det med en vanlig grask-
lippare (med uppsamlingsbehallare).
Det rekommenderas att man klipper
ner graset till 35-40 mm innan roboten
installeras.

Placering av avgransningskabel

Borja kabeldragningen vid laddsta-
tionen och lagg ett stycke under
laddstationen, som stracker sig ca 50
cm langre bakat, sa att det finns gott om
kabel att arbeta med nar du ansluter till
eluttagen vid laddstationen.

Rulla ut avgransningskabeln, flytta
medurs och lagg den pa graset och
fast den med plastpinnarna. Det ar

inte nédvandigt att grava ner kabeln i
marken. Inom ndgra manader kommer
graset att vaxa over kabeln och den
kommer da inte att synas.

54

(Om du vill grava ner kabeln bor du
placera den cirka 2 cm under grasytan)

KOM IHAG! Hall ett avstand pa minst
20 cm fran graskanten/hindren.
Anvand en linjal eller en hemmagjord
mattstock.

Om det finns hackar, blommor eller
vaxter som hanger 6ver grasmattan, bor
du 6ka avstandet har. Det ar viktigt att
roboten kan passera fritt utan att traffa
grenar eller liknande.

OBSERVERA: Max tillaten langd pa
avgransningskabeln ar 300 meter.

Placera ut avgransningskabeln runt
tradgarden enligt din tradgardsskiss.

Placera plastpinnarna cirka 80 cm fran
varandra pa raka strackor och narmare
varandra vid horn eller krokar.

Ju narmare marken du placerar kabeln,
desto mindre ar risken att man ramlar
over kabeln eller att robotgrasklipparen
klipper av den. Strommen i avgran-
sningskabeln ar endast 20 V och utgor
darfér ingen fara f&r manniskor eller
djur.

Se till att kabeln ar korrekt placerad i
plastpinnen (se bild) innan du slar den
imarken.



Se till att placera plastpinnarna pa de
lagsta punkterna i grasmattan sa att
kabeln halls stadigt mot grasmattan.
Det kan vara nodvandigt med ett tatare
avstand an 80 cm.

1 W&% w

Horn

Nar du kommer till ett horn i
tradgarden ar det viktigt att kabeln
svanger i en mjuk bage och inte
foljer hornet i en 90° vinkel. Anvand
flera plastpinnar for att fa en optimal
avrundning. Varje punkt langs linjen
maste vara minst 20 cm fran kanten.

Hinder i tradgarden

Fasta hinder i tradgarden som ar

hogre an 100 mm, t.ex. murar, staket,
tradgardsmobler, stolpar osv., behover
inte skyddas med avgransningskabeln,
eftersom robotens hindersensorer
upptacker en kollision med hindret och
stannar, vander hall och hittar en ny
fardriktning.

Trad

De flesta trad i tradgarden identifieras
som ett "fast” hinder av robotgrasklip-
paren och behoéver darfor inte skyddas.

Vissa trad som reser sig koniskt fran
marken och vars rotter ar lagre an 100
mm maste skyddas med avgransning-
skabeln.

Detta for att undvika att roboten kor in i
rotterna och fastnar eller skadar knivar-
na och underredet.

P= )

Avlagsna fallfrukt och grenar

Robotgrasklipparen kan stanna om den
identifierar nedfallna frukter och gre-
nar. Rensa alltid grasmattan fran dessa
foremal for att undvika driftstopp.

Var sarskilt noggrann runt september
och oktober, eftersom det brukar falla
manga applen fran appeltraden.

Applen som fallit ner kan gora att
roboten stannar. Om omradet under
appeltraden ingar i robotens klippom-
rade, maste du ta bort applen som fallit
ner innan maskinen kor i omradet.

Alternativt bor du utelamna omradet
under appeltraden nar du placerar ut
avgransningskabeln.
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Sten

Om det finns stenar i robotens klip-
pomrade ar det viktigt att beddma om
stenens kant ar hogre eller lagre an 100
mm och om stenen behover skyddas
eller inte, i synnerhet for att undvika
skador pa roboten.

N

(

3

Nar det galler hinder som behover
avgransas, ar det viktigt att f6lja det hall
man utgatt ifran.

Sluttningar

Robotgrasklipparen kan kéra upp och
ner for sluttningar med en maximal
lutning pa 20° (el. 36 %).

W

AV

Om det finns en direkt sluttning mot
avgransningskabeln far lutningen

inte 6verstiga 10° for att forhindra att
roboten kor dver kabeln vid lag friktion
igraset.
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17-40 %

<10 % lutning

Om robotgrasklipparen kér ner mot
avgransningskabeln fran en lutning
pa mer an 10°, maste det finnas minst
2 meter fran kanten av sluttningen till
avgransningsslingan.

Stigar, uppfarter och kakelplattor

Om det finns en gangvag eller en
uppfart i robotens klippomrade, som
ligger pa en annan niva an grasmattan,
ar det viktigt att se till att roboten inte
férsoker kora dver detta omrade for att
komma till graset pa andra sidan. Istallet
ska avgransningskabeln laggas minst
20 cm fran gangvagen.

Om grasmattan och gangvagen/up-
pfarten ar pa samma hojd kan du lata
roboten kora 6ver omradet med hjalp av
avgransningskabeln.

I [l

Klippning langs kakelplattor

Om det kaklade omradet ar platt och
inivd med grasmattan kan du lata
roboten kora ut en bit pa gangvagen
med ett hjul och pa sa satt klippa dver
grasmattans kant. Placera ut avgran-
sningskabeln har med ett avstand pa 8
cm till kanten.



Ojamn grasyta

Om grasmattan ar ojamn kan det handa
att knivarna skadas eftersom de kan sla
mot marken. Du bor undvika detta for
att sakerstalla robotgrasklipparens hall-
barhet. Jamna ut klippomradet och fyll
i ojamnheter med jord. Om det inte ar
majligt att jdmna ut omradet ska detta
omrade helt och hallet avgransas fran
klippomradet med hjalp av en avgran-
sningskabel.

Blomsterrabatter

Om det finns rabatter i klippomradet
som behover skyddas med en avgran-
sningskabel, finns det tva alternativ for
detta, enligt foljande:

Kabeln som hinder

Om du vill att robotgrasklipparen ska
folja kabeln runt rabatten maste kablar-
na ligga parallellt med ett avstand pa
minst 10 cm och minst 20 cm runt rab-
atten (se bild 1). Det ska vara ett avstand
pa minst 80 cm fran kant till rabatt (se
bild 3). Den totala langden pa rabatten
(On) far inte 6verstiga 28 meter matt
fran kant/langsida.

Kabel utan hinder

2. Om du vill att roboten ska koéra 6ver
tva parallella kablar maste de ligga my-
cket ndra varandra med ett avstand pa
hogst 5 mm (och far inte korsa varan-
dra). Har ar det dock nédvandigt att
placera ett hinder (t.ex. en sten eller ett
161) vid position A (se bild 2) for att se till
att roboten inte bara kor runt i cirklar.
Det ska vara ett avstand pa minst 80 cm
fran kant till rabatt (se bild 3).

Observera: Position A maste vara en
plan yta och far inte ligga pa en slut-
tning. Runt position A maste det finnas
en plan yta pa minst 0,5 x 0,5 meter.
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Tips:

Nar du lagger ut avgransningskabeln
runt rabatterna ar det viktigt att komma
ihag hur blommor och vaxter férandras
under aret, sa att robotgrasklipparen
kan passera rabatten utan att skada vax-
terna nar som helst pa aret (vissa vaxter/
blommor kan hanga 6ver grasmattan).

Tank ocksa pa att om du anvander
avgransningskabeln runt manga
rabatter i mitten av grasmattan kan det
leda till att kabeln inte racker hela vagen
runt. Kontrollera detta nar du gér en
skiss av tradgarden. Det ar majligt att
kopa till extra avgransningskabel.

Pooler och simbassdnger i tradgarden.

Det ar inte tillatet att sanka ner robot-
grasklipparen i vatten. Om poolen eller
simbassangen inte har en hog kant
enligt bilden (minst 10 cm), maste den
avgransas med en avgransningskabel
eller alternativt kan man satta upp ett
staket runt bassangen.

Om man valjer att skydda poolen

med hjalp av en avgransningskabel ar
det viktigt att man 6kar avstandet till
vattenkanten fran normala >20 cm till 1
meter {Or att forhindra att roboten glider
over kanten i vatt fore.

Observera:

Lagg inte avgransningskabeln par-
allellt dver en vanlig strémkabel. Det
elektriska faltet i stromkabeln kan stora
signalen i avgransningskabeln. Nar du
avgransar hinder med avgransningska-
beln ar det viktigt att kabeln inte korsas,
eftersom robotgrasklipparen inte kan
folja ratt riktning om kabeln korsar sig
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sjalv.

X

Korridor

Om klippomradet har en smal korridor
finns det vissa minimikrav som maste
uppfyllas for att robotgrasklipparen ska
koras optimalt. Den maximala langden
bor vara 8 meter om bredden endast ar
0,8-1 meter. I allmanhet bor korridoren
inte vara smalare an 0,8 meter pa nagot
stalle.

Koérning i smala korridorer kraver mer
kraft eftersom grasklipparen maste
svanga manga ganger.

Om korridoren ar smalare an 0,8 meter
kan roboten inte mandvrera ordentligt.
I sddana fall ar det nédvandigt att ta bort
omradet fran klippomradet med hjalp
av avgransningskabeln.

<8.0m

KOM IHAG! Avgransningskabeln far
inte korsa sig sjalv vid nagot tillfalle.

Nu nér du har placerat ut avgran-
sningskabeln, foljt alla avstandsmatt
noggrant och ar néjd med hur kabeln
ar lagd i tradgdrden ar det dags att fasta
pinnarna. Ta din hammare och hamra
plastpinnarna ordentligt i marken. Se
till att halla fast kabeln ordentligt nar du
faster pinnarna, sa att kabeln ligger helt
rakt.



Nar du kommer tillbaka till laddsta-
tionen ska du ta fram ungefar en meter
extra kabel sa att du har gott om kabel
att arbeta med nar det ar dags att anslu-
ta kabeln eller om du behover géra kor-
rigeringar nagonstans pa grasmattan.

ANSLUT AVGRANSNINGSKABELN

KOM IHAG! Det maste finnas minst
1 meter kabel i en rak linje framfoér
laddstationens korplatta.

Det ar viktigt att du lagger in kabeln
framifran (till den réda kabelgenom-
féringen) under korplattan och drar ut
den pa baksidan av laddstationen.

Justera kabelns langd och klipp bort
overflodig kabel.

Se till att det finns minst 1 meter extra
kabel, om mdjligt, innan du klipper av
overflodig kabel.

Avlagsna isoleringen pa kabeln (ta
bort plasten fran kabeln) 10 mm fran
andarna. Anvand en av isolering-
stangerna eller en kniv. Akta fingrarnal!
Vrid metalltradarna fran kabeln sa att
kabelanden blir slat.

Nu ar avgransningskabeln klar for
installation.

Satt in avgransningskabeln som gar in
under korplattan i den réda kontakten
och kabeln som gar in bakifran i den
svarta kontakten. Om du far felkoden
"E1" pa roboten, har kontakterna som
den gréna avgransningskabeln ar
ansluten till bytts ut.

Overflédig avgransningskabel far inte
forvaras bakom laddstationen.

Samlingshylsa vid anvandning eller
forlangning av kabeln

Om det uppstar ett brott i avgransning-
skabeln som maste repareras, eller nar
man forlanger kabeln, ar det viktigt att
man anvander en vattentat samling-
shylsa (silikonhylsa).

Avlagsna cirka 7-10 mm av kabeln
innan du satter in den i samlingshyl-
san (den avskurna kabeln far inte vara
synlig utanfér samlingshylsan). Tryck
sedan ned den bla delen, som forseglar
samlingshylsan. Lite silikon kommer att
komma ut ur samlingshylsan.
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Samlingshylsan ska gravas ner en bit i
grasmattan sa att knivarna inte traffar
den.

LADDSTATIONENS STROMFORSORJNING

Nu kan du ansluta 230 V-strommen till
laddstationen.

Se till att laddaren inte placeras direkt
pa marken och att den halls torr, t.ex.
genom att hdnga upp den.

Nu lyser en liten lysdiod. Om lysdioden
lyser gront ar allt okej och det finns en
anslutning i avgransningskabeln.

Red light flashing
. O

Om dioden inte lyser, bor du kontrollera
att 230 V-stromforsoérjningen ar korrekt
ansluten och paslagen. Om lysdi-

oden inte lyser konstant eller blinkar
gront och det inte finns nagot fel i 230
V-anslutningen, bdr du kontrollera
foljande felsdkningsschema:

LED BESKRIVNING
1 Gront ljus Avgransningskabeln ar korrekt installerad och roboten ar
fulladdad.
2 Inget ljus Det finns ingen strém. Kontrollera att stromfoérsérjningen ar
korrekt monterad pa laddstationen och ansluten till ett eluttag.
3 Den gréna lampan Robotklipparen laddar
blinkar
4 Den réda lampan Avgransningskabeln dr inte korrekt installerad i den réd/svarta
blinkar kontakten eller avgransningskabeln dr trasig. Kontrollera kabe-
lanslutningen vid behov.
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Observera: Du kan hora ett svagt sur-
rande ljud vid laddstationens trans-
formator. Detta ar helt normalt.

STARTA OCH TESTA INSTALLATIONEN

Nar lysdioden lyser konstant gront ar
det dags att testa robotgrasklipparen:

1. Justera klipphdjden till maximal
hojd (60 mm)

2. Vid behov kan du ta bort knivar-
na for att undvika att klippa av
avgransningskabeln om den inte
ligger platt/tatt pa grasmattan

3. Placera roboten i grasmattan minst
2 meter fran laddstationen

4. Tryck pa ON/OFF-knappen tills
roboten startar.
Ange PIN-koden. Koden ar 0000,
enligt fabriksinstallningarna (Du
kan stalla in en personlig PIN-kod
senare. Las kapitlet "Installning av
PIN-kod").
Anvand uppat/nedat-pilarna
for att stalla in de fyra siffrorna i
PIN-koden och tryck pa OK for
att fortsatta. Pa displayen visas da

R

1y . vilket betyder att roboten
ar Klar.
-

2P || oRer) || oeen)
1 }‘\ 2 3 @
\ = =)

5. Tryck pa START och tryck sedan pa
OK for att borja klippa. Nu bérjar
roboten kora. Lat den kora i nagra
minuter.

6. Tryck pa den stora STOP-knappen.

7.  Flytta roboten sa att den ar vand
mot omradet bakom laddstationen
(ca 1 meter fran kabeln).

8. Tryck pa HOME och sedan pa OK

for att se om roboten hittar hem till
laddstationen genom att kéra ut till
avgransningskabeln och félja den
moturs.

Viktigt: Det ar nu du kan kontrollera

att din kabeldragning ar optimal. Folj
roboten nar den atervander till laddsta-
tionen langs avgransningskabeln

och kontrollera att den inte kommer

i kontakt med nagot hinder pa vagen
(hoga kanter, grenar, vaxter osv.) och
att hjulen hela tiden haller sig inom
grasmattan. Om roboten stoter pa ett
hinder maste avgransningskabeln
flyttas langre bort fran kanten och
testet utforas pa nytt. Om det finns ett
sakerhetsavstand pa flera centimeter till
narmaste hinder/jordbadd, kan du flytta
avgransningskabeln narmare kanten.
Upprepa testet och se till att allt ar OK.
Det rekommenderas dock att man har
ett sdkerhetsavstand pa minst 1 cm runt
om.

9. Vid laddstationen boérjar roboten
ladda batteriet. Om roboten missar
laddstationen eller traffar den
snett, ar det ndédvandigt att justera
laddstationen (eller avgransning-
skabeln framfdr den). Kontrollera
ocksa att ytan ar plan och fast.

OBSERVERA: Roboten stangs automa-
tiskt av efter 30 sekunders inaktivitet
efter att den har startat.
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PROGRAMMERING
Tips:

Du kan programmera artal, datum och
tid genom att ansluta roboten till appen
i stallet for via displayen pa roboten. Tid
och datum stalls in automatiskt nar du
ansluter roboten till appen. Se avsnittet
"Konfigurera appen”.

Borja med att stdlla in ar, datum och
tid, eftersom detta dr grunden f6r
programmeringen

Installningen bdrjar med ar, datum och
slutligen tid. For att aktivera installning
av ar, datum och tid ska du trycka pa

=} s konen O
29 1 5 sekunder tills ikonen lyser
och siffrorna pa displayen blinkar. Stall

sedan in aret med hjalp av eller

och for att bekrafta varje siffra tills
aret ar korrekt installt. Samma installn-
ingsmetod galler f6r datum och tid.

Observera dock att datuminstallningen
alltid bérjar med manadsangivelse och
sedan manadsdag, i exemplet nedan ar
datumet alltsa den 25 augusti (08:25).
Nér ar, datum och tid har sparats visas

N2V 12 pa displayen.
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INSTALLNING AV PIN-KOD

Om du vill andra PIN-koden trycker du

samtidigt pa och @ i3 sekunder.

Ikonen tands och "PIN 1" visas pa
displayen. Nu maste du ange den gamla

PIN-koden genom att trycka pa

eller och for att bekrafta varje
siffra tills den gamla PIN-koden har an-
getts. Darefter visas "PIN 2" pa displayen
och den nya PIN-koden ar nu redo att
anges pa samma satt som den gamla
PIN-koden (i exemplet nedan 1234).

Nar du har angett den nya PIN-koden
. =

och MY 11 visas pa displayen, sparas
den nya PIN-koden.



OME]

ANDRA STARTTID OCH KLIPPTID
Tips:

Det ar lattare att programmera starttider
och klipptider via appen an via display-

en pa roboten. Se avsnittet "Anvand-
ning av appen”.

Roboten ar som standard installd pa
att starta kl. 9:00. Du kan andra denna

aN
starttid genom att trycka pa och

samtidigt i 3 sekunder. Darefter kan
du stalla in en ny starttid med hjalp av

eller och @ for att bekrafta

varje siffra tills den nya starttiden ar

installd. Nar den nya starttiden har
[

sparats visas 2% .12 pa displayen och
ett pip juder. I exemplet nedan ar den
nya starttiden satt till 13:25.

CEEE)

Som standard ar roboten installd pa
att kora 8 timmar varje dag. Du kan
andra klipptiden till mellan 1-24

timmar genom att trycka pa i3
sekunder. Darefter kan du stalla in den
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nya ktiden genom att trycka pa

eller och for att bekrafta den

nya klipptiden (timtal). Nar den nya
klipptiden har stallts in och sparats visas
ez

1 11 p3 displayen och ett pip ljuder.
I exemplet nedan ar den nya klipptiden
installd pa 6 timmar (06H)

[ I
Allmént: Nér displayen visar a! 1la
betyder det att roboten ar klar och att
allt ar i ordning.
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BESKRIVNING AV DISPLAYEN

4 N

Bluetooth-ikon

Tidsinstallni -
idsinstallning Wi-Fi-ikon
Lésenordss-
kyddad Batteristatus
Pa/av-knapp _( J— Bekrafta
S_tarta kliP- _ 7 ~ Kor hem/
pmng/uppatpll nedatpil

»

Pa/av-knapp: For varje tryckning kommer roboten antingen
att slas pa eller stangas av (hall intryckt)

Start-knapp: Robotgrasklipparen startar sin klippcykel nar du
trycker pa den har knappen (f6ljt av "OK"). Dessutom fungerar
knappen som en uppatpil.

Hemknapp: Roboten kor direkt tillbaka till laddstationen
nar du trycker pa den har knappen (f6ljt av "OK"). Dessutom
fungerar knappen som en nedatpil.

OK-knapp: Anvands for att bekrafta val.

Ikon f&r Wi-Fi-signal

Ikon for tidsinstallning

Ikon fér installning av 16senord

Ikonen for batteri

Bluetooth-ikon

e D IEEEIcks
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INSTALLERA APPEN

Roboten ar en IOT-enhet (Internet of
Things). For att anvanda alla funktioner
och halla programvaran uppdaterad
maste motsvarande APP laddas ner och
roboten anslutas till en smarttelefon via
Wi-Fi 2,4 GHz eller Bluetooth 4.0.

Ladda ner appen

Ladda ner den kostnadsfria robot-ap-
pen "robotic-mower connect”. Den kan
anvandas for iPhone (med iOS 11 eller
hogre) eller Android-telefoner (version
4.4.2 eller hogre).

Du kan ocksa skanna QR-koden nedan
med din mobilkamera for att komma
till en webbplats (kameran visar en
lank, tryck pa den) dar du kan trycka
pa knappen "Install” for att installera
appen. Detta leder dig till ratt app i App
Store respektive Google Play:

INNAN DU ANSLUTER TILL ROBO-
TEN

Se till att du har:

¢ Namn och 1&senord till ditt Wi-Fi-
natverk

* Robotgrasklipparens serienummer
(SN), som finns pa klistermarket pa
maskinens baksida. Du kan ocksa
skanna serienumrets QR-kod med din
mobilkamera. QR-koden sitter i mit-
ten av etiketten (langst till vanster)
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Kontrollera dina Wi-Fi-instdllningar

« Robotgrasklipparen fungerar endast
med 2,4 GHz.

« Kontrollera att roboten och telefonen
har samma Wi-Fi-frekvens (2,4 GHz).
(Manga hemnatverk har bade en 2,4
GHz- och en 5 GHz-frekvens)

» Se till att avstandet mellan grasklip-
paren, telefonen och routern ar sa
kort som majligt under anslutningen
(inom 10 meter bor vara OK i de flesta
fall).

KONFIGURERA APPEN

1. Oppna appen och tryck pa “Reg-
ister”

2. Ange din e-postadress och tryck pa
knappen "Send” for att fa en verifi-
eringskod. Darefter anger du koden
(inom 30 minuter) och valjer ett
16senord som du anger tva ganger.
Slutligen trycker du pa knappen
"Register”

Konfiguration och anslutning

Du kan gora konfigurationen pa tva satt.
Via en QR-kod eller manuellt

Anslutning via QR-kod

1. For attlagga till din robot trycker
du pa cirkeln med (+) i mitten av
skarmen.

2. Skanna sedan QR-koden pa klis-
termarket pa baksidan av roboten
(langst till vanster). (Roboten maste
vara paslagen, liksom Bluetooth
och Wi-Fi pa din mobiltelefon).
Godkann att appen far tillgang till
din kamera och plats.



3. Appen férsoker ansluta. Detta kan
ta nagra minuter.

4.  Serienumret visas nu. Ange ro-
botens PIN-kod. Som standard ar
koden 0000, men om du har valt
en annan PIN-kod manuellt via ro-
botens display maste du anvanda
den koden.

5. Valj Wi-Fi-natverk (endast 2,4 GHz)
och ange natverksldsenordet.

6. Roboten har nu lagts till och visas i
oversikten "Devices” och en Wi-Fi-
ikon tands pa robotens display.

7. Dukan ocksd namnge roboten
(kan andras under "Settings”)

Fler robotar kan laggas till om det be-
hoévs mer an en robot.

Registrera Skapa inloggning Lagg till en enhet

0901 PO - NI = S 09.00 O &= 32
4 Register Devices
B+ =)

Om please ent (] ¢ o

@ Please enter pa Q

& Please ®

Already have an account?
UserAgreementPrivacy olcy
User AgreementPrvacy Potcy
U] (o] < Ll (e} <

67

Skanna QR-koden pa

roboten

0924B@n -
<

Add devices

FETTE

Photos
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Vanta pa anslut-

ning

030es0 -

<

Connect Bluetooth

Ange 0000 i
l6senordet

Add devices

Cancel

Manuell anslutning (utan QR-kod)

1

Std bredvid roboten nar den ar
paslagen.

Tryck pa cirkeln med (+) i mitten av
skarmen.

Tryck sedan pa knappen "Manually
pairing Bluetooth devices” (ma-
nuell koppling av Bluetooth-en-
heter) langst ner pa skarmen

En lista dver Bluetooth-enheter
visas. Valj "Mower_XXXXXXXX"

Serienumret visas nu. Ange ro-
botens PIN-kod. Som standard ar
koden 0000, men om du har valt
en annan PIN-kod manuellt via
robotens display maste du anvanda
den koden.

Valj Wi-Fi-natverk (endast 2,4 GHz)
och ange l6senordet for natverket.

Roboten har nu lagts till och visas
i 6versikten dver "Enheter”. En Wi-
Fi-ikon tands pa robotens display.

Du kan ocksa namnge roboten
(kan andras under "Settings”)
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Vilj natverk och

Roboten laggs till

ange l6senord

0933P @0 -

<

Configure WiFi, you can control your devices

0936@mO -

Connect to Wi-Fi Devices

Adano RM6
Standby

(Y

Styr roboten med en sekundar mo-
biltelefon

Om du vill att en annan mobiltelefon
ska kunna styra roboten kan du gora det
genom att dela enheten:

1.

Installera forst robot-appen pa den
andra mobiltelefonen.

Ga till oversikten (Devices) pa
den mobiltelefon som roboten ar
ansluten till.

Hall fingret pa robotens namn och
svep till vanster.

Klicka pa "Share”. En QR-kod visas
da.

Tryck pa den runda cirkeln med
(+) pa den andra mobiltelefonen
och skanna streckkoden. Roboten
kommer att laggas till har.

Den ursprungliga telefonen
(agaren) kan nar som helst sluta
dela roboten med andra utan deras
godkannande. Valj i sa fall "Stop
sharing” och bekrafta.



Devices

Adano RM6

& X ]

Cancel Disconnect Delete

OBS: Nar grasklipparen flyttar sig till ett
omrade av grasmattan med dalig eller
ingen Wi-Fi-signal, utfor grasklipparen
instruktionerna fran appen forst nar
grasklipparen kor till ett omrade med
god Wi-Fi-signal.

Bluetooth-ikonen lyser bara nar tele-
fonen ar nara roboten och ansluten.
Roboten kan styras via Wi-Fi aven om
du inte ar hemma, sa lange tackningen
ar OK.

ANVANDNING AV APPEN

Appen ger utdékade funktioner jamfort
med om du anvander robotens display.
Vi kommer nu att ga igenom de vikti-
gaste funktionerna.

Home

Nar du har loggat in och tryckt pa robo-
ten kommer du till startskarmen dar du
kan se roboten, dess batteristatus, om
den har en Wi-Fi-/Bluetooth-anslut-
ning och om roboten dr i standby-lage
eller kor.

Langre ner finns 3 runda knappar:
RETURN - WORK - STOP
¢ Om roboten kdér och du vill att den

ska aka hem, ska du forst trycka pa
STOP och sedan pa "RETURN".

¢ Om du vill starta roboten manuellt
trycker du forst pa STOP (sa att

knappen WORK blir vit) och sedan pa
"WORK".
STOP-knappen maste i allmanhet try-

ckas in forst innan du valjer RETURN
eller WORK.

Batteriniva

Observera att batterinivan vanligtvis
visar 9X % (och inte 100 %) och att den
langsamt sjunker. Detta dar helt normalt
och skyddar batteriet och férlanger
dess livslangd (det ar inte optimalt att
batteriet alltid ar 100 % laddat).

Laddstationen boérjar ladda batteriet nar
det ar mindre an 90 %.

Schema

Under "schedule” (tidsplan) kan du se
schemalagda klipptider och stalla in nar
roboten ska koras.

o Tryck pa "Edit” for att redigera sche-
mat.

o Tryck pa den veckodag som du vill att
roboten ska kora.

» Valj sedan start- och sluttid och tryck
pa "Confirm".

« Kantklippning: Du kan satta en bla
bock i den &versta raden "edge”
(under "Edit") om du vill att roboten
ska klippa kanter nar den startar
forsta gangen. Roboten foljer sedan
avgransningskabeln hela vagen runt
och klipper langs den (observera att
roboten fortfarande lamnar en oklippt
graskant, eftersom kniven av saker-
hetsskal inte kan klippa hela vagen till
kanten). Om du startar roboten ma-
nuellt via START + OK pa displayen
kommer roboten inte att kantklippa.

For att undvika korspar rekommen-
deras det att du endast valjer "edge”
nagra dagar i veckan.

Nar ett schema har definierats (or-
ange) kan du andra start- och sluttid
genom att trycka pa "Edit” och halla
fingret pa det orange omradet och
svepa upp eller ner med fingret.

Tryck pa "Save” nar schemat ar far-
digt.
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Om du har en stor grasmatta behover
roboten koras oftare an om grasmattan
ar mindre. Om din grasmatta ligger
nara robotens maximala kapacitet (600
m2) maste den féormodligen koras varje
dag under langre perioder. Grasmat-
tans utformning har ocksa betydelse
f&r hur mycket roboten maste kéra for
att halla graset kort. Roboten klipper en
enkel fyrkantig grasmatta utan hinder
snabbare an en grasmatta med smala
passager och manga hinder, eftersom
roboten behéver mer tid for att stanna
och andra riktning.

Virekommenderar att du provar dig
fram till basta resultat. Roboten bor inte
koras mer an nédvandigt for att undvi-
ka spdr i grasmattan. Under vaxtsason-
gen och nar det regnar mycket maste
grasklipparen koras oftare. Under torra
perioder bor grasklipparen kéras mer
sallan.

Under vissa perioder ar graset fuktigt
bade i bérjan och i slutet av dagen.
Eftermiddagen ar vanligtvis den basta
tiden.

Startskarm Oversikt dver Stallin Stallin tid
schemat kantklippning

043pag - N . 0943pan - 0944pap -
< AdanoRM6 B B @ Schedule Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun

Cancel Time settings Confirm

09 00 15 30

2023.01.04 Wed IIIII
.
& @ @

1] 0o
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Settings

Under "settings” (installningar) finns det
flera viktiga funktioner att titta pa.

Starting point (utgangspunkt):

Istallet for att roboten startar fran sam-
ma plats varje gang kan du aktivera en
funktion dar du individuellt definierar
tva platser som roboten startar fran.

Om du aktiverar den har funktionen
(Turn on) kommer roboten som stand-
ard att vaxla mellan tva stallen langs
avgransningskabeln dar den kor ut.
Detta ar delvis for att se till att roboten
kor pa olika satt och tar sig fram battre,
men det ar sarskilt férdelaktigt om du
har flera zoner som skiljs at av en sma-
lare passage. Se bilden.

21

Om installningen ar 0 % borjar roboten
klippa sa snart den lamnar laddsta-
tionen. Om installningen ar 25 % kor
roboten ungefar 25 % av den totala
langden av avgransningskabeln och
startar darifran. Det samma galler for
andra %-installningar.

Roboten lar sig sjalv hur langt det ar till
en avgransningskabel.

Om kantklippning (edge) ar aktiverat
gar roboten hela vagen runt och klipper
kanten forst innan den bérjar folja de
valda startpunkterna.

Rain delay (regnfordréjning):

Roboten har en regnsensor pa toppen
som ar aktiverad som standard.

Nar robotens regnsensor registrerar
vatten slutar roboten att klippa graset
och atervander till laddstationen och
vantar 3 timmar (frdn den sista registre-
rade vattendroppen) innan den fortsat-
ter, detta forutsatt att det fortfarande

ar inom den schemalagda tiden nar
roboten ska koras. Vantetiden dar som
standard 3 timmar, men du kan justera
vantetiden i timmar och minuter. Om
du justerar vantetiden bor du bekrafta
detta genom att trycka pa "Save”. Om
du valjer OOH 00M eller om funktionen
ar avstangd, kommer roboten att klippa
graset aven om det regnar.

Firmware update (uppdatering av fast
programvara)

Under det har menyalternativet kan du
uppdatera robotens fasta programvara

Tryck pa knappen "Checking for
update”. Om det finns en uppdater-
ing kommer den att visas och be dig
bekrafta installationen. Tryck pa "Con-
firm" for att bekrafta.

Uppdateringen laddas ned till din
telefon (detta tar nagra minuter) och
skickas till roboten om den befinner sig
inom Wi-Fi-signalomradet. Appen visar
nar den ar klar.

Device parameters (enhetsparame-
trar):

Den har menyn innehaller informa-
tion om enheten (modellnamn och
serienummer). Har kan du andra robo-
tens namn.

WiFi settings (Wi-Fi-installningar):

Har kan du ansluta roboten till ett nytt
Wi-Fi-natverk.
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Installningar Startpunkt Sok efter Bekrafta uppdatering
uppdatering

045BeD - 0945@ @0 - 3 0945B @0 -

Settings Starting Point < Firmware update

Device parameters Tumon Current version

Starting Point

Rain delay

Wi-Fi settings .
New version available

Latest version23104

update contentl. Added function

if the return hits an obstacle, it will

detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success

Time calibration
Firmware update

rate
3. Optimize the fluency of downhill
work

4. Fix some known issues

Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

Andra sprak 0943 meEn -

Spraket ar som standard installt pa < Adano RM6
mobiltelefonens sprak, men om det inte
finns tillgangligt ar engelska standard.
Du kan andra sprak i menyn 3 { det
ovre hogra hornet under "App Settings”
(appinstallningar) =

Nar man utarbetar denna bruksan-
visning ar svenska inte ett alternativ,
men det forvantas komma senare under
2023.

Logga iniappen

Appens startskarm (Home) innehdller
en loggbok som registrerar allt som ro-
boten gor varje dag. Om nagot ovantat
intraffar kan det vara bra att se vad som
finns registrerat har.
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ROBOTENS FUNKTIONER

Grundlaggande funktionsprinciper for
robotgrasklipparen

Robotgrasklipparen valjer kormonster
slumpmassigt. Det betyder att den

inte foljer nagot sarskilt monster, utan
107 sig slumpmassigt i tradgarden.
Fordelen med detta ar att roboten under
en veckas klippning nar runt hela
grasmattan inom avgransningskabeln.

RIS SR S T Y T, L T NP S e

Korning till laddstationen

Nar batteriet ar urladdat sdker ro-
botgrasklipparen efter den narmaste
avgransningskabeln och kor sedan
automatiskt (utan att klippa) moturs
tillbaka till laddstationen. Har kommer
den att laddas fullt och fortsatta sin
klippcykel.

Detektering av avgransningskabel

Nar robotgrasklipparen narmar

sig avgransningskabeln upptacker
sensorerna som ar installerade pa
framsidan av skyddet kabeln. For att
sakerstalla basta mojliga klippresultat
kommer roboten dock att kora utanfor
avgransningskabeln med fronten ca
10-12 cm (klipp inte har).

Tank pa detta nar du placerar ut din
avgransningskabel i tradgarden.

Stoppa roboten

Om du vill stoppa robotgrasklipparen
medan den klipper eller dtervander till
laddstationen maste du aktivera/trycka
pa den réda STOP-knappen.

Installning av klipphojd

Du kan stalla in robotgrasklipparens
klipphdjd mellan 20-60 mm.

Om graset ar hogre an 60 mm nar ro-
boten installeras, maste du forst klippa
graset med en vanlig grasklippare.
Annars kan det for stor belastning pa
robotens knivar, vilket leder till mycket
daliga klippresultat och maskinen
fastnar latt.

Det rekommenderas att du staller in
klipphdjden pa max (60 mm) till att
bdrja med och gradvis sanker klippho6-
jden under nagra dagar tills du uppnar
onskad grashojd.

Stall in klipphdjden genom att trycka pa
STOP-knappen (om roboten ar igang).
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Nar roboten star stilla kan du justera
klipphdjden genom att vrida pa hojd-
justeringsratten pa robotens ovansida
(se bild).

Robotgrasklipparen kan klippa gras nar
det ar vatt, men detta leder till att det
samlas mer gras pa robotens undersi-
da, mer friktion pa knivarna, en hogre
bullerniva och en storre risk for att
roboten fastnar. Rengor graset med en
mjuk borste.

(Stdng ALLTID av roboten helt och hal-
let innan du arbetar med knivarna)

Begransningar for robotgrasklippning

Om du och din granne bada har en
robotgrasklippare ar det viktigt att det
ar minst en meter mellan avgransning-
skablarna fér att undvika stérningar
mellan kabelsignalerna.

Dessutom ar det viktigt att laddsta-
tionen placeras minst 10 meter fran den
angransande avgransningskabeln.

Om din granne har en robotgrasklip-
pare fran en annan tillverkare kan du
behova halla ett avstand pa 2 meter fran
grannens avgransningskabel for att
undvika stérningar.

74



REGNSENSOR

Roboten har en inbyggd regnsensor.
Om den upptacker vatten slutar robo-
ten att klippa gras och atervander till
laddstationen och vantar i tre timmar.
Du kan justera installningarna for
regnsensorn i appen. Se avsnittet "An-
vandning av appen”.

HANTERING AV ROBOTGRASKLIP-
PAREN

Demontering av lock

Du kan avlagsna det 6vre locket vid
behov. Folj den har proceduren:

Tryck in robotens hojdjusteringsknapp
(hall den nedtryckt)

Ta tag i undersidan av locket i ett av
de bakre hornen och dra uppat tills du
kanner att det lossnar.

Ta sedan tag
i det motsatta bakre hornet och dra upp
det for att frigdra det.

Upprepa med vart och ett av de 2 fram-
re hornen (ett i taget)

Nar locket har lossnat kan du ta av det
(det finns inga kablar som haller det pa
plats)

Montering av locket

Placera locket ovanpa robotgrasklippar-
en. Titta genom halet ovanfdr display-
en och se till att halen i de bada bakre
hormen ar ilinje med de tva pinnarna
pa roboten.

Pressa fast locket pa pinnarna (en i

taget) genom att trycka pa locket precis
ovanfér pinnarna.

Upprepa med de 2 pinnarna pa robo-
tens framsida (en i taget)

Transport och forflyttning av roboten

Anvand barhandtaget under robotens
bakre del for att bara roboten.

Bar aldrig roboten i kanten av locket,
eftersom det 6vre locket kan slappa och
roboten faller till marken.

Det rekommenderas att man transport-
erar robotgrasklipparen i sin origi-
nalférpackning om den ska transport-
eras over langa avstand. Det ar ocksa
anvandbart att forvara roboten i lddan
under vintern.

Nar roboten maste flyttas bort fran
klippomradet eller justeras maste man
aktivera den stora réda STOP-knappen
(se bild).

Nar STOP-knappen ar aktiverad ska ro-
boten stangas av. Hall in knappen OFF
tills displayen slocknar.
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RENGORING OCH BYTE AV
RESERVDELAR

Det ar viktigt att halla robotgrasklippar-
en ren for att férlanga dess livslangd.

Om hjulen ar rena och i gott skick kan
roboten lattare ta sig fram i sluttningar.
Klippresultatet blir ocksa mycket battre
nar knivarna ar vassa och kan rotera
fritt (stang alltid av roboten helt och
hallet nar du arbetar med knivarna).

Rengoéring av plastskydd

For att skydda robotgrasklipparens ele-
ktronik och batteri ar det inte tillatet att
skélja roboten med hdgtryckstvatt.

Det rekommenderas att man anvander
en mjuk borste for att avlagsna gras
och annat skrap. Anvand vid behov en
vattenspruta eller en fuktig trasa for att
16sa upp smuts.

Rengodring av undersidan

Anvand arbetshandskar for sakerhets
skulll Rengér robotgrasklipparens
undersida, sarskilt knivarna, minst en
gang per manad.

Kom ihdg att borja med att stanga av
roboten.

Placera roboten pa sidan pa en mjuk
yta (t.ex. grasmattan) for att undvika att
kapan repas.

Anvand en mjuk borste eller en plast-
skrapa for att rensa gras och sakerstalla
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ett bra klippresultat. Regelbunden

rengoring minskar ocksa buller och vi-

brationer i samband med klippningen.

« Kontrollera att knivhallaren kan rotera
fritt.

o Kontrollera att bladen kan rotera fritt.

» Kontrollera att framhjulet kan rotera
fritt.

X = —

¥

L I, 8" 6 0%
Viktigt! Det ar viktigt att rengdra robo-
ten regelbundet for att den ska fungera
ordentligt. Se till att du f6ljer rengdring-
sinstruktionerna ovan och rengor
grasklipparen ofta. Graset satter sig latt
overallt och kan paverka sensorer och
funktionalitet.

Problem pa grund av bristande
rengoring omfattas inte av garantin.

Rengoring av laddstationen.

Eftersom det ar viktigt att rengora
roboten regelbundet, ar det en bra idé
att rengora laddstationen samtidigt. Av-
lagsna gras och jord pa korplattan. Klipp
graset som vaxer runt laddstationen.
Anvand en manuell grassax.

Ungefar varannan manad maste du
kontrollera och vid behov rengdra ladd-
ningskontakterna pa laddstationen och
roboten. Anvand fint sandpapper eller
stalull for att avlagsna eventuell rost
eller jarn pa laddningsuttaget.



Knivblad

Det rekommenderas att man byter ut
alla knivblad och skruvar (samtidigt)
efter varje sasong for att sakerstalla ett
snyggt klippresultat. (Hall ett 6ga pa
bladen och byt oftare om det behdvs).
Knivbladen kan enkelt bytas ut. Allt
som behdvs ar en stjarnskruvmejsel
(stang av roboten innan du arbetar
med knivbladen). Skruva loss skruven
och avlagsna smuts och grasrester fran
knivskivan. Byt ut knivarna mot nya
och byt ut skruvarna samtidigt. Se till
att knivskruvarna ar ordentligt atdrag-
na.

Observera: Alla tre blad maste bytas
samtidigt for att undvika obalans.

| A
\ /A
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Viktigt: Kontrollera knivskruvarna nar
du vrider knivarna. Eftersom bladrota-
tionen skar in i skruven ar det noédvan-
digt att byta skruvarna samtidigt som
knivbladen.

Anvand endast originalknivar.

VINTERFORVARING

Vid arets sista grasklippning bor klip-

phdjden inte vara lagre an 40 mm. Om SE
man klipper graset lagre blir rotnatet

svagare, vilket kan leda till gula flackar.

Nar man férvarar robotgrasklipparen
over vintern rekommenderas det att
man tas in och férvarar roboten och
laddstationen pa en torr och varm plats
och att man stanger av huvudbrytaren
(OFF) for att skydda batteriet. Ladda
robotgrasklipparens batteri via den
medfoljande laddstationen innan du tar
in roboten for vintern.

Batteriet till robotgrasklipparen ar ett
underhallsfritt littumbatteri med en
beraknad livslangd pa 3-5 ar, beroende
pa anvandning, miljoé och vinterunder-
hall. Batteriet tal inte frost!

Det rekommenderas ocksa att man
forvarar laddstationen inomhus pa
vintern. Man far INTE avlagsna avgran-
sningskabeln!

Det ar viktigt att ladda robotgrask-
lipparen 1-2 ganger under vin-
terforvaringen (minst var tredje
manad) for att siakerstalla batteriets
skick. Placera robotgrasklipparen i
laddstationen och lat den laddas helt

i 2-3 timmar (kan ske inomhus). Ta
sedan ut roboten ur laddstationen igen
och placera den pa en torr och varm
plats.

Om man inte foljer dessa instruktioner
for laddning vintertid, finns det en risk
att batteriet forlorar kapacitet eller kol-
lapsar helt (omfattas inte av garantin).

Kontrollera att alla bultar, skruvar och
muttrar ar ordentligt dtdragna, eftersom
detta ger basta mojliga arbetsforhal-
landen for roboten. Byt ut slitna och
skadade delar.
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Forberedelser for varen

Efter vinterforvaring ar det bra att
rengora laddningsuttagen pa laddsta-
tionen och laddplattorna pa robotgrask-
lipparen med en styv borste. Detta for-

battrar stromanslutningen vid laddning.

BYTE AV BATTERIER

VARNING

Innan du forsoker justera, reparera
eller byta batteri, knivblad eller andra
reservdelar ar det VIKTIGT att roboten
ar helt avstangd och att du anvander
sakerhetsutrustning i form av sky-
ddshandskar och skyddsglaségon.

Batteriets livslangd beror pa arbetsbe-
lastning, underhall och vinterforvar-
ing. Under normala férhallanden ar
livslangden 3-5 ar. Batteriet kan enkelt
bytas ut med hjalp av foljande steg:

1. Vand roboten upp och ner

2.Avlagsna allt gras och skrap fran bat-
teriluckan innan du avlagsnar den.

3.Skruva loss skruvarna pa batteriluck-
an. Ta bort batteriluckan.

4.Ta bort batterihallaren ovanpa bat-
teriet.

5.Lyft forsiktigt ut det gamla batteriet.
Tryck pa klamlaset och lossa kontak-
terna.
OBSERVERA: Dra inte i kablarna. Hall
i kontakterna och lossa klamlaset.

6.Anslut ett nytt originalbatteri gen-
om att koppla in kontakterna tills de
klickar pa plats.

7.Satt tillbaka batteriet i hallaren langst
ner i kammaren, satt tillbaka batteri-
hallaren och batteriluckan och dra at
skruvarna.

78

Det finns en USB-port under batteriluc-
kan. Denna USB-port far endast anvan-
das av en auktoriserad verkstad. Se till
att den inte far gras och smuts pa sig.
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for roboten. Kontakta din lokala Harald

Valfria reservdelar finns tillgangliga
Nyborg-butik.

TILLBEHOR
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FELKODER

Display

Meddelande

Lésning

E1l

Utanfor grans

1. Stall grasklipparen innanfér begransningskabeln.

2. Kontrollera att de roéda och svarta kontakterna sitter i
ratt uttag.

3. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.

E2

Hjulmotor-
blockering

1. Stang av motorn. Flytta grasklipparen till ett omrade
dar det inte finns nagra hinder.

2. Satt pa grasklipparen. Tryck pa START, darefter OK.

3. Om felet kvarstdr ska du stanga av strommen, vanda
grasklipparen upp och ner och kontrollera om det finns
nagot som gor att hjulen inte kan rotera.

4. Ta bort eventuella hinder, vand grasklipparen pa ratt
hall och satt pa stromfoérsorjningen. Tryck pa START,
darefter OK.

E3

Klippmotor-
blockering

1. Stang av motorn.

2.Vand grasklipparen upp och ner och kontrollera om
det finns nadgot som gora att bladskivan inte kan rotera.
3. Ta bort eventuella hinder.

4. Vand grasklipparen ratt och satt den pa en plats

med kortare gras eller justera klipphdjden sa att den ar
hogre.

5. Satt pa grasklipparen. Tryck pa START, darefter OK.

E4

Stotfang-
arsensorn ar
alltid akti-
verad.

1. Stang av motorn.

2. Satt grasklipparen pa en del av grasmattan dar det
inte finns nagra hinder.

3. Ta bort skyddet och kontrollera magneten pa sky-
ddets baksida. Om det inte finns nagon magnet dar
ska du kontakta after sales-avdelningen for att byta ut
skyddet.

4. Om dar finns magneter ska du kontrollera att gum-
mianslutningen mellan skyddet och grasklipparen sit-
ter fast ordentligt. Om den sitter 16st ska du dra at den.
5. Satt pa strommen. Tryck pa START, darefter OK.

E5

Upplyft

1. Stang av motorn.

2. Stall grasklipparen pa ett stalle dar det inte finns
nagra hinder.

3. Satt pa grasklipparen. Tryck pa START, darefter OK.
4. Stang av grasklipparen om felet kvarstar.

5. Vand grasklipparen upp och ner. Kontrollera om det
finns nagot som gor att hjulen inte kan rotera.

6. Ta bort eventuella hinder, vand grasklipparen pa ratt
hall och satt pa den. Tryck pa START, darefter OK.

E6

Upp och ner

1. Vand grasklipparen pa ratt hall.
2. Tryck pa START, darefter OK.
3. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
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Display Meddelande Lésning
E7 Vinkelsensorn | 1. Stang av motorn.
ar alltid akti- 2. Kontrollera att marklutningen inte dverskrider de
verad tilldtna granserna.
3. Satt grasklipparen pa plant underlag.
4. Satt pa grasklipparen. Tryck pa START, darefter OK.
5. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
E8 Dockningsfel | 1. Kontrollera om det finns en 1 meter ldng rak kabel
framfér laddningsstationen.
2. Kontrollera att laddningsstationen star pa jamnt
underlag.
3. Kontrollera att laddningsstationen inte ar béjd.
4. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
E9 Om den sitter | 1. Satt grasklipparen pa ett stalle dar det inte finns nagra
fast hinder.
2. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
BP Batteriskydd 1. Kontrollera batteritemperaturen. Om temperaturen
ar for hog, vanta tills batteriet har svalnat. Om tempera-
turen ar £or lagt, vanta tills den &verstiger 5 °C
2. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
Ell Ingen grans- 1. Om grasklipparen ar inom arbetsomradet ska du
signal kontrollera laddningsstationens ljus. Om det lyser rott
betyder det begransningskabeln inte var val ansluten
till laddningsstationen.
2. Om den var val ansluten och det anda lyser rott ska
du kontrollera om begransningskabeln ar sonder.
3. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
E12 Batterifel Kontakta after sales-avdelningen for att byta batteri.
E13 Laddningsfel [ 1. Kontrollera om laddningshuvudet/-stolpen ar ren.
2. Kontakta after sales-avdelningen for att byta laddare
om felet kvarstar.
E14 Anvand- 1. Minska grasklipparens arbetsomrade till det som
ningsomrade | angesimanualen.
overskrids 2. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
EE Okant fel 1. Starta om grasklipparen.
2. Kontakta after sales-avdelningen om felet kvarstar.
LOCK Fell6senord 1. Hall grasklipparen PASLAGEN och vanta i 10 minuter.
anges flera 2. Efter 10 minuter kan du ange ditt l6senord igen.
ganger 3. Kontakta after sales-avdelningen om du har glomt

ditt 16senord.
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Om roboten har slut pa strom och inte kan startas, ska du lyfta roboten manuellt till
laddstationen och ladda den innan du forsoker felsdka. Fér andra felkoder kopplar du
bort strommen och startar om roboten.

Oavsett vilket problem som uppstar rekommenderas det alltid att du forst forsoker
starta om roboten och se om det l8ser problemet. Stang av roboten, vanta i 10 se-
kunder och sla pa den igen.

For ytterligare hjalp och fels6kning, kontakta Schous serviceavdelning.

.l_
Servicecenter Servicecenter

robotservice@schou.com robotservice@schou.com
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SChou

EU-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE SE
Behorig representant:
Foretagsnamn Schou Company A/S
Adress Nordager 31
Postnummer 6000
Ort Kolding
Land Danmark

Den hér forsdkran om 6verensstimmelse utfirdas pa tillverkarens eget ansvar och tillverkaren
forsakrar hdarmed att produkten

Batteridriven robotgrasklippare. 20 V. DC. Klass Ill, IPX 5 for
grasklippare.

Laddare input 100-240 V. DC 28W - output 20 V. AC. 1.1 A.
Varumdrke: ADANO  Artikelnummer: 18711
overensstammer med bestammelserna i féljande EU-direktiv

Produktidentifiering:

Referensnummer Titel
2006/42/EG Maskindirektivet
2014/30/EG Elektromagnetisk kompatibilitet
2014/35/EG Lagspanningsdirektivet
Begransning av anvandning av vissa farliga amnen i elektrisk och
2011/65/EU med tilligg elektronisk utrustning
2014/53/EG Radioutrustningsdirektivet
Buller i miljon fran utrustning som ar avsedd att anvandas
2000/14/EG utomhus

Referenser till standarder och/eller tekniska specifikationer som tillimpas fér denna forsikran
om overensstammelse, eller delar av den:

Harmoniserad standard

nummer

EN IEC 63000:2018

EN 50636-2-
107:2015+A1:2018+A2: 2020
EN 60335-1:2012+A11:2014+
A13:2017+A1:2019+A2:2019+
A14:2019+A15:2021

EN 60335-2-29:2021 + A1:2021
EN IEC 55014-1: 2021

EN IEC 55014-2: 2021

EN 301 489-1V2.2.3

EN 301 489-3V2.1.1

EN 301 489-17V3.2.4

Standards titel

EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021
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EN 61000-3-3: 2013+A1:
2019+A2:2021

EN 303447V1.1.1

EN 300 328 vV2.2.2

Andra standarder och/eller tekniska specifikationer:

SELEEICICIEAL /B Titel pa standard eller tekniskt forfarande

forfarande

Eu-typkontroll Intertek NB 0413 Certifikatnummer: SE-RED-2100087 Ed.3
2014/53/EU

2000/14/EG Angiven ljudeffektniva 55 dB(A)

(1) Dar det &r relevant ska de tillampliga delarna eller klausulerna i standarden eller den tekniska
specifikationen refereras.
Kolding 2022-12-23

( el (: AA A
Kirsten Viibeke Jensen
CSR & Compliance Manager
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MILIOINFORMATION

Elektrisk och elektronisk utrust-

ning (EEE) innehaller material,

komponenter och amnen som
EE kan vara farliga och skadliga for
manniskors halsa och miljon, nar avfall
fran elektrisk och elektronisk utrust-
ning (WEEE) inte kasseras pa ratt satt.
Produkter som ar markta med nedan-
stdende 6verkorsade soptunna, anger
elektrisk och elektronisk utrustning.
Den &verkorsade soptunnan sym-
boliserar att avfall fran elektrisk och
elektronisk utrustning inte far kasseras
tillsammans med osorterat hushallsav-
fall, utan maste samlas in separat.

SERVICECENTER

Observera: Du maste alltid ange produktens modellnummer nar du gor din forfra-

gan.

Modellnumret star angivet pa framsidan av den har handboken och pa produktens

typskylt.

www.schou.com

Tillverkad i Folkrepubliken Alla rattigheter férbehalls. Innehallet i denna handbok

Kina (PRC)
Tillverkare:

Harald Nyborg A/S
Gammel Hejmevej 30
DK - 5250 Odense SV
www.harald-nyborg.dk

far inte reproduceras, helt eller delvis, i nagon form

eller pa nagot satt, elektroniskt eller mekaniskt, inklu-
sive fotokopiering och inspelning, och far inte heller
oversattas eller lagras i system for sOkning utan skriftligt
tillstand fran Schou Company A/S.
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WARNING SYMBOLS ON THE ROBOT

A

(0|

Read the user instructions
before use

Never expose the battery to fire or
other heat sources (max 400 C)

A

Keep your distance from the
robot lawnmower when it is in
action.

Keep your hands and feet away
from the rotating blades. Never
put hands or feet close to or
under the machine when the
robot lawnmower is in action.

Li-ion

Recycling label. The materials in
the battery can be recycled.

¢

Make sure the machine is
TURNED OFF and the power
switch is in the OFF position
before starting any mainte-
nance or inspection of the
machine.

The battery in the robot lawnmow-
er is Li-ion.

The battery must not be disposed
of in normal household waste. The
battery must be disposed of via
recycling stations.

Never sit on the machine.

Guaranteed noise level.

CE approval mark

SMPS (Switch mode power supply)

The robotic lawnmower or
charging station must not
be disposed of with nor-
mal household waste, as the
products contain electronic
components.

The product should be deliv-
ered to a recycling centre or
other facility that can handle
the recycling of electronics.

Double insulated.

The boundary wire (low volt-
age) must not be extended or
split.

Take care when trimming,
cutting edges or removing
dandelions near the boundary
wire to avoid damaging it.

SMPS (switch mode power supply)
with a short-circuit proof safety
isolating power supply.

The battery must never come
into direct contact with water.
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THE BOX CONTAINS

Robot lawnmower Charging station

Boundary wire 130 m

6 x plastic screws 3 x blades
for charging
station

*—-—

180 x plastic pegs Power supply

You will also need
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INTRODUCTION

RM6 ROBOT LAWNMOWER

To get the most out of your new product, please read this manual before use. Please
also save the manual in case you need to refer to it at a later date.

TECHNICAL DATA

Motor specifications
Motor model: Battery
Motor type: 20V, 2.0 Ah Lithium-Ion

Drive system
Capacity: to 600 m2
Charging time: 120-140 min

Instrument

Working width: 18 cm

Blade system: 3 x blades

Working height min.-max.: 20-60 mm
Height settings: 9

Slope: Max 20°/36%

Accessories

Boundary wire: 130 m

Pegs: 180 pcs.

Blades: 3 pcs.

Charging station: 1 pc. (28 W/1.1A)

Dimensions (L x W x H): 56 x 36 x 23 cm
Weight: 7.5 kg

Lift sensor, obstacle sensor, rollover
sensor, tilt sensor, rain sensor, multi-
zone.
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SAFETY FEATURES

1. Anti-theft device/disabling device
mechanism

The anti-theft/disabling device mech-
anism prevents others from using or
operating the mower unless they have
a valid code. You will be asked to enter a
four-digit code of your choosing to use
as a security code.

2. Lift sensor

If the mower is lifted more than 10 mm
from the ground when the blade is in
use, the blade stops rotating immedi-
ately.

3. Tilt sensor

If the mower is tilted upwards from
any side towards a vertical position, the
blade stops immediately.

4. Obstacle sensor

The mower detects obstacles that are in
its way during operation. If the mower
encounters an obstacle, it stops driving
in that direction and reverses away
from the obstacle.

5. Rain sensor

The mower has a rain sensor that can
stop the mower in rainy weather.

6. Emergency stop button

If you press the STOP button, the mow-
er and blade stop immediately.

7. Main switch

When the main switch is turned off,
all operation is interrupted. It must be
switched off before lifting the mower
and during any maintenance.



8. Closed battery

The battery that powers the mower is
completely sealed and will not leak any
liquids wherever it is placed.

9. Base station/circuit breaker and
boundary wire

The mower cannot run if a boundary
wire is not installed and activated via
the base station. The mower will not
run if the boundary wire is not con-
nected correctly or is damaged.
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PRODUCT OVERVIEW 5. Serial no.

1.  Stop button 6. QR code to download the app for
iPhone
2. Display
. 7. QR code to download the app for
3. Cutsetting Android
4.  Rain sensor 8

QR code to download the manual

18711 Robotic L.
Adano RM6 e obotic Lawnmower

20V===Max. 36Wh ‘/8/ C €
n,=2800rpm ®18cm  8.0kg IPX5 @
— e

CcAUTIO!

g ™ Fabrikant: Harald Nyborg A/S SN
Gammel Hojmevej 30, DK - 5250 Odense SV

on Fremstilleti Kina
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Also check how much boundary wire

BEFORE INSTALLATION

. (length) you expect to need. Enough
[tis recommended tha}t you make a cable is included to go all the way
sketch of your lawn Wlth the obstacles around lawns up to the capacity limit
youc;/vant tq prot?c;. Thl;lpromdeska (600 m2), but if you have a lot of flower
good overview of t € cabing worx, as beds (islands) inside the lawn which the
well as the best location for the charg- cable has to go around, this can require

many metres of extra cable. It may
be necessary to purchase additional
boundary wire and extend it.

ing station.

Draw the boundary wire from the
charging station around the garden
and around any obstacles you want to
protect, such as flower beds, small trees,

etc.
The following section explains how
to install the robot lawnmower. Please

read this section carefully before plan-
ning and installing the boundary wire.

7~

NN R

YOS

5

Py,

RN

>20cm ,Q’v‘b
e gt L W
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INSTALLATION AND LOCATION OF
CHARGING STATION

The charging station must be placed

in the vicinity of a 230V power outlet.
Alternatively, an extension cable can be
pulled out to the desired position of the
charging station.

The flat entrance area of the charging
station must face to the right.

The charging station can be placed in
2 ways:

1. Along one of the sides (A)

2. Inacorner (B)

If a corner location is chosen, ensure
that the boundary wire can pass behind
the charging station as close to the
backplate as possible (<1 cm) and into
the connector, as shown in the illus-
tration (B). In this case, there will be a
small area behind the charging station
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that cannot be mowed. This area could
be paved with tiles or stones instead of
grass.

Note: It is recommended that you have
1-2 m of extra cable if possible. See sec-
tion ‘Connecting the boundary wire'.

The charging station must be placed
on a completely flat surface and there
needs to be a straight stretch of at least
1 metre in front of the charging station
to ensure the robotic mower has the
correct entry to the charging station.
Itis important that you observe this
requirement.

Lightning protection

To protect the robotic mower from
lightning strikes, it is recommended
that you do not place the charging sta-
tion under or near a tall tree. Similarly,
extension cords for charging stations
must not be run around tall trees.

It is recommended that you do not
operate the robotic mower during
thunderstorms to prevent damage to
electronic components from lightning
strikes. Likewise, it is recommended
that you completely disconnect the
charging station from its power supply
during a thunderstorm. If possible, it
is advised that you also disconnect
the boundary wire from the charging
station.
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Secure the charging station with the 6
screws/pins provided.

Make sure that the 'OUT" area is facing
the edge of the lawn

Once you have found the correct loca-
tion and the charging station is set up,
DO NOT connect the power yet. First,
the boundary wire must be laid and
connected to the charging station.

Then the power can be connected.

BOUNDARY WIRE

Laying the boundary wire is the most
important part of the installation, as
good cabling gives a more satisfactory
result.

The robot lawnmower cannot cut right
to the edge due to safety requirements
(distance from mower deck to blades).
You should therefore be aware that a
grass edge will be left all around the
lawn, which cannot be cut by the ro-
botic mower.

You will need to cut this grass with a
lawn trimmer or a regular lawn mower
regularly.

Alternatively, you can lay a wide paver
edging strip (at least 12 cm) all around
the lawn at the same level as the grass
for the robot to drive over, thereby
avoiding the need for a grass edge that
cannot be cut. See the section ‘Cutting
along paving’

Ideally, you want this uncut strip to

be as small as possible, so you should
place the boundary wire as close to the
edge as possible.

Under optimal conditions, a distance
of 20 cm is ideal, but this does mean
meeting some requirements:

The lawn must be completely flat at
the edges so that the robot cannot slip
in wet conditions

No flowers, plants or branches may
hang over the lawn

The wheels must not come out into
the soil bed while driving

The wheels and mower deck must
not come into contact with any high
edges

That is, the robot must be able to drive
unhindered all the way around the
boundary wire without coming into
contact with anything and not drive
into a soil bed with its wheels.
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If the above conditions cannot be met,
it may be necessary to increase the
distance. This depends on the specific
garden design. Either way, it is rec-
ommended that you have at least 1 cm
extra distance, as the boundary wire
may shift slightly after some time as the
grass root network grows.

If you create an obstacle using the
boundary wire (e.g. around a flower
bed in the middle of the lawn or buried
swimming pool/ trampoline), it is
recommended that you increase the
distance to 25-30 cm to minimise the
risk of the mower falling down.

Preparation:

First, find the reel with cable and iden-
tify the loose end. Next, find the plastic
pegs. Prepare a ruler or homemade
spacer for use as a measuring stick, e.g.
20 cm, so that you can easily ensure

a uniform and correct distance to the
grass edge/obstacles. You will also need
a hammer, clamping pliers and scis-
sors/cutting pliers to cut the wire (not
included).

Remember: The grass must not be
higher than 60 mm before the machine
starts, otherwise you will need to cut

it first with a regular lawnmower (with
grass collection box). It is recommend-
ed that you cut the grass down to 35-40
mm before installing the robot.

Laying the boundary wire

Start the cabling at the charging station
and place a piece under the charging
station, extending about 50 cm further
back, so that there is plenty of cable

to work with when connecting to the
power sockets at the charging station.

Roll out the boundary wire in a clock-
wise direction, lay it on the grass and
secure it with the plastic pegs. You

do not need to bury the cable in the
ground. Within a few months, the grass
will have grown over the cable and it
will not be visible.
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(If you want to bury it, you should place
it about 2 cm below the surface of the
grass)

REMEMBER: Keep at least 20 cm dis-
tance from the grass edge/obstacles.
Use a ruler or homemade measuring
stick for this.

If there are hedges, flowers or plants
hanging over the lawn, increase the
distance here. It is important that the
robot can pass freely without hitting
branches etc.

NOTE: The maximum permitted length
of the boundary wire is 300 m.

The boundary wire is now laid around
the garden according to your sketch.

Place the plastic pegs about 80 cm apart
on straight sections and closer together
at corners or bends.

The closer to the ground the cable is
laid, the less risk there is of falling over
the cable or of it being cut by the robot-
ic mower. The current in the boundary
wire is only 20V and therefore poses no
danger to humans or animals.

Make sure that the cable is correctly po-
sitioned in the plastic peg (see picture)
before it is knocked into the ground.



Make sure that you place plastic pegs
at the lowest points on the lawn so that
the cable is held tightly down against
the grass throughout. Closer spacing
than 80 cm may be necessary.

1 W&% w

Corners

When you come to a corner in your
garden, it is important that the cable
turns in a gentle arc and does not
follow the corner at a 90° angle. Use
several plastic pegs to get the optimal
rounding. Any point along the line
must be at least 20 cm from the edge.

Obstacles in the garden

Fixed obstacles in the garden higher
than 100 mm, such as walls, fences,
garden furniture, poles etc., do not
need to be protected with the boundary
wire, as the robot's obstacle sensors will
detect a collision with the obstacle and
then stop, turn around and find a new
direction of travel.

Trees

Most trees in the garden will be seen
by the robotic mower as just another
‘fixed’ obstacle and therefore do not
need protecting.

Certain trees that rise conically from
the ground with exposed roots lower
than 100 mm must be protected with
boundary wire.

This is to avoid the robot running up on
the roots and getting stuck or damag-
ing the blades and undercarriage.

P= )

Remove fallen fruit and branches

If there are fallen fruit and branches,
this can stop the robotic mower. Always
clear the lawn of these items to avoid
downtime.

Especially in September-October, many
apples fall from apple trees.

These can cause the robot to stop. If the
area under apple trees is included in
the robot's cutting area, be prepared to
remove the apples before running the
robot.

Alternatively, the area under apple
trees should be left out when laying the
boundary wire.
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Stones

If there are stones in the robot's cutting
area, it is important to assess whether
the edge of the stone is higher or lower
than 100 mm, as well as whether the
stone needs to be protected or not. This
is to avoid damaging the robot.

N

(
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When isolating individual objects, it is
important to follow the direction from
which you started.

Slopes

The robot lawnmower can drive up and
down slopes with a maximum gradient
of 20° (or 36%).

36% (20°)

W

AV

If there is a direct descent towards the
boundary wire, the slope must not
exceed 10° gradient to prevent the robot
from driving over the wire if there is
low friction in the grass.

98

< 10% incline

If the robotic mower drives down
towards the boundary wire from an
incline greater than 10°, there must be a
minimum of 2 metres from the edge of
the slope to the boundary wire.

Paths, driveways and paving

If there is a walkway or driving area in
the robot's cutting area that is at a dif-
ferent level from the lawn, you should
try to prevent the robot from driving
over this area in an attempt to get to
the grass on the other side. Instead,
boundary wire should be laid at least 20
cm from the walkway.

If the lawn and walkway/driveway are
at the same height, you can let the robot
drive over the area using the boundary

=
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Cutting along paving

If the paved area is flat and level with
the lawn, you can let the robot drive out
a little onto the walkway with one wheel
so that it can cut the area over the edge
of the lawn. Here, you should lay the
boundary wire with 8 cm distance to
the edge.



Uneven lawn surfaces

If the lawn has an uneven surface,
there is a risk of damage to the blades
as they may hit the ground. This should
be avoided altogether to ensure the
robotic mower's full lifetime. Level the
rocky area and fill any gaps with soil.

If levelling is not possible, this section
should be completely excluded from
the cutting area with the boundary
wire.

Flower beds

If the rocky area contains flower beds
that need to be protected with bound-
ary wire, there are two options for this,
as follows:

Cable as obstacle

If you want the robotic mower to follow
the cable around the flower bed, the ca-
bles must be parallel with at least 10 cm
distance and with a minimum of 20 cm
around the flower bed (see picture 1).
There must be at least 80 cm distance
from the edge to the flower bed (see
picture 3). The total length of the ‘is-
land’ must not exceed 28 m measured
from the edge/long side.

Cable without obstacle

2. If you want the robot to run over two
parallel cables, they must be very close
together with a maximum distance of

5 mm (and not cross). Here, however,

it will be necessary to place an obstacle
(e.g. stone, pipe) at position A (see pic-
ture 2) to ensure that the robot does not
just run around in circles. There must
be at least 80 cm distance from the
edge to the flower bed (see picture 3).

Note: Position A must be a flat area and
must not be on a slope. There must be a
minimum of 0.5 x 0.5 metres of flat area
around position A.
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Tip:

When laying the boundary wire

around the flower beds, it is important
to remember how flowers and plants
change throughout the seasons, so that
at any time of year there is space for the
robotic mower to pass the bed without
damaging the plants (some plants/flow-
ers may overhang the lawn).

Also be aware that using the boundary
wire around many flower beds in the
middle of the lawn may mean that you
don't have enough cabling to reach

all the way around. Check this when
sketching the garden. Extra boundary
wire can be purchased.

Garden ponds and swimming pools.

Naturally, the robotic mower cannot be
submerged in water. If the garden pond
or swimming pool does not have a high
edge as shown in the picture (at least 10
cm), it must be isolated by the boundary
wire or alternatively, a fence must be
erected around the pool.

If boundary wire is chosen to isolate the
pool, it is important that the distance to
the water's edge is increased from the
normal >20 cm to 1 metre to prevent
the robot from slipping over the edge in
wet weather.

Note

Do not lay the boundary wire in parallel
over an ordinary power cable. The
electric field in the power cable can
interfere with the signal in the bound-
ary wirel When isolating obstacles with
the boundary wire, it is important that
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the cable does not cross itself, as this
will prevent the robotic mower from
following the correct direction.

X

Corridor

If the mowing area has a narrow corri-
dor, there are certain minimum targets
that must be met for the robotic mower
to run optimally. If the width is only
0.8-1m, the maximum length should be
8 m. In general, the corridor should not
be narrower than 0.8 m at any point.

Driving in narrow corridors uses more
power as the robot has to turn many
times.

If the corridor is narrower than 0.8
metres, the robot cannot manoeuvre
around it properly and the area must be
removed from the cutting area using
the boundary wire.

<8.0m

REMEMBER: The boundary wire must
NOT cross itself at any time.

Now that you've laid the boundary wire,
carefully observed all spacing measure-
ments and you're happy with the way
the wire is laid in your garden, it's time
to fix the pegs. Take your hammer and
hammer the plastic pegs firmly into the
ground. Make sure you hold the cable
tightly when fixing the pegs so that the



cable lies completely straight.

When you have made it back to the
charging station, pull out about 1 metre
of extra cable so that you have plenty of
wire to work with when connecting or
if corrections need to be made some-
where along the lawn.

CONNECTING THE BOUNDARY WIRE

REMEMBER: There must be at least

1 metre of cable in a straight line in
front of the charging station's drive
plate.

Itis important to lay the cable from the
front (to the red cable entry) under the
drive plate and then pull it out at the
rear of the charging station.

Adjust the length of the cable and cut
away the excess cable.

Make sure there is at least 1 metre of
extra cable overall, if possible, before
cutting any excess cable.

Strip the cable (peel the plastic off

the cable) 10 mm from the ends. Use
insulated pliers or a knife. Watch your
fingers! Twist the metal wires from the
cable so that the cable end is tight.

The boundary wire is now ready for
installation.

Insert the boundary wire that enters
under the drive plate into the red con-
nector and the wire that enters from
the rear into the black connector. If
you get the error code ‘E1l’ on the robot,
this means that the connectors that
the green boundary wire is attached to

have been swapped.

@uT

Excess boundary wire must not be
stored behind the charging station.

Sleeve joint when using or extending
cable

In the event of a break in the boundary
wire that needs to be repaired, or when
extending the cable, it is important
that a watertight sleeve joint (silicone
sleeve) is used.

Strip approximately 7-10 mm of the
wire before inserting it into the sleeve
joint (stripped wire must not be ex-
posed outside of the joint). Then press
the blue piece down. This will seal the
sleeve joint. A small amount of silicone
will come out of the sleeve joint.

Sleeve joints should be dug slightly into
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the lawn so that the blades do not hit
them.

POWERING THE CHARGING STATION

You can now connect the 230V power
supply to the charging station.

Make sure that the charger is not placed
directly on the ground and that it is kept
dry, for example by hanging it up.

A small LED will now light. If the LED
lights green, everything is OK and there
is a connection to the boundary wire.

Red light flashing
. O

If there is no light from the LED, first
check that the 230V power supply is
connected correctly and switched on. If
the LED does not light constantly or if it
flashes green, and if there is no fault in

LED DESCRIPTION
1 Green light The boundary wire is correctly installed and the robot
is fully charged.

2 No light

into an outlet.

There is no power. Check that the power supply is cor-
rectly mounted on the charging station and plugged

3 Flashing green
light

The robotic mower is charging

4 Flashing red light

The boundary wire is not correctly installed in the red/
black connector or there is a break somewhere on the
boundary wire. Check any cable joints.
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the 230V connection, check the follow-
ing troubleshooting chart:

Note: You may hear a faint buzzing at
the charging station transformer. This
is completely normal.

STARTING AND TESTING
THE INSTALLATION

Once the LED is lighting green con-
stantly, it's time to test the robotic
mower:

1. Adjust the cutting height to the
maximum height (60 mm)

2. You may need to remove the
blades to avoid cutting the bound-
ary wire if it is not laid flat/tight on
the lawn

3. Place the robot inside the lawn
area and at least 2 m away from the
charging station

4.  Press the ON/OFF button until the
robot turns on.
Enter the PIN code. The code will
be factory-set at 0000 (a personal
PIN code can be set later, see the
section ‘Setting a PIN code’).
Use the up/down arrows to set
each of the 4 PIN numbers and

press OK to proceed. The display
[
will then show M.V L0 which

means that the robot is ready.
p

\ - - .

5. Press START, then press OK to
start cutting. The robot will now
start running. Let it run for a few
minutes.

6. Pressthe large STOP button.

7. Move the robot so that it is facing
the area behind the charging sta-

tion (about 1 m from the cable).

8. Press HOME and then OK and see
if the robot can find its own way
home to the charging station by
driving out to the boundary wire
and following it counter-clockwise
home.

Important: This is where you can
check that your cabling is optimal.
Follow the robot as it returns to the
charging station along the boundary
wire, checking that it does not come
into contact with obstacles along the
way (high edges, branches, plants etc.)
and that the wheels stay inside the lawn
at all times. If the robot hits/touches an
obstacle, the boundary wire must be
moved further away from the edge and
the test performed again. If there are
several centimetres of safety distance
to the nearest obstacle/soil bed, the
boundary wire can be moved closer to
the edge. Repeat the test and check that
everything is OK. It is recommended
however that you have at least 1 cm
safety distance all the way around.

9. Atthe charging station, the robot
will begin fully charging its battery.
Should the robot miss the charg-
ing station or hit it at an angle, the
charging station location (or the
boundary wire in front of it) will
probably need to be adjusted. You
should also check that the surface
is flat and firm.

NOTE: The robot automatically turns
off after 30 seconds if it does not re-
ceive any input after being switched
on.
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PROGRAMMING
Tip:

Programming the year, date and time
can also be done by connecting the
robot to the app rather than via the
display on the robot. When connected
via the app, the time and date are set
automatically. See the section 'Setting
up the app'.

Start by setting the year, date and
time, as this is the basis for program-
ming

The setting starts with year, date and
finally time. To enable year, date and
time setting, press on for 5 sec-

onds until the ® icon lights up and
the numbers in the displaﬁﬂash, then

set the year using or and @

to confirm each number until the year
is set correctly. The same procedure is
used for date and time.

Note however that the date setting
always starts with the month and then
the day. In the picture example below,

the date is August 25 (08.25). When the
R
year, date and time are saved, "a! tala

appears on the display.
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SETTING THE PIN CODE

To change the PIN, press and

at the same time for 3 seconds. The
icon will now light up and ‘PIN 1" will
appear on the display. You will now
need to enter the old PIN, which you do

by using or and @ to con-

firm each number until the old PIN is
entered. 'PIN 2’ will now appear on the
display and the new PIN is ready to be
entered in the same way as the old PIN
(in the picture example below it is 1234).

When the new PIN is entered and
[ I

10 11 appears on the display, the
new PIN has been saved.




OME]

CHANGING THE START TIME AND
CUTTING TIME
Tip:

Programming start times and cutting

times is easier to do via the app than GB
the display on the robot. See section

‘Using the app".

By default, the robot is set to start at
9.00, but you can change this start time

by pressing and @ down at the
same time for 3 sec. A new start time

can then be given by using or

and to confirm each number until

the new start time is set. When the new
[

start time is saved, "2 %212 will appear
on the display and you will hear a beep
sound. In the example below, the new
start time is set to 13.25.

By default, the robot is set to run 8
hours every day. Cutting time can be
changed to anywhere between 1-24

hours. This is done by pressing
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for 3 seconds. Then new cuttitime
can be set by pressing or @ and

to confirm the new time (number
of hours). When the new cutting time

is set and saved, M=% .12 will appear
on the display and you will hear a beep
sound. In the example below, new cut
time is set to 6 hours (06H)

General: When the display reads
[ I

W2V I it means that the robot is
ready and everything is in order.
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DESCRIPTION OF DISPLAY

-

Time setting

Password
protected

On/off

Start mowing/
Up arrow

~

Bluetooth icon
Wi-Fi icon
Battery status

Confirm

Drive home/
Down arrow

»

ON/OFF button: For each press, the robot will either turn on or
off (hold down)

Start button: The robotic mower will start its mowing cycle
when this button is activated (followed by ‘OK’). The button
also functions as an up arrow.

Home button: The robot will drive straight back to the charg-
ing station when this button is pressed (followed by ‘OK'). The
button also functions as a down arrow.

OK button: This is used to confirm selections.

Wi-Fi signal icon

Time setting icon

Password setting icon

Battery icon

e D IEEEIcks

Bluetooth icon
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INSTALLING THE APP

The robot is an IOT (internet of things)
device. To use all the functions and
keep its software updated, the corre-
sponding APP must be downloaded and
the robot connected to a smartphone
via Wi-Fi 2.4 GHz or Bluetooth 4.0.

Download the app
First, download the free robot app Check your Wi-Fi settings
‘robotic-mower connect’ It can be : ;
« Th t \ ks with

used on iPhones (with iOS 11 or higher) 5 4%320 1C MOWET ONy WOTks Wi
or Android phones (version 4.4.2 or ) '
higher). « Make sure your rok_)otland your phone

are on the same Wi-Fi frequency (2.4
You can also scan the QR code below GHz). (Many home networks have
with your mobile phone's camera. This both a 2.4 GHz and 5 Ghz frequency)

brings you to a website (the camera
displays a link, which you should press
on), then press the ‘Install’ button on the
website that appears. This will take you
to the correct app in either App Store or
Google Play:

» Make sure the distance between your
lawnmower, phone and router is as
close as possible during connection
(within 10 m should be OK in most
cases).

SETTING UP THE APP
1. Open the app and press ‘Register’

2. Enter your email address and
press the 'Send’ button to receive
W] £ A a verification code. Then enter the
code (within 30 min) and choose a
£ Download on the Ane % o password, which is entered twice.
' App Store '\ Google play Finally, press the 'Register’ button

Setup and connection

BEFORE CONNECTING TO THE Setup can be done in 2 ways. Via QR
ROBOT code or manually

Make sure you have: Connection via QR code

 Your Wi-Fi network name and pass- 1. Toadd your robot, tap on the circle
word with (+) in the middle of the screen.
» The robotic mower's serial number 2. Then scan the QR code on the
(SN), which can be found on the sticker on the back of the ro-
sticker on the back of the machine. bot — far left. (The robot must be
You can also scan the serial number's switched on, as must Bluetooth
QR code with your mobile phone’s and Wi-Fi on your mobile phone)
camera. The QR code is in the middle Accept that the app can access
of the label (far left) your camera and location.
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3. The app will now try to connect,
which may take a few minutes.

4. The serial number is now dis-
played. Enter the PIN code for the
robot. The code is set to 0000 by
default, but if you have manually
selected another PIN code via the
robot's display, you'll need to use
that one.

5. Select Wi-Fi network (2.4 GHz
only) and enter the network pass-
word.

6. The robot has now been added
and will appear in the ‘Devices'
overview. A Wi-Fi icon will also
light up on the robot's display.

7. You can finally name the robot
(this can also be changed under
‘Settings’)

More robots can be added if more than
one robot is needed.

Register Create login Add device Scan QR on robot

0001 BO® - XIS S 09.00 D@3 02iesn - 024pan -

< Register Devices : < Add devices

Om please ent a8 ; ©

B please

%

Don' have an account?

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Enter 0000 in
password

Select network and The robot is added

enter password

Wait for connec-
tion

030es0 - 0933P @0 -

Cancel Add devices < Connect to Wi-Fi Devices

< Connect Bluetooth

Adano RM6
Standby

Configure WiFi, you can control your devices

Please ent (83

Manual connection (without QR code) 8. You can finally name the robot
(this can also be changed under

1. Stand next to the robot while it is ‘Settings’)

switched on.
Controlling the robot on a secondary

2. Tap on the circle with (+) in the mobile phone

middle of the screen.
If you want another mobile phone to
be able to control the robot, you can do
this by sharing the device:

3. Then press the ‘Manually pairing
Bluetooth devices' button at the
bottom of the screen

First, install the robot app on the

4. Alist of Bluetooth devices appears. other mobile phone.

Select 'Mower_XXXXXX'

2.  Goto the overview (Devices) of
the mobile phone that the robot is
connected to.

5. The serial number is now dis-
played. Enter the PIN code for the
robot. The code is set to 0000 by
default, but if you have manually 3.
selected another PIN code via the
robot's display, you'll need to use
that one.

6. Select Wi-Fi network (2.4 GHz only)
and enter the password for the
network.

Hold your finger on the robot’s
name and swipe left.

4. Click on ‘Share’. A QR code will
then appear.

5. Select the round circle with (+) on
the other mobile phone and scan
the barcode. The robot will now be
added here as well.

The original phone (owner) can

7. The robot has now been added and
will appear in the ‘Devices’ over-

view. A Wi-Fi icon will also light up
on the robot's display.
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stop sharing the robot with others
at any time without their approval.



In this case, select ‘Stop sharing’
and confirm.

Devices

Adano RM6

&

& * |

Cancel Disconnect Delete

NOTE: when the mower moves to an
area of your lawn with poor or no Wi-Fi
signal, instructions sent from the app
are only executed when the mower re-
turns to an area with good Wi-Fi signal.
The Bluetooth icon will only light up
when the phone is near the robot and
connected. The robot can be controlled
over Wi-Fi even if you are away from
home, if the coverage is OK.

USING THE APP

Using the app provides extended func-
tions compared to operating via the
robot's display. The main features are
listed here.

Home

After logging in and tapping on the
robot icon, you will find yourself on
the home screen, where you can see
the robot, its battery status, whether

it has a Wi-Fi/Bluetooth connection
and whether the robot is in standby or
active mode.

Further down the screen you will see
3 round buttons: RETURN - WORK -
STOP

If the robot is running and you want
it to go home, first press STOP and
then 'RETURN".

To start the robot manually, first press
STOP (so that the WORK button turns
white) and then "WORK'.

In general, you need to press the
STOP button first before selecting
RETURN or WORK.

Battery mode

Note that the battery level will typically
show 9X% (and not 100%) and that it will
slowly decrease. This is quite normal
and is done to protect the battery and
prolong its lifetime (it is not optimal for
the battery to be 100% charged all the
time).

The charging station will start charging
the battery when it gets below 90%.

Schedule

Under 'schedule’ you can see scheduled
cutting times and set when the robot
should run.

o Press 'Edit’ to edit the schedule.

¢ Tap on the day of the week you want
to set the robot to run.

¢ Then select the start and end times
and press ‘Confirm’.

¢ Edge trimming: You can put a blue
tick in the top line ‘edge’ (under ‘Edit’)
if you want the robot to trim the
edges the first time it starts. The robot
will then follow the boundary wire all
the way around and cut along it (note
that the robot will still leave an uncut
edge of grass, as the blade cannot cut
all the way to the edge for safety rea-
sons). If you start the robot manually
via START + OK on the display, the
robot will not trim the edges.

To avoid the mower leaving tracks, it
is recommended that you only select
‘edge’ a few days a week.

Once a schedule is defined (orange)
you can also change the start/end
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time by pressing ‘'Edit’ and holding Itis recommended that you try it out

your finger down on the orange area and see the result. The robot should
and then swiping up or down. not drive more than necessary to avoid
« Press ‘Save’ when the schedule is tracks in the lawn. During the growing

season and when it rains a lot, it needs
to be run more often. In dry periods it
If you have a large lawn, the robot should run less.

needs to run more often than if the
lawn is smaller. If your lawn is close

to the robot's maximum capacity (600
m?2), it will probably need to run every
day for longer periods. The layout of the
lawn also has an impact on how much
the robot has to run to keep the grass
down. A single square lawn without ob-
stacles is faster to cut than a lawn with
narrow passages and many obstacles,
as the robot needs more time to stop
and change direction.

complete.

In some periods, the grass is damp at
the start and end of the day. Afternoon
is typically the best time.

Home screen Schedule Set edge trim- Set time
overview ming
0943m2Q - = 0943 « 09442 -
< Adano RM6 [ Schedule Schedule
®

Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun

Cancel Time settings Confirm
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Settings

Under settings, there are several impor-
tant features to look at.

Starting point:

Instead of the robot starting from the
same place every time, you can enable
a function where you individually
define two places for the robot to start
from.

If you turn this function on, it will

then switch by default between two
places along the boundary wire where
it runs. This is partly to ensure that

the robot drives in different ways and
gets around better, but it is especially
advantageous if you have several zones
separated by a narrower passage. See
picture.

|
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If set to 0%, the robot will start cut-

ting as soon as it leaves the charging
station. If set to 25%, it will run approx-
imately 25% along the total length of
the boundary wire and start from there.
Similarly for other % settings.

The robot learns how long the bound-
ary wire is.

If edge trimming (‘edge’) is enabled,
the robot will go all the way around
and trim the edge first each day before
it starts following the selected starting
points.

Rain delay:

The robot has a rain sensor on the top,
which is activated by default.

When the rain sensor on the robot de-
tects water, the robot will stop cutting
grass and return to the charging station
and wait 3 hours (from the last drop

of water detected) before continuing,
provided it is still within the scheduled
time for the robot to run. Waiting time
is 3 hours by default, but can be adjust-
ed in hours and minutes. If the waiting
time is adjusted, this is confirmed by
pressing ‘Save' If OOH O0OM is select-
ed or the function is switched off, the
robot will cut grass even if it rains.

Firmware update

This menu item allows you to update
the robot firmware

Press the ‘Checking for updates’ button.
If there is an update, this will pop up
and ask you to confirm its installation.
Tap on 'CONFIRM".

The update will be downloaded to your
phone (this can take a few minutes) and
will be sent to the robot if it is within
the Wi-Fi signal range. The app shows
when this has been completed.

Device parameters:

This menu contains the device infor-
mation (model name and serial num-
ber). Here, it is possible to change the
name of the robot.

Wi-Fi settings:

Here you can connect the robot to a
new Wi-Fi network.

13
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Settings Starting point Search for up- Confirm update
date

045BeD - . 0945@ @0 - 3 0945B @0 -

Settings Starting Point < Firmware update

Device parameters Tumon Current version
Starting Point
Rain delay

WiFi settings
New version available
Time calibration Latest version23104
update content1. Added function
if the return hits an obstacle, it will
Firmware update detour and continues trimming
2. Improved OTA speed and success

rate
3. Optimize the fluency of downhill
work

4. Fix some known issues

Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

Change language 0943 @@ -

The language is set to the mobile phone < Adano RM6
language as standard, but if this is not
available, English is the default. This
can be changed under the €3 menu
in the top-right corner under ‘App
Settings' =

At the time of writing, the Danish
language is not an option, but this is
expected later in 2023.

Log in app

The app's home screen contains a log
that records everything the robot does
every day. If something unexpected
happens, it can be a good idea to see
what is registered here.
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THE ROBOT’'S FUNCTIONS

Basic operating principles of the robot
lawnmower

The robot lawnmower selects the driv-
ing pattern randomly. This means that
it does not follow any particular pattern,
but simply moves randomly around the
garden. The advantage of this is that
over a period of one week's mowing, it
will reach the entire lawn area within
the boundary wire.

.......................

Recognising the boundary wire

When the robotic mower approaches
the boundary wire, the sensors installed
in the front of the cover will detect it.
However, to ensure the best cutting
result, the robot will run beyond the
boundary wire by about 10-12 cm at the
front (do not cut here).

GB

This is important to remember when
laying the boundary wire in the garden.

Stopping the robot

If you want to stop the robotic mower
while it is mowing or returning to the
charging station, the red STOP button
must be activated/depressed.

Driving to the charging station

When the battery is discharged, the
robot lawnmower will search for

the nearest boundary wire and then
automatically drive (without mowing)
counter-clockwise back to the charging
station. Here, it will charge up fully and
then continue its cutting cycle.

Adjusting the cutting height

The robotic mower's cutting height can
be adjusted from 20 to 60 mm.

If the grass is higher than 60 mm when
the robot is installed, you will need to
mow the grass with a regular mower
first. Otherwise, there will be too much
load on the robot's blades, resulting in
very poor cutting results, and the ma-
chine will get stuck easily.

It is recommended that you start by
setting the cutting height to max. (60
mm) and gradually lower the cutting
height over a few days until the desired
grass height is achieved.

The cutting height is set by press-
ing the STOP button (if the robot is
running). When the robot is stationary,
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the cutting height can be adjusted by
turning the height adjustment knob on
top of the robot (see picture).

The robotic mower can cut grass when
it is wet, but this will lead to more grass
accumulating on the underside of

the robot, more friction on the blades,
louder noise and more risk of it getting
stuck. Clean the grass away with a soft
brush.

(ALWAYS switch off the robot complete-
ly before working on the blades)

Cutting restrictions for the robot
lawnmower

If you and your neighbour both have a
robot lawnmower, it is important that
there is a minimum of 1 metre between
the boundary wires to avoid interfer-
ence between the cable signals.

Itis also important that the charging
station is set up at least 10 metres from
the neighbouring boundary wire.

If your neighbour has a robot lawn-
mower from another manufacturer, you
may need to keep a distance of 2 metres
from the neighbour's boundary wire to
avoid interference.
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RAIN SENSOR

The robot has a built-in rain sensor.

If it detects water, the robot will stop
cutting grass and return to the charg-
ing station and wait 3 hours. The rain
sensor settings can be adjusted inside
the app. See the section 'Using the app".

HANDLING THE ROBOT LAWN-
MOWER

Removing the cover

The upper cover can be removed if
necessary. Follow this procedure:

Press down on the robot's height ad-
justment button (keep it pressed)

Grab the underside of the mower deck
at one of the back corners and pull up
until you feel it release its hold.

Then grab the opposite back corner
and pull it up to release.

Repeat the process with each of the two

corners in front (one at a time)

Once the cover's top has been released,
you can simply remove it (there are no
wires holding it in place)

Attaching the cover

Place the cover on top of the robotic
mower. Look through the hole above
the display and make sure that the
holes in both back corners align with
the 2 pegs on the robot.

Push the cover firmly onto the pegs

(one at a time) by pressing on the cover

just above the pegs.

Repeat the process for the 2 pegs at the
front of the robot (one at a time)

Transporting and moving the robot

Use the carrying handle under the
robot's rear to carry the robot.

Never carry it by the edge of the cover,
as the top cover may release the robot
and it will fall to the ground.

It is recommended that robot lawn-
mowers are transported over long dis-
tances in their original packaging. This
is also good to have for winter storage
of the robot.

When the robot needs to be moved
away from the cutting area or adjust-
ed, the large red STOP button must be
activated (see picture).

When the STOP button is activated, the
robot must be switched off. Press and
hold the OFF button until the display
goes out.
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CLEANING AND REPLACEMENT OF
SPARE PARTS

It is important to keep your robot lawn-
mower clean to prolong its lifetime.

The robot will be able to handle slopes
more easily if the wheels are clean and
in good working order. The cutting re-
sult is also much better when the blades
are sharp and can rotate freely (always
switch off the robot completely when
working with the blades).

Cleaning the plastic guards

To protect the electronics and battery
of the robotic mower, do not rinse the
robot with high-pressure cleaner.

It is recommended that you use a soft
brush to remove grass and other debris.
If necessary, use a water sprayer or
damp cloth to dissolve dirt.

Cleaning the underside

Wear work gloves for safety! At least
once a month, you will need to clean
the underside of the robotic mower,
especially the blades.

Remember to start by switching off the
robot.

Lay the robot on its side on a soft sur-
face (e.g. lawn) to avoid scratching the
mower deck.

Use a soft brush or plastic scraper to
clean off grass and ensure a good
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cutting result. Regular cleaning also
reduces cutting noise and vibrations.

¢ Check that the blade shield can rotate
freely.

e Check that the blades can rotate
freely.

e Check that the front wheel can turn
and rotate freely.

X =

¥

L I, 8" 6 0%
Important! Regular cleaning is essential
for the robot to work properly! Make
sure you follow the cleaning advice
above - and do it often. Grass easily
settles everywhere and can affect the
robot's sensors and functionality.

Problems caused by lack of cleaning are
not covered by the warranty.

Cleaning the charging station.

Just as the robot needs to be cleaned
regularly, it is a good idea to clean the
charging station at the same time.
Remove grass and soil from the drive
plate. Cut down any grass growing
around the charging station. Use man-
ual grass shears.

Every 2 months or so, the charging
contacts on the charging station and
the robot should be checked and
cleaned if necessary. Use some fine
sandpaper or steel wool to remove any
rust or oxidation on the charging plugs.



The knife blades

Itis recommended that you replace all
blades and screws (at the same time)
after each season to ensure a good cut-
ting result. (keep an eye on the blades
and change more often if necessary).
The blades are easy to change. All

you need is a star screwdriver (switch
off the robot before working with the
blades). Unscrew the screw and remove
any dirt and grass debris from the blade
disc. Replace the blades with new ones
and replace the screws at the same
time. Make sure the blade screws are
properly tightened.

Note: All 3 blades must be changed at
the same time to avoid imbalance.
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Important: Check the blade screws
when turning the blades. As the blade’'s
rotations cut into the screw, it is neces-
sary to change the screws at the same
time as the blades.

Use original blades only.

WINTER STORAGE

For the last mowing session of the year,
the cutting height should not be set
lower than 40 mm. If the grass is cut
lower, this will weaken the root network
and can lead to yellow patches.

When storing the robotic mower for
the winter, it is recommended that the
robot and charging station are brought
inside and stored in a warm, dry place
and that the main switch (OFF) is
turned off to protect the battery. Charge
the robotic mower's battery via the sup-
plied charging station before bringing
the robot in for the winter.

The robot lawnmower battery is a
maintenance-free lithium battery with
an estimated lifetime of up to 3-5 years,
depending on use, environment and
winter maintenance. The batteries do
not tolerate frost!

Itis recommended that you also take
the charging station indoors in winter.
The boundary wire must NOT be
removed!

It is important to charge the robot
lawnmower 1-2 times during winter
storage (at least every 3 months) to
ensure the health of the battery. Take
the robot lawnmower and put it in the
charging station. Let it fully charge for
2-3 hours (this can be done indoors).
Then take the robot out of the charging
station again and leave it in a warm, dry
place.

If these winter charges are not fol-
lowed, there is a risk that the battery
will lose capacity or break completely
(this is not covered by the warranty).

Check that all bolts, screws and nuts are
tightened correctly, as this ensures the
best working conditions for the robot.
Replace worn and damaged parts.

119

GB



Preparing for spring

After winter storage, it is a good idea

to clean the charging plugs on the
charging station and charging plates on
the robot lawnmower with a stiff brush.
This will improve the power connection
when charging.

REPLACING THE BATTERY

WARNING

Before attempting to adjust, repair or
replace the battery, blades or other
spare parts, it is IMPORTANT that the
robot is completely switched off and
that safety equipment in the form of
protective gloves and safety glasses is
worn

Battery life depends on workload,
maintenance and winter storage. Under
normal conditions, the lifetime will be
up to 3-5 years. The battery is easily
replaced by following these steps:

1. Turn the robot upside down

2.Remove all grass and debris from
around the battery cover before re-
moving it.

3.Unscrew the screws on the battery
cover. Remove the battery cover

4.Remove the battery holder on top of
the battery.

5.Carefully lift out the old battery. Press
on the clamp and release the connec-
tors.
NOTE: Do not pull on the cables. Hold
the plugs and release the clamp.

6.Connect a new original battery by
plugging in the connectors until they
click into place.

7.Replace the battery in the holder at
the bottom of the chamber, place the
battery holder and battery cover back
in position and tighten the screws.
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There is a USB port under the battery
cover. This USB port may only be used
by an authorised workshop. Make sure
it doesn't get grass and dirt in it.
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ACCESSORIES

Optional/spare parts are available for

the robot. Contact your local Harald

Nyborg store.
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ERROR CODES

Display Message Solution
El Out of 1. Please place the mower inside the boundary wire
boundary 2. Check the red and black connector wires are not
reversed.
3. If the error persists, contact after-sales service.
E2 Wheel motor 1. Turn mower off; take mower to an area free of
block obstacles.
2. Turn mower on. Press START then OK .
3. If the error persists, turn power off; turn mower up-
side-down and check if there has something prevent-
ing the wheels from rotating.
4. Remove any obstruction, turn mower upright, turn
power on. Press START then OK.
E3 Cutting motor | 1. Turn mower off.
block 2. Turn mower upside down and check if there has
something preventing the blade disc from rorating.
3. Remove any obstruction.
4. Turn mower upright and take it to an area with
shorter grass or adjust the cutting height higher.
5. Turn mower on. Press START then OK
E4 Bumper 1. Turn mower off.
sensor always | 2. Take mower to an area in your lawn free of obstacles
activated 3. Remove the cover and check the magnet on the
back of cover. If there is no magnet, contact after-sales
service to replace the cover.
4. If magnets are in place, check that the rubber con-
nection between the cover and the mower is firm. If
loose, please retighten
5. Turn power on. Press START then OK.
E5 Lifted 1. Turn mower off.
2. Take mower to an area free of obstacles .
3. Turn mower on. Press START then OK..
4. If the error persists; turn mower off;
5. Turn mower upside-down. Check if there has some-
thing preventing the front wheels rotating.
6. Remove any obstruction, turn mower upright, turn
mower on. Press START then OK.
E6 Upside down | 1. Turn mower upright.
2. Press START then OK.
3.If error persists, please contact after-sales service.
E7 Angle sensor 1. Turn mower off.

always acti-
vated

2. Check that the slopes of the grounds are not exceed-
ing than required limits.

3. Take mower to a flat ground.

4. Turn mower on. Press START then OK

5. If error persists, please contact after-sales service.
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Display Message Solution
E8 Docking error | 1. Check if there is a 1 meter straight wire ahead of the
charging station.
2. Check that the charging station is placed in flat
position
3. Check that the charging station is not bent
4. If error persists, please contact after-sales service.
E9 Trapped 1. Place mower to an area free of obstacles.
2. If error persists, please contact after-sales service
BP Battery pro- 1. Check the battery temperature. If the temperature
tection is too high, wait until it cooled down. If the tempera-
ture is too low, wait untill the temperature higher than
5°C.
2. If the error persists, contact after-sales service.
E11 No boundary | 1. If mower inside working area, check the charging
signal station light, if it turns red, it means that the
boundary wire was not well connected to charging
station.
2. If it was well connected and the light still turns red,
check whether the boundary wire is broken.
3. If the error persists, please contact after-sales service
E12 Battery error Please contact after-sales service to change battery
E13 Charging 1. Check if the charging head/pole is clean
error 2. If the error persists, please contact after-sales service
to change charger
E14 Exceeds usa- 1. Decrease mower working area to stated in the man-
ble area ual
2. If the error persists, please contact after-sales service
EE Unknow error | 1. Restart mower
2. If the error persists, please contact after-sales service
LOCK Continuous- 1. Please keep the mower ON and wait for 10 minutes.

ly entering
wrong pass-
words

2. After 10 minutes you can enter your password again.
3. If you forgot your password, please contact af-
ter-sales service.
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If the robot has run out of power and cannot be started, manually lift it back into the
charging station and charge it before attempting troubleshooting. For other error
codes, disconnect the power and restart the robot.

Whatever problem occurs, it is always recommended that you first try restarting
the robot and see if that fixes the issue. Turn off the robot, wait 10 seconds and then
switch it on again

For further assistance and troubleshooting, contact Schou's service department.

_|_
Servicecenter Servicecenter

robotservice@schou.com robotservice@schou.com
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SChou

EU DECLARATION OF CONFORMITY
Authorized representative:

Company name Schou Company A/S
Address Nordager 31

Postal code 6000

City Kolding

Country Denmark

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer and
herewith declares that the product
Robotic Battery Powered Lawnmower. 20 V. DC. Class Ill, IPX 5
for mower.
Charger Input 100-240 V. DC 28W - Output 20 V. AC. 1.1 A.
Brand Name: ADANO  Item no.: 18711
is in conformity with the provisions of the following EC directive(s)

Product identification:

Reference no. Title
2006/42/EU Machine Directive
2014/30/EU Electromagnetic Compatibility
2014/35/EU Low voltage Directive
Restriction of the use of certain hazardous substances in
2011/65/EU w/Ammend. electrical and electronic equipment
2014/53/EU Radio Equipment Directive
Noise Emission in the Environment by Equipment for Outdoor
2000/14/EU use

References of standards and/or technical specifications applied for this declaration of
conformity, or parts there of:

Harmonized Standard No. Title of the standard
EN IEC 63000:2018

EN 50636-2-
107:2015+A1:2018+A2: 2020
EN 60335-1:2012+A11:2014+
A13:2017+A1:2019+A2:2019+
A14:2019+A15:2021

EN 60335-2-29:2021 + A1:2021
EN IEC 55014-1: 2021

EN IEC 55014-2: 2021

EN 301 489-1V2.2.3

EN 301 489-3V2.1.1

EN 301 489-17 V3.2.4

EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021

EN 61000-3-3: 2013+A1:
2019+A2:2021
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EN 303 447V1.1.1
EN 300 328 V2.2.2

Other standards and/or technical specifications :

Standard of technical
andard ot technica Title of the standard or technical procedure

procedure

EU Type Examination Intertek NB 0413 Certificate no.: SE-RED-2100087 Ed.3
2014/53/EU

2000/14/EU Declared Sound Power Level 55 dB(A)

(1) Where appropriate, the applicable parts or clauses of the standard or the technical specification should
be referenced.
Kolding 23/12/2022

J4 {)2 (/ (: A A A
Kirsten \libeke Jensen
CSR & Compliance Manager
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ENVIRONMENTAL INFORMATION

Electrical and electronic equip-

ment (EEE) contains materials,

components and substances
HE that may be dangerous and
harmful to human health and the
environment when waste electrical and
electronic equipment (WEEE) is not
disposed of correctly. Products labelled
with the crossed-out waste bin symbol
below are electrical and electronic
equipment. The crossed-out waste bin
symbolises that the device must not
be disposed of at the end of its service
life together with household waste but
must be disposed of separately.

SERVICE CENTRE

Note: Always quote the product model number in connection with your enquiry.
The model number is shown on the front of this manual and on the product rating

plate.

www.schou.com

Manufactured in P.R.C.
Manufacturer:

Harald Nyborg A/S
Gammel Hejmevej 30
DK - 5250 Odense SV
www.harald-nyborg.dk

All rights reserved. The contents of this user guide

may not be reproduced in part or whole in any way,
electronically or mechanically, e.g. photocopying or
recording, translated or stored in a database and retriev-
al system without the prior written consent of Schou
Company A/S.
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