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ADVARSELSSYSMBOLER PA ROBOTTEN

Lees brugsanvisningen for
brug

Udseet aldrig batteriet for ild eller
anden varmekilde (max 40°C)

Hold afstand til robotpleenek-
lipperen nar den er i aktion.

Hold heender og fedder veek
fra roterende knive. Put aldrig
heender eller fodder teet pa eller
under maskinen, nar robot-
pleeneklipperen er i aktion.

Li-ion

Genbrugsmeerke. Materialerne i
batteriet kan genbruges.

Sorg for maskinen er SLUKKET
for der begyndes pa vedlige-
holdelse eller inspektion af
maskinen.

Batteriet i robotpleeneklipperen er
af typen Li-ion.

Batteriet ma ikke afskaffes via
almindeligt husholdningsaffald.
Batteriet skal afskaffes via gen-
brugsstationer.

Sid aldrig pa maskinen.

Stgjniveau.

CE godkendelsesmaerke

SMPS (Switch mode stromforsyn-
ing)

Robotpleeneklipper eller lade
station ma ikke afskaffes med
det almindelige hushold-
ningsaffald, da produkterne
indeholder elektroniske kom-
ponenter.

Produktet skal afleveres pa
genbrugsstationer eller andre
faciliteter, der kan handtere
genbrug af elektronik.

Dobbelt isoleret.

Pas pa nar der trimmes,

skaeres kanter eller fjernes
meelkebotter i neerheden af
afgreensningskablet, sa det ikke
beskadiges.

SMPS (Switch mode power supplér)
med en kortslutningssikker sikker-
hedsisolerende stromforsyning.

Batteriet ma aldrig komme i
direkte bergring med vand.




PAKKEN INDEHOLDER

Robotpleeneklipper Ladestation
—
Plastskruer for Knive 3 stk. i maskine Afgreensningskabel
ladestation 6 stk. + 3 stk.ekstra 18739: 170m
18740: 200m

e® | . -

Samlemuffer 2 stk.  Plastplokker Stremforsyning Betjeningsvejledning
18739 230 stk.
18740 250 stk.

Du skal yderligere bruge
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ROBOTPLANEKLIPPER

INTRODUKTION

For at du kan fa mest mulig gleede af dit nye produkt, beder vi dig gennemleese denne
brugsanvisning, fer du tager produktet i brug. Vi anbefaler dig desuden at gemme
brugsanvisningen, hvis du senere skulle fa brug for at genopfriske din viden om pro-
duktets funktioner.

TEKNISKE DATA 4. Forhindringssensor

Motor specifikationer Pleeneklipperen registrerer forhindrin-
Motor model: Batteri ger, der star i vejen under drift. Hvis
Motor type: 20V, 5,0 Ah Lithium-Ion pleeneklipperen steder pa en forhin-

dring, holder den op med at kore i den
retning og bakker veek fra forhindrin-
gen.

Drive system
Kapacitet: Op til 1000/1300 m2
Ladetid: 100-120 min

5. Regnsensor

Instrument
Arbejdsbredde: 20 cm Pleeneklipperen har en regnsensor, som
Knivsystem: 3 stk. knive kan standse pleeneklipperen i regnvejr.

Arbejdshgjde min-max: 20-60 mm
Hojdeindstillinger: 9

Heeldning: Max 24° / 45% Hvis du trykker pa STOP-knappen,
standser pleeneklipperen og kniven
med det samme.

6. Nodstopknap

Dimensioner (LxBxH): 55 x 39 x 24 cm
Veegt: 7,5 kg

Loftesensor, forhindringssensor, vael- 7. Lukket batteri

tesensor, heeldningssensor, regnsensor, Batteriet, der driver pleeneklipperen, er

multizone. fuldsteendig forseglet og leekker ikke
nogen form for vaesker, uanset hvor det
er placeret.

SIKKERHEDSANORDNINGER 8. Basisstation/omkredsafbryder og
. . afgraeensningskabel
1. Tyverisikring/afbrydermekanisme
Pleeneklipperen kan ikke kore, hvis der

Tyverisikringen/afbrydermekanismen ikke er installeret et afgreensningskabel,
forhindrer andre i at bruge eller kore som aktiveres via basisstationen. Plae-
pleeneklipperen, medmindre vedkom- neklipperen korer ikke, hvis afgreens-
mende har en gyldig kode. Du bliver ningskablet ikke er tilsluttet korrekt eller
bedt om at indtaste en firecifret kode er beskadiget.

efter eget valg, som skal bruges som

sikkerhedskode.

2. Loftesensor

Hvis pleeneklipperen loftes mere end
10 mm fra jorden, ndr kniven er i brug,
stopper kniven straks med at rotere.

3. Vippesensor

Hvis pleeneklipperen vippes opad fra en
hvilken som helst side mod en lodret
position, standser kniven straks.



PRODUKT OVERSIGT 5.

1. Stop knap 6.
Display

3. Klippeindstilling 7

4.  Regnsensor 8

Grouw
18739
Robotic Lawnmower

1000 m? CLEVR Made in P.R.C. Manufacturt

Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding

20V===Max. 90Wh

Grouw n, ®20cm  8.0kg

CAUTION-Do not touch rotating bl

18740 VORSICH! e Klinge
. ATTENTION-Ne touchez pas la lame r
Robotic Lawnmower ”

Made in P.R.C. Manufacturer:
1300 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding

Serienr.

QR kode til download af App til
IPhone

QR kode til download af App til
Android

QR kode til download af manual
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FOR INSTALLATION

Det anbefales at lave en skitse over

ens graespleene med de forhindringer,
du som bruger gnsker at beskytte. Det
giver et godt overblik over arbejdet med
kabellegning, samt den bedste placer-
ing til ladestationen.

Tegn afgreensningskablet fra lade sta-
tionen rundt i haven og rundt om evt.
forhindringer, man egnsker at beskytte,
sa som blomsterbede, sma traeer osv.

I folgende kapitel forklares, hvordan
robotpleeneklipperen skal installeres.
Lees derfor dette kapitel grundigt for
planleegning og installation af afgraen-
sningskablet pabegyndes.

Tjek ogsa det forventede behov for
afgreensningskabel (leengde). Der folger
rigeligt kabel med til omkredsning

af graespleener pa op til kapacitets-
greensen, men har man mange bloms-
terbede (ger) inde i pleenen, hvor kablet
skal rundt om, kan det forbruge mange
meter ekstra kabel. Det kan her veere
negdvendigt at tilkgbe ekstra afgraen-
sningskabel og forleenge det.
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INSTALLATION OG PLACERING AF
LADESTATION

Placering af ladestationen kreever, at der
er et 230V stroemudtag 1 neerheden. Al-
ternativt skal der traekkes et forleenger-
kabel ud til den enskede position af
ladestationen.

Ladestationens flade indgangsomrade
skal pege mod hojre.

Ladestationen kan placeres pa 2 mader:

1. Langs en af siderne (A)

2. lethjorne (B)

Veelges placering i et hjorne, sa skal det
sikres at afgreensningskablet kan ga
bagom ladestationen sa teet pa bagplad-
en som muligt (<1 cm) og ind i stikket,
som vist pa illustrationen (B). Der vil i
dette tilfeelde veere et lille omrade bag
ladestationen, som ikke kan klippes.
Omradet kan evt. beleegges med fliser
eller sten i stedet for graes.

Bemeerk: Det anbefales at have 1-2 m
ekstra kabel i overskud, hvis muligt. Se
afsnit "Forbind afgreensningskablet”.

Ladestationen skal placeres pa et helt
fladt underlag og skal have en helt lige
streekning pa minimum 1 meter foran
ladestationen, for at sikre robotpleenek-
lipperen far den rigtige indkersel til
ladestationen. Det er vigtigt, at dette
overholdes.

Lynnedslagsbeskyttelse

For at beskytte robotpleeneklipperen
mod lynnedslag anbefaldes det, at man
ikke placerer ladestationen under eller
ineerheden af et hojt trae. Ligeledes ma
der heller ikke traekkes forleengerled-
ning til ladestation rundt omkring hgje
traeer.

Det anbefales at robotpleeneklipper-

en ikke korer, ndr det er tordenvejr

af hensyn til skader pa elektroniske
komponenter ved lynnedslag. Ligeledes
anbefales det ved tordenvejr helt at tage
stremmen fra ladestationen og, hvis det
er muligt, at frakoble afgreensningskab-
let fra ladestationen.
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Fastgor ladestationen med de 6 medfol-
gende skruer/plokker.

Veer sikker pa at omradet "OUT" peger
ud mod kanten af pleenen

Nar du har fundet den korrekte plac-
ering, og ladestationen er opsat ma
strommen IKKE tilsluttes endnu. Forst
skal afgreensningskablet udleegges, og
tilsluttes ladestationen.

Derefter kan stremmen tilsluttes.

AFGRENSNINGSKABEL

Udleegningen af afgreensningskabel er
den vigtigste ting under installationen,
da en ordentlig kabelleegning giver et
mere tilfredsstillende resultat.

Robotpleeneklipperen kan ikke klippe
helt ud til kanten pga. sikkerhedskrav
(afstand fra klippeskjold til knivene).
Man skal derfor veere opmeerksom pa,
at der efterlades en kant af grees hele
vejen rundt om graespleenen, som ikke
kan klippes af robotpleeneklipperen.

Her er man noedt til at klippe graesset
med en greaestrimmer eller en alminde-
lig pleeneklipper regelmeessigt.

Alternativt kan man laegge en bred
flisekant (mindst 12 cm) hele vejen
rundt om graespleenen i samme niveau
som graesset, som robotten kan kore
ind over, sa man undgar en graeskant
som ikke kan klippes. Se afsnittet "Klip-
ning langs fliser”

Ideelt set onsker man denne uklippede
kant sa lille som muligt, og derfor skal
afgreensningskablet placeres sa teet pa
kanten, som muligt.

Under optimale vilkar, vil en afstand
pa 20 cm veere ideelt, men det kreever
nogle forudsaetninger er opfyldt:

¢ Graespleenen skal veere helt plan i
kanterne, sa robotten ikke kan glide
ud i vadt fere

e Der ma ikke heenge blomster, planter
og grene ud over graesplenen

« Hjulene ma ikke komme ud i jordbe-
det under korslen

« Hjul og klippeskjold ma ikke komme i
beregring med evt. hoje kanter

Dvs. robotten skal uhindret kunne kore
hele vejen rundt langt afgreensningsk-
ablet uden at komme i bergring med
noget og ej korer ud i et jordbed med
hjulene.



Hvis ovenstaende ikke kan opfyldes,
kan det veere nodvendigt at oge af-
standen. Det afhsenger af den speci-
fikke haveindretning. Det anbefales
uanset hvad at have mindst 1 cm ekstra
afstand, da afgreensningskablet kan
forskubbe sig lidt efter noget tid, nar
graesrodnettet vokser.

Hvis man laver en forhindring ved
hjeelp af afgreensningskablet (f.eks.
rundt om et blomsterbed midt i
graespleenen eller nedgravet svem-
mepol/trampolin), sd anbefales det er
oge afstanden til 25-30 cm, sa den ikke
risikere at falde ned.

Forberedelse:

Find forst rullen med kabel og find den
lgse ende. Find dernaeest plastplokkerne.
Forbered en tommestok eller hjem-
melavet afstandsmaler som malepind
pa f.eks. 20 cm, sa du let kan lave en
ensartet og korrekt afstand til greeskant-
en/forhindringer. Derudover skal der
bruges en hammer, en klemmetang og
en saks/bidetang til at klippe ledning
med (dette medfolger ikke).

Husk: Greesset ma ikke veere hojere end
60 mm inden maskinen saetter igang,
ellers skal det forst klippes med en al-
mindelige pleeneklipper (med opsam-
ling). Det anbefales at man klipper
graesset ned til 35-40 mm inden man
installerer robotten.

Laegning af afgraensningskabel

Start kabelleegningen ved ladestationen
og laeg et stykke ind under ladesta-
tionen, som raekker cirka 50 cm leen-
gere bagud, sa der er rigeligt med kabel
at arbejde med, nar det skal tilsluttes til
stromstikkene pa ladestationen.

Rul afgreensningskablet ud, bevaeg dig
med uret rundt, leeg det pa greesset og
seet det fast med plastplokkerne. Det er
ikke ngdvendigt at grave kablet ned i
jorden. Inden for f& maneder er greesset
vokset over kablet og det vil ikke kunne
ses.

(Hvis man vil grave det ned, sa laeg det
cirka 2 cm under graessets overflade)

HUSK: Hold mindst 20 cm afstand til
graeskanten/forhindringer. Brug tom-
mestok eller hjemmelavet malepind.

Hvis der er haek, blomster/planter der
heenger ud over graespleenen, skal
afstanden gges her. Det er vigtigt at
robotten kan passere frit forbi uden at
ramme grene mv.

BEMZARK: Den maksimalt tilladte
leengde for afgreensningskablet er
300m.

= o 2 N

3 ‘ — S L.i\\\\t»‘ (\ r\\
Afgreensningskablet leegges nu rundt i
haven efter din have skitse.

Seet plastplgkkerne for hver ca. 80 cm
ved lige straeekninger og teettere ved
hjerner eller buer.

Jo teettere pa jorden kablet leegges, jo
mindre risiko er der for, at man falder
over kablet eller det skulle blive klippet
over af robotpleeneklipperen. Strom-
styrken i afgreensningskablet er kun
20V og derfor ingen fare for hverken
mennesker eller dyr.

Sorg for at kablet sider korrekt placeret
i plastplekken (se billede) inden den
bankes i jorden.

9
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Sorg for at placere plastplokker pa de
lavest punkter pa greespleenen, sa kablet
holdes stramt ned mod pleenen overalt.
Det kan veere ngdvendigt med teettere
afstand end 80 cm.

.‘ éﬁ%ﬁﬁ
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Hjorner

Nar du kommer til et hjerne i din have,
er det her vigtigt, at kablet drejer i en
bled bue og ikke folger hjgrnet i en 90°
vinkel. Brug flere plastplgkker til at fa
den optimale afrunding. Ethvert punkt
langs ledningen skal have mindst 20
cm afstand til kanten.

Forhindringer i haven

Faste forhindringer i haven der er ho-
jere end 100 mm sasom vaegge, hegn,
havemaobler, stolper osv., behgver man
ikke at beskytte med afgreensningskab-
let, da robottens forhindringssensorer
vil registrere en pakersel af forhindrin-
gen og derefter stoppe, vende rundt og
finde en ny kerselsretning.

10

Troeer

De fleste treeer i haven vil robotpleenek-
lipperen blot se som en almindelig
"fast” forhindring og behover derfor
ikke beskyttes.

Visse treeer, som star kegleformet op
fra jorden med blottede r@dder, der er
lavere end 100 mm, skal beskyttes med
afgreensningskabel.

Dette er for at undga, at robotten korer
op pa redderne og saetter sig fast eller
beskadiger knive og understel.

=

Fjern nedfalden frugt og grene

Hvis der ligger nedfalden frugt og
grene, kan dette stoppe robotpleenek-
lipperen. Ryd altid graespleenen for
disse ting, sa driftstop undgas.

Iszer i september-oktober falder der
mange abler ned fra aebletraeer.

Disse kan fa robotten til at stoppe.
Hvis omradet under aebletraeer er med
i robottens klippeomrade, skal man
veere forberedt pa at fjerne aeblerne for
robotten korer.

Alternativt skal omradet under
&bletraeer udelades, nar afgreensning-
skablet leegges.



Sten

Hvis der er sten i robottens klippeom-
rade, er det vigtigt man vurderer

om kanten pa stenen er hojere eller
lavere end 100 mm, og om stenen skal
beskyttes eller ej netop for at undga
skader pa robotten.

\

(

Ved forhindringer der skal afgreenses, er
det vigtigt at felge den retning, man er
startet fra.

Skraninger

Robotpleeneklipperen kan keore op og
ned ad skrdninger med en max stigning
pa 20° (el. 36%).

§

&
45 % (24°) 5

W L

N4 N%
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Hvis der er en direkte nedkorsel mod
afgreensningskablet, ma skraningen
ikke overstige 10° stigning for at forhin-
dre robotten i at kere hen over kablet,
hvis der er lav friktion i greesset.

< 10 % heeldning

Korer robotpleeneklipperen ned mod
afgreesningskablet fra en stigning pa
mere end 10°, skal der veere minimum 2
meter fra kanten af skraning til afgreen-
sningskablet.

Stier, indkersler og fliser

Ligger der en gang eller korselsareal
irobottens klippeomrade, som eri et
andet niveau end greespleenen, bor det
undgas, at robotten prover at kere over
dette areal for at komme til graesset pa
den anden side. I stedet bar der leegges
afgraensningskabel med mindst 20 cm
afstand til gangarealet.

Hvis greaespleenen og gang- og korsel-
sareal er i samme hgjde, kan man godt
lade robotten kore over arealet med
hjeelp af afgreensningskabelet.

Klipning langs fliser

Huvis flisearealet er plant og i niveau
med graespleenen kan man lade robot-
ten kore lidt ud pa gangarealet med

det ene hjul og pa den made fa klippet
udover kanten pa graespleenen. Laeg her
afgreensningskablet med 8 cm afstand
til kanten.

1
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Ujaevn pleeneoverflade

Har greespleenen en ujeevn overflade, vil
der vaere risiko for skade pa knivene, da
de risikerer at ramme jorden. Dette bor
undgas helt for at sikre holdbarheden
af robot- pleeneklipperen. Udjsevn klip-
pearealet, fyld huller med jord. Er det
ikke muligt at udjeevne, bor dette areal
helt udelukkes fra klippeomradet med
afgreensningskablet.

Blomsterbede

Indeholder klippeomradet blomsterbe-
de der skal beskyttes med afgreensning-
skabel, er der to muligheder for dette,
som fglger her:

Kabel som forhindring

@nsker man, at robotplaeneklipperen
skal felge kablet rundt om blomster-
bedet skal kablerne ligge parallelt med
mindst 10 cm afstand og med mindst
20 cm rundt om blomsterbedet (se
billede 1). Der skal veere mindst 80 cm
afstand fra kant til blomsterbed (se
billede 3). Totalleengden af "gen” ma
max veere 28 m malt fra kanten/lang-
siden.

12

Kabel uden forhindring

2. @nsker man at robotten skal kore
over 2 parallelle kabler, skal de ligge helt
teet med afstand pa max 5 mm (og ej
krydse). Her vil det dog veere ngdven-
digt at seette en forhindring (fx sten, rer)
pa position A (se billede 2) for at sikre,
at robotten, ikke bare kgrer rundt i ring.
Der skal veere mindst 80 cm afstand fra
kant til blomsterbed (se billede 3).

Bemeerk: Position A skal veere et

fladt omrade og ma ikke veere pa en
skraning. Omkring position A skal der
veere minimum 0,5x0,5 meter fladt
omrade.



Tip:

Husk, nar afgreensningskablet skal leeg-
ges rundt om blomsterbedene, er det
vigtigt at huske, pa, hvordan blomster
og planter szendre sig hen over aret, sa
der pa ethvert tidspunkt af aret, er plads
til at robotpleeneklipperen kan passere
bedet uden at beskadige planterne (no-
gle planter/blomster kan heenge ud over
graespleenen).

Veer ogsa opmeerksom pa, at bruger
man afgreensningskablet rundt om
mange blomsterbede midt pa graesplee-
nen, sa kan det resultere i at der ikke

er nok kabelleengde til at na hele vejen
rundt. Tjek dette, nar skitse over haven
laves. Ekstra afgreensningskabel kan
titkabes.

Havebassin og swimmingpools.

Robotpleeneklipperen kan naturligvis
ikke tale at komme under vand. Har
havebassinet eller swimmingpoolen
ikke en hgj kant som pa billedet (mindst
10 cm), skal de afgreenses via afgreen-
sningskabelet, eller alternativt skal

der opsaettes hegn omkring bassinet/
poolen.

Veelger man afgreensningskabel til at
beskytte disse, er det vigtigt at af-
standen til vandkanten gges fra de nor-
male >20 cm til 1 meter, for at forhindre
robotten skrider ud over kanten i vadt
vejr.

Pool
1>10cm

Bemaerk

Leeg ikke omkredsledningen paral-
lelt over et almindeligt stromkabel.
Det elektriske felt i stromkablet kan

forstyrre signalet i afgreensningskablet!
Nar forhindringer skal afgreenses med
afgraensningskablet, er det vigtigt at
kablet ikke krydser hinanden, da robot-
pleeneklipperen ikke vil kunne fglge den
rigtige retning, hvis det krydses.

Kryds ikke afgraznsningskablerne

X

Korridor

Har klippeomradet en smal korridor, er
der visse minimummal, der skal over-
holdes for at robotpleeneklipperen korer
optimalt. Leengden bgr max. veere 8
meter, hvis bredden kun er 0,8-1 m. Ge-
nerelt ma korridoren ikke vaere smallere
end 0,8 m nogen steder.

Korseli smalle korridorer bruger mere
strgm, da den skal vende mange gange.

Hvis korridoren er smallere end 0,8
meter, kan robotten ikke mangvrere
ordentligt rundt der, og omradet skal
fjernes fra klippeomradet ved hjeelp af
afgraensningskablet.

<8.0m

HUSK: Afgreensningskablet ma IKKE
krydse sig selv pa noget tidspunkt.

Nu nar du har udlagt afgraensningskab-
let, overholdt alle afstandsmal noje, og
du er tilfreds med den made kablet er
lagt i din have, sa er det tid til at fastgere
plekkerne. Tag din hammer og sla nu
plastplekker ordentligt fast i jorden.

13
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Sorg for at holde kablet helt stramt, nar
plokkerne slas fast, sa kablet ligger helt
lige.

Nar du er naet tilbage til ladestationen,
treek da igen ca. 1 meter ekstra kabel ud,
sa der er rigeligt kabel at arbejde med
ved tilslutning eller hvis der skal korrig-
eres et sted langs pleenen.

FORBIND AFGRZENSNINGSKABLET

HUSK: Der skal vaere minimum 1
meter kabel i en lige streekning foran
ladestationens koreplade.

Det er vigtigt at leegge kablet fra fronten
(til red kabelindgang) ind under korep-
laden, og traekke det ud ved bagenden
af ladestationen.

Tilpas leengden af kablet og klip over-
skydende kabel vaek.

Sorg for der mindst er 1 meters ekstra
kabel totalt set, hvis muligt, inden du
klipper overskydende kabel over.

Af-isolér kablet (skrzel plastikken af
kablet) 10 mm af enderne. Brug en af
isolering tang, eller en kniv. Pas pa
fingrene! Tvist metaltradene fra kablet,
sa kabelenden bliver stram.

Nu er afgreensningskablet klar til mon-
tering.

Indseet afgreensningskabel der gar ind
under korepladen i det rede stik og
kablet der kommer ind bagfra i det sorte
stik. Far man fejlkoden "E1" pa robotten,
sa er der byttet rundt pa stikkene, som
det grgnne afgreensningskabel er sat
fast til.

14

SORT

N

Overskydende graensekabel ma ikke
opbevares bag ladestationen.

Samlemuffe ved brug eller forleen-
gelse af kabel

Ved evt. brud pa afgreesningskabel, som
skal repareres - eller ved forleengelse af
kabel - er det vigtigt at der bruges en
vandteet samlemuffe (silikonemuffe).

Tryk det bla stykke ned, hvilket vil
forsegle samlemuffen. Der vil komme
en smule silikone ud af samlemuffen.

Samlemuffer skal graves en smule ned
i greespleenen, sa knivene ikke rammer
den.



2 stk. samlemuffer medfolger

SET STROM TIL LADESTATION

Nu kan 230V strommen tilsluttes til

ladestationen.

Sorg for, at opladeren ikke placeres
direkte pa jorden, og at den holdes ter,
f.eks. ved at heenge den op.

Red light flashing
N

Er der ikke noget lys i dioden, tjek da
forst 230V stremforbindelsen, om

Nu lyser en lille LED diode. Lyser dioden ~ den er tilsluttet korrekt og teendt. Hvis
gron er alt OK, og der er forbindelse i LED dioden ikke konstant 1ySer eller

afgreensningskablet.

blinker gren, og der ikke er fejl i 230V
forbindelsen, tjek da folgende fejlsegn-
ingsskema:

LED BESKRIVELSE
1 Gron lys Afgreensningskablet er monteret korrekt og robotten er fuldt
opladet.
2 Intet lys Der mangler strom. Tjek at stremforsyningen er monteret

korrekt pa ladestationen og i en stikkontakt.

3 Gron lys blinker

Robotklipper lader

4 Radt lys blinker

Agraensningskabel er ikke monteret korrekt i det rode/sorte stik
eller der er brud pa afgreensningskablet. Tjek evt. kabelsam-
linger.

15
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Bemeerk: Der kan evt. hores en svag
summen ved ladestationens transform-
ator. Dette er helt normalt.

OPSTART OG TEST AF INSTALLA-
TIONEN

Nar LED’en konstant lyser gron, er det
tid til at afpreve robotpleeneklipperen:

1. Juster klippehgjden til maksimal
hojde (60 mm)

2. Evt afmonter knive, for at undga
at afgreensningskablet klippes
over, hvis det ikke er lagt helt fladt/
stramt ned pa graespleenen

3. Seet robotten inde pa greespleenen
mindst 2 m veek fra ladestationen

4.  Tryk pa TEND/SLUK knappen ind
til robotten teendes.
Tryk PIN koden ind. Koden vil
veere 0000, som er indstillet fra
fabrikken (senere kan personlig
PIN kode indstilles, laes kapitlet
"PIN kode indstilling”).
Brug pilene op/ned til at indstille
hvert af de 4 pinkode tal og tryk
OK for at ga videre. Displayet vil

' .' -
herefter vise Mot 1uio | som betyder
at robotten er klar.
P

N - W

5. Tryk pa START, og tryk derefter
OK for at starte klipningen. Nu vil
robotten starte med at kore. Lad
den kore i fa minutter.

6. Tryk pa den store STOP knap.

7. Flytrobotten hen, sa den peger
ind mod omradet bagved ladesta-
tionen (cirka 1 m afstand til kablet).
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8. Tryk pa HOME og derefter OK og
se om robotten selv finder hjem
til ladestationen ved at kore ud til
afgreensningskablet og felge det
mod uret hjem.

N

Vigtigt: Det er her du kan kontrollere
at din kabelleegning er optimal. Fglg
robotten, nar den kerer retur til ladesta-
tionen langs afgreensningskablet og
tjek at den ikke kommer i bergring med
forhindringer undervejs (hoje kant-

er, grene, planter osv.) og at hjulene
holder sig inden pa graespleenen hele
tiden. Hvis robotten rammer/rorer en
forhindring, skal afgreensningskab-

let flyttes leenger veek fra kanten og
testen gennemfores igen. Hvis der er
flere centimeters sikkerhedsafstand til
nzaermeste forhindring/jordbed, sa kan
afgreensningskablet flyttes teettere pa
kanten. Gentag testen og se om alt er
OK. Det anbefales dog at have mindst 1
cm sikkerhedsafstand hele vejen rundt.

9. Ved ladestationen vil robotten
begynde at lade batteriet helt op.
Skulle det ske, at robotten ikke
rammer ladestationen eller pakorer
den skeevt, skal ladestationens
placering (eller afgreensningskab-
let foran) sandsynligvis tilrettes.
Tjek ogsa om underlaget er plant
og fast.

BEMZXARK: Robotten slukker automa-
tisk efter 30 sekunder, hvis den ikke
modtager noget input efter, at den er
blevet teendt.



PROGRAMMERING
Tip:

Programmering af ar, dato og tid kan
ogsa gores ved at forbinde robotten til
App'en frem for at gore via displayet pa
robotten. Nar der skabes forbindelse til
App, indstilles tid og dato automatisk.
Se afsnit "Opseetning af App".

Start med at indstille ar, dato og tid, da
det er grundlaget for programmering

Indstillingen starter med ar, dato og til
sidst tid. For at aktiver indstilling af ar,

paN
dato og tid tryk pa ii5sekindtil

ikonet lyser og tallene i display-
et blinker, herefter indstilles ar ved

at hjeelp af eller og @ til at

bekraefte hver enkelt tal indtil arstallet
er indstillet korrekt. Samme fremgang-
smade bruges til dato og tid.

Bemeerk dog at dato indstilling altid
starter med maned angivelse og de-
refter manedsdag, i billede eksemplet
nedenfor er datoen derfor August 25

(08.25). Nar ar, dato og tid er gemt, vises
oy
10 1 1_pa displayet.

DY ENZ)E
K ) STAR )
PIN KODE INDSTILLING

AN
For at eendre pinkoden tryk og
ned pa samme tid i 3 sek., herefter vil

ikonet lyse og "PIN 1" fremga pa
displayet. Nu skal den gamle pinkode

aN
indtastes, dette gores ved at bruge

eller og til at bekraefte hver
enkelt tal indtil den gamle pinkode er
indtastet. Herefter fremgar "PIN 2" pa
displayet og den nye pinkode er nu klar
til at blive tastet pa samme made som
den gamle pinkode (i billede eksemplet
nedenfor 1234).

Nar den nye pinkode er tastet og

[

1) 11 vises pa displayet, er den nye
pinkode gemt.

17
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ENDRING AF STARTTIDSPUNKT OG
KLIPPETID

Tip:

Programmering af starttidspunkter
og klippetid er nemmere at gore via
App'en end displayet pa robotten. Se
afsnit "Brug af App”.

Robotten er som standard indstillet til
at starte k1.9.00, dette starttidspunkt

kan sendres ved at trykke og @
ned pa samme tid i 3 sek. Herefter kan
nyt starttidsnkt indstilles ved hjeelp

af eller og @ til at bekraefte

hver enkelt tal indtil nyt starttidspunkt

er indstillet. Nar nyt starttidspunkt er
(N

gemt, vises W2V 121 pa displayet og en

bip lyd vil heres. I eksemplet neden-

for er nyt starttidspunkt indstillet til

k1.13.25.




Robotten er som standard indstillet

til at arbejde 8 timer inkl. ladetid hver
dag. Klippetid kan sendres til mellem
1-24 timer, dette gores ved at trykke pa

i 3 sek. Herefter kan ny klippetid
AN
indstilles ved at trykke pa eller @

og @ til at bekreefte ny klippetid (time

antal). Nar ny klippetid er indstillet og
[

gemt, vises W2V 112 pa displayet og en
bip lyd vil hores. I eksemplet nedenfor
er ny klippetid indstillet til 6 timer (06H)

[
Generelt: Nar der star a! .\ i display-
et betyder det, at robotten er klar og alt
er i orden.
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BESKRIVELSE AF DISPLAY

-

Tidsindstilling — L \Wi-Fi ikon
Password .
beskyttet — — Batteristatus

Teend/sluk —( / —— Bekreeft

Start klipning/ 7 ~ Ker hjem/

Pil op Pil ned

STOR

— Bluetooth ikon

N

Teend/sluk knap: For hvert tryk vil robotten enten teende eller
slukke (hold inde)

Start knap: Robotpleeneklipperen vil starte dens klippecyklus
nar denne knap aktiveres (efterfulgt af "OK"). Desuden funger-
er knappen som pil op.

Hjem knap: Robotten vil kere direkte tilbage til ladestation, nar
denne knap aktiveres (efterfuldt af “OK"). Desuden fungerer
knappen som pil ned.

OK knap: Bruges til at bekraefte valg med.

Wifi signal ikon

Tidsindstilling ikon

Kodeord indstilling ikon

Batteri ikon

s EDERIEIENS

Bluetooth ikon
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INSTALLATION AF APP

Robotten er er en IOT (internet of
things) enhed. For at udnytte alle
funktioner og holde dens software
opdateret, skal den tilherende APP
downloades og robotten forbindes til
en smart phone via Wi-Fi 2.4 GHz eller
Bluetooth 4.0.

Download app’en

Download den gratis robot app “robot-
ic-mower connect” forst. Den kan bru-
ges til Iphone (med iOS 11 eller hojere)
eller Android telefoner (version 4.4.2
eller hojere).

Du kan ogsa scanne QR koden
herunder med din mobiltelefons kam-
era og bringer dig til en hjemmeside
(kameraet viser et link, skal der trykkes
pa dette), Tryk herefter pa "Install” knap-
pen pa den hjemmeside der kommer
frem. Det vil bringe dig til den korrekte
App i henholdsvis App Store og Google
Play:

FOR DER OPRETTES FORBINDELSE
TIL ROBOT

Serg for, at du har:

¢ Dit Wi-Fi netveerksnavn og adgang-
skode

¢ Robotpleneklipperens serienummer
(SN), som kan findes pa klistermaer-
ket bag pa maskinen. Du kan ogsa
scanne serienummerets QR kode med
din mobiltelefons kamera. QR koden
sidder midt pa labelen (den leengst til
venstre)

Kontroller dine Wi-Fi indstillinger

« Robotpleeneklipperen fungerer kun
med 2,4 GHz.

Serg for, at din robot og din telefon
er pa den samme WI-FI frekvens (2,4
GHz). (Mange hjemmenetveerk har
bade en 2,4 GHz og 5 Ghz frekvens)

Serg for, at afstanden mellem din
pleeneklipper, telefon og din router er
sa teet pa som muligt under tilslut-
ningen (inden for 10 m ber i de fleste
tilfeelde veere OK).

OPSAETNING AF APP
1. Aben App'en og tryk "Register”

2. Indtast e-mail og tryk pa knappen
"Send” for at fa en verifikationskode
tilsendt. Indtast herefter koden (in-
den 30 min) og veelg et password,
som tastes 2 gange. Tryk til sidst pa
knappen "Register”

Opsaetning og tilslutning

Opseetning kan ske pa 2 mader. Via QR
kode eller manuelt

Tilslutning via QR kode

1.  For at tilfgje din robot, trykkes der
pa cirklen med (+) midt pa skeer-
men.

2. Scan herefter QR koden pa klister-
meerket pa bagsiden af robotten
- leengst til venstre. (robotten skal
veere teendt, det samme skal Blue-
tooth og Wi-Fi pa din mobiltelefon)
Accepter at App'en far adgang til
dit kamera og lokation.
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3. App'en forseger at fa forbindelse,
hvilket kan tage nogle minutter.

4. Serienummer fremgar nu. Tast PIN
koden til robotten. Som standard er
koden 0000, men har du manuelt
valg en anden PIN kode via robot-
tens display, skal denne bruges.

5. Veelg Wi-Fi netveerk (kun 2,4 GHz)
og tast password til netvaerket.

6. Robotten er nu tilfgjet og fremgar
i oversigten "Devices” og et Wi-Fi
ikon vil lyse pa robottens display.

7. Dukan til sidst navngive robotten
(kan ogsa eendres under "Settings”)

Der kan tilfgjes flere robotter, hvis man
har behov for mere end én robot.

Registrér Opret login Tilfoj enhed Scan QR pa robot

0901 BO® - % 09.00 0 &3 02apan -

Register Devices : < Add devices

R plessen 8 ®
0 Please enter Q
B Pleas Q

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Vent pa
forbindelse

w30es0 - [

<

Tast 0000 i
password

0932B@0 -

Connect Bluetooth Cancel < Add devices

Manuel tilslutning (uden brug QR
kode)

1

Std ved siden af robotten, mens
den er teendt.

Tryk pa cirklen med (+) midt pa
skaermen.

Tryk herefter pa knappen "Man-
ually pairing Bluetooth devices” i
bunden af skeermen

En liste med Bluetooth enheder
vises. Veelg "Mower_XXXXXXXX"

Serienummer fremgdr nu. Tast PIN
koden til robotten. Som standard er
koden 0000, men har du manuelt
valg en anden PIN kode via robot-
tens display, skal denne bruges.

Veelg Wi-Fi netveerk (kun 2,4 GHz)
og tast kodeordet til netveerket.

Robotten er nu tilfgjet og fremgar i
oversigten "Devices”. Et Wi-Fi ikon
vil lyse pa robottens display.

Du kan til sidst navngive robotten
(kan ogsa sendres under "Settings”)

Veelg netveerk og

tast password

0933B @0 -

<

Configure Wi-Fi, you can control your devices

09362ma *

Connect to Wi-Fi Devices

0 Robot
Standby

Styr robot pa sekundzer mobiltelefon

Hvis man gnsker at en anden mobiltele-
fon ogsa skal kunne styre robotten, kan
gores ved at dele enheden:

1.
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Installer forst robot App'en pa den
anden mobiltelefon.

Sta i oversigten (Devices) pa
mobiltelefonen, hvor robotten er
forbundet til.

Hold fingeren pa robotnavnet og
swipe til venstre.

Klik pa "Share”. Herefter kommer
en QR kode frem.

Veeg den runde cirkel med (+) pa
den anden mobiltelefon og scan
stregkoden, hvorefter robotten vil
blive tilfgjet her ogsa.

Den oprindelige telefon (ejeren)
kan til en hver tid stoppe delingen
af robotten med andre, uden deres
godkendelse. Veelg i dette tilfaelde
"Stop sharing” og bekreeft.

Robotten er tilfgjet

DK



Devices

h i % m}

Share

Cancel Disconnect Delete

BEMZARK: ndr pleeneklipperen bevaeger
sig til et omrade pa din greespleene med
darligt eller intet WI-FI signal, udferes
instruktioner, der sendes fra appen, kun
nar pleeneklipperen vender tilbage til et
omrade med godt Wi-Fi signal.
Bluetooth ikon vil kun lyse, nar telefo-
nen er i neerheden af robotten og har
forbindelse. Robotten kan styres over
Wi-Fi, selvom man er vaek hjemmefra,
hvis deekningen er ok.

BRUG AF APP

Brug af App’en giver udvidede funk-
tioner i forhold til betjening via robot-
tens display. De vigtigste funktioner
gennemgas her.

Home

Nar man er logget ind og har trykket
pa robotten, star man pa hjemmeskaer-
men, hvor man har overblik over
robotten, dens batteritilstand, om den
har Wi-Fi/Bluetooth forbindelse og om
robotten er i standby mode eller kerer.

Leengere nede findes 3 runde knapper:
RETURN - WORK - STOP

¢ Hvis robotten kgrer og man vil have
den til at kore hjem, trykkes forst
STOP, og dernaest "RETURN".
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¢ Vil man seette robotten i gang ma-
nuelt, trykkes forst STOP (s& WORK
knappen bliver hvid) og dernaest
"WORK".

o STOP knappen skal generelt trykkes
pa forst, inden man kan vaelge RE-
TURN eller WORK.

Batteritilstand

Bemezerk at batteritilstanden typisk vil
vise 9X% (og ikke 100%) og at det lang-
somt vil falde. Dette er helt normalt og
er for at beskytte batteriet og forleenge
levetiden pa det (det er ikke optimalt
for batteriet at veere opladet 100% hele
tiden).

Ladestationen vil starte med at lade bat-
teriet op, nar det kommer under 90%.

Schedule

18739: 2 tidsplaner pr. dag.

18740: 2 tidsplaner pr. dag / Auto
Schedule. (Klippefrekvensen indstilles
automatisk).

Under "schedule” (tidsplan) kan man se
planlagte klippetidspunkter og indstille
hvornar robotten skal kore.

« Tryk pa "Edit" for at redigere tidspla-
nen.

e Tryk pa den ugedag du gerne vil ind-
stille robotten til at kare.

¢ Veelg herefter starttidspunkt og slut-
tidspunkt og tryk "Confirm".

¢ Kantklipning: Man kan i den gverste
linie "edge” (under "Edit") seette et blat
flueben, hvis man vil have robotten
til at kantklippe, forste gang den
starter. Robotten vil herefter folge
afgraensningskablet hele vejen rundt
og klippe langs dette (bemaerk at ro-
botten stadig vil efterlade en uklippet
kant med grees, da kniven af sikker-
hedsmaeessige krav ikke kan klippe
helt ud til kanten). Hvis man starter
robotten manuelt via START + OK pa
displayet, vil robotten ikke kantklippe.

» For at undga kerespor, anbefales det



kun at veelge "edge” nogle fa dage om
ugen.

Nar en tidsplan er defineret (orange)
kan man ogsa eendre start/slut tid ved
at trykke "Edit" og holde fingeren pa
det orange omrade og lade fingeren
swipe op eller ned.

o Tryk "Save” nar tidsplanen er feerdig-
gjort.

Har man en stor graespleene, skal
robotten kere oftere, end hvis graesplee-
nen er mindre. Hvis din graespleene er
teet pa robottens max kapacitet, skal
den formentlig kere hver dag i leen-
gere perioder dagligt. Indretningen af
greespleenen har ogsa indvirkning pa,
hvor meget robotten skal kore for at
holde greesset nede. En enkelt firkantet
graespleene uden forhindringer er hur-
tigere at klippe frem for en graespleene
med smalle passager og mange forhin-
dringer, da robotten her skal bruge
mere tid pa at stoppe og eendre retning.

Det anbefales at prove sig frem og se

Home skeerm Tidsplan

oversigt

0943@ 20 - 0943B 20 -

Schedule

2023.01.04 Wed

Retumn Working Edge Stop

@ 3

Schedule Home Settings

3

1] (@] <

resultatet. Robotten bgr ikke kore mere
end hejst nedvendigt, for at undga
korespor i greespleenen. I vaekstseesonen
og nar det regner en del, skal den kore
oftere. I tgrre perioder bgr den kgre
mindre.

I nogle perioder er greesset fugtigt forst
pa dagen og sidst pa dagen. Eftermid-
dag er typisk det bedste tidspunkt.

Indstil
kantklipning

Indstil tidspunkt

00apen -

Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri

Sat  Sun

Cancel Time settings Confirm

09 30
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Settings

Under settings (indstillinger) er der flere
vigtige funktioner, som man ber se pa.

Starting point (start punkt):
18739: Giver mulighed for 4 startsteder.

18740: Giver mulighed for 10
startsteder.

I stedet for at robotten starter det
samme sted hver gang, kan du aktivere
en funktion, hvor du individuelt
definerer steder, som robotten skal
starte fra.

Hvis du slar denne funktion til, vil den
som standard skifte mellem startpunk-
terne langs det afgreensningskabel,
hvor den korer. Det er dels for at sikre,
at robotten korer pa forskellige mader
og kommer bedre rundt, men det er
iseer en fordel, hvis du har flere zoner
adskilt af en smallere passage.

Se billedet.

Hvis indstillingen seettes til 0%, sa
starter robotten med at klippe sa snart
den korer ud af ladestationen. Hvis den
saettes til 25%, sa korer den cirka 25%
langs totalleengden af afgreensningsk-
ablet og starter derfra. Tilsvarende for
andre % indstillinger.

Robotten leerer selv, hvor langt afgreen-
sningskablet er.
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Hvis kantklipning (edge) er aktiveret, vil
robotten forste gang hver dag kere hele
vejen rundt og kantklippe, inden den
begynder at folge de valgte startpunk-
ter.

Kortfunktion:

Kortfunktionen aktiveres efter flere
fejlfri klipninger af kanter. Hvis robot-
ten steoder pa forhindringer undervejs,
annulleres funktionen til klipning af
kanter. Kortfunktionen giver dig et
hurtigt overblik over din graespleene og
antallet af m2.

Pa kortet kan startpunkterne justeres.

Rain delay (Regn forsinkelse):

Robotten har en regnsensor pa oversid-
en, som er aktiveret som standard.

Nar regnsensoren pa robotten regis-
trerer vand, vil robotten stoppe med

at klippe grees og returnere tilbage til
ladestationen og vente 3 timer (fra
sidste vanddrabe er registeret) for den
fortsaetter - safremt det stadig er inden
for det planlagte tidsrum, hvor robotten
skal kore. Ventetiden er 3 timer som
standard, men kan justeres i timer og
minutter. Hvis ventetiden justeres,
bekreaeftes dette ved at trykke "Save”.
Veaelges 00H 00M eller funktionen slas
fra, vil robotten klippe grees, selvom det
regner.

Firmware update

Under dette menupunkt kan man op-
datere robottens firmware

Tryk pa knappen "Checking for update”.
Hvis der er en opdatering, vil den
komme frem og bede om din bekraef-
telse pa installering. Tryk pa "Confirm"
for at bekraefte.

Opdateringen vil blive downloaded

til din telefon (tager flere minutter) og

vil blive sendt til robotten, hvis den er

inden for Wi-Fi signalomradet. App'en
viser nar gennemfort.



Indstillinger Start punkt Soeg efter Bekraeft opdatering
opdatering

04speD - i 0945P 2D - 0945B @D - i 0945@ @D «

< Firmware update

Settings < Starting Point

Device parameters Tumon Current version

Starting Point
Rain delay

WiFi settings

New version available
Tine calibration Latest version23104

update content1. Added function
if the returm hits an obstacle, it will
Firmware update detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success

rate
3. Optimize the fluency of downhil
wor
4. Fix some known issues
Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

3

Schedule

Device parameters:

Under denne menu findes enhedens <
oplysninger (modelnavn og serienum-
mer). Det er her muligt at eendre navnet
pa robotten.

WiFi settings:

Her kan man koble robotten til en nyt
Wi-Fi netvaerk.

KEndre sprog

Sprog er som standard indstillet til
mobiltelefonens sprog, men hvis dette
ikke findes, er engelsk standard. Det
kan sendres under menuen & i gverste

" —

hojre hjgrne under "App Settings" =
Logiapp

Iapp'en’s hjemmeskserm (Home) findes
en log, som registrerer alt, hvad robot-
ten gor hver dag. Sker noget uventet,
kan det veere en god ide at se hvad der
er registreret her.
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ROBOTTENS FUNKTIONER

Grundleeggende funktionsprincipper
for robotpleeneklipperen

Robotpleeneklipperen veelger korsels-
menster vilkarligt. Det vil sige, at den
ikke korer efter noget bestemt monster,
men blot tilfeeldigt rundt i haven. Det
har den fordel, at den set over en peri-
ode pa en uges pleeneklipning vil na
rundt pa hele pleeneomradet inden for
afgreensningskablet.

Korsel til ladestation

Robotpleeneklipperen vil nar batteriet

er afladet, selv spge ud til neermeste
afgreensningskabel og derefter autom-
atisk kere (uden at klippe) mod uret
tilbage til ladestationen. Her vil den lade
helt op og fortseette dens klippecyklus.
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Genkendelse af afgreensningskabel

Nar robotpleeneklipperen naermer sig
afgreensningskablet, vil sensorerne,
der er installeret i fronten af coveret,
spore det. Men for at sikre det bedste
klipperesultat vil robotten kgre ud over
afgreensningskablet med fronten med
cirka 10-12 cm (klipper ikke her).

Dette er vigtigt at huske pa, nar bru-
geren skal leegge afgreensningskablet i
haven.

Stop robotten

Hvis du gnsker at stoppe robot-
pleeneklipperen, imens den er i gang
med graesslaning eller pa vej retur til
ladestationen, skal den rede STOP knap
aktiveres/trykkes ned.

Indstilling af klippehgjde

Robotpleeneklipperen kan indstilles i
klippehojde fra 20-60 mm.

Hvis greesset er hgjre end 60 mm nar
robotten installeres, vil det veere nod-
vendigt at sl& graesset med en alminde-
lig pleeneklipper forst ellers vil der veere
for stor belastning pa robottens knive
og derved meget darligt klipperesultat,
ligesom maskinen vil have let ved at
kore fast.

Det anbefales at starte med at indstille
klippehojden pa max (60 mm) og gr-
advist seenke klippehgjden over nogle
dage, indtil den gnskede greeshgjde er
opnaet.



Klippehgjden indstilles ved at trykke pa
STOP knappen (hvis robotten korer).
Nar robotten star stille kan klippehgjden
indstilles ved at dreje pa hojdejustering-
sknappen oven pa robotten (se billedet).

Robotpleeneklipperen kan godt sla
graes, nar det er vadt, men det vil dog
fore til storre ophobning af graes pa
undersiden af robotten, steorre friktion
pa knivene, hgjere lydniveau og storre
risiko for at den korer fast. Rens graesset
veek med en bled berste.

(Sluk ALTID helt for robotten, inden der
arbejdes ved knivene)

Klippebegraensninger for robot-
pleeneklipper

Hvis dig og din nabo begge har en
robotpleeneklipper, er det vigtigt, at der
minimum er 1 meter mellem afgreen-
sningskablerne for at undga interferens
mellem kabelsignalerne.

Derudover er det ogsa vigtigt at ladesta-
tionen opsaettes mindst 10 meter fra
naboen afgraensningskabel.

Har din nabo en robotpleeneklipper fra
en anden producent, kan det veere nod-
vendigt at holde en afstand til naboens
afgreensningskabel pa 2 meter for af
undga interferens.

REGNSENSOR

Robotten har en regnsensor indbygget.
Hvis den registrerer vand, vil robotten
stoppe med at klippe grees og retur-
nere tilbage til ladestationen og vente 3
timer. Regnsensor indstillingerne kan
justeres inde i App'en. Se afsnit "Brug
af App”.

HANDTERING AF ROBOTPLENEK-
LIPPEREN

Afmontering af cover

Det gvre cover kan afmonteres, hvis det
er ngdvendigt. Felg denne procedure:

Tryk ned pa robottens hojdejustering-
sknap (hold presset)

Tag fatiundersiden af skjoldet i et af de
bagerste hjerner og treek op indtil man
kan meerker den slipper sit tag.

Tag derneest fat i det modsatte bagerste
hjerne og treek det op sa det slipper.

Gentag med hver af de 2 hjerner foran
(ét ad gangen)

Nar laget har slippet sit tag, kan det
afmonteres (der er ingen ledninger der
holder det fast)
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Fastgorelse af cover

Saet coveret oven pa robotplaeneklip-
peren. Kig gennem hullet over displayet
og serg for at hullerne i begge bagerste
hjerner rammer de 2 pinde pa robotten.

Tryk coveret fast pa pindene (én ad
gangen) ved at presse pa pa coveret lige
oven over pindene.

Gentag over de 2 pinde foran pa robot-
ten (én ad gangen)

Transport og flytning af robotten

Brug baerehandtaget under robottens
bagende til at beere robotten med.

Baer den aldrig i kanten af coveret,

da det gverste cover kan risikere at
slippe robotten, og denne vil sa falde til
jorden.

Det anbefales at transportere robot-
pleeneklippere i orginalemballagen,
hvis det er over stegrre afstande. Den er
ogsa god at have til vinteropbevaring af
robotten.

Nar robotten skal flyttes veek fra klip-
peomradet eller indstilles, skal den store
rgde STOP knap aktiveres (se billede).

Nar STOP knappen er aktiveret, skal
robotten slukkes. Hold OFF knappen
nede indtil displayet gar ud.
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RENGORING OG UDSKIFTNING AF
RESERVEDELE

Det er vigtigt at holde din robotplaenek-
lipper ren for at forleenge dens levetid.

Robotten vil nemmere kunne klare
skraninger, hvis hjulene er rene og i
orden. Ligeledes bliver klipperesultatet
meget paenere, ndr knivene er skarpe
og kan dreje frit rundt (sluk altid robot-
ten helt, nar der arbejdes med knivene).

Rengoering af plast skjolde

Der ma ikke skylles med hgjtryksrenser
pa robotten for at beskytte elektronik-
ken og batteriet i robotpleeneklipperen.

Det anbefales at bruge en bled berste
til at fjerne grees og andet skidt. Evt.
en vandforstgver eller fugtig klud til at
oplese skidt.

Rengoring af undersiden

Brug arbejdshandsker for en sikkerheds
skyld! Mindst hver maned vil det veere
ngdvendigt at rengore robotpleenek-
lipperen pa undersiden og iseer ved
knivene.

Husk, at starte med at slukke robotten.

Laeg robotten om pa siden pa et bladt
underlag (f.eks. graespleenen) for ikke at
ridse skjoldet.

Brug en bled borste eller en plastsk-
raber til at rense for graes for at sikre
et godt klipperesultat. Regelmaessig



rengering reducerer ogsa klippestoj og
vibrationer.

e Tjek at knivholderen kan rotere frit.

o Tjek at knivene kan rotere frit.

¢ Tjek at forhjulet kan dreje og rotere
frit.

Vigtigt! Regelmaessig rengering er
afgorende for at robotten virker som
den skall Serg for at felge ovenstaende
rad til rengering - og ger det ofte. Graes
seetter sig let alle steder og kan pavirke
sensorer og funktionalitet.

Problemer der skyldes manglende
rengering daekkes ikke af garantien.

Rengoring af ladestation.

Ligesom robotten jeevnligt skal
rengeres, er det en god ide i samme
omgang at renggre ladestationen. Fjern
grees og jord pa kerepladen. Klip graes
ned der vokser omkring ladestationen.
Brug en manuel greessaks.

Hver 2. maned cirka, bor ladekontak-
terne pa ladestationen og robotten
efterses og evt. rengores. Brug noget
fint slibepapir eller staluld til at fjerne
evt. rust eller iring pa ladestikkene.

Knivbladene

Det anbefales at udskifte alle knivene og
skruerne (samtidig) efter hver saeson for
at sikre et peent klipperesultat. (hold gje
med knivene og skift oftere, hvis ngd-
vendigt). Knivbladene kan let skiftes.
Det kraevet blot en stjerneskruetraekker
(sluk for robotten for der arbejdes med
knivbladene). Skru skruen ud, fjern
snavs og graesrester pa knivtallerknen.
Erstat knivbladene med nye og udskift
samtidig skruerne. Brug de medfol-
gende ekstraknive og skruer. Serg for
knivskruerne er strammet godt.

Bemaerk: Alle 3 knive skal skiftes samti-
dig for at undga ubalance.

Vigtigt: Efterse knivskruerne, nar
knivene vendes. Da knivbladets rota-
tioner skeerer i skruen, er det nedven-
digt at skifte skruerne samtidig med
knivbladene.

Brug kun originale knive.
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VINTEROPBEVARING

Ved arets sidste graesklipning, ber
klippehojden ikke veere sat til lavere end
40 mm. Hvis greesset klippes lavere,
svaekkes rodnettet og det kan give gule
pletter.

Ved vinteropbevaring af robotpleenek-
lipperen anbefales det, at robotten og
ladestationen tages ind og star tert og
lunt og at slukke for hovedafbryderen
(OFF) for at beskytte batteriet. Oplad
batteriet i robotpleeneklipperen via den
medfolgende ladestation inden robot-
ten tages ind for vinteren.

Robotpleeneklipperens batteri er et
vedligeholdesesfrit lithium batteri,
med en estimeret levetid pa op til 3-5
ar, afheengig af brugen, omgivelserne
samt vintervedligeholdelse. Batteriet
taler ikke frost!

Det anbefales at ladestationen ogsa
tages indenfor om vinteren. Afgreen-
sningskablet skal IKKE tages op!

Det er vigtigt at man oplader robot-
pleeneklipperen 1-2 gange i lobet af
vinteropbevaringen (mindst hver 3.
maned) for at sikre batteriets sund-
shedstilstand. Tag robotpleeneklipper-
en og sxet den iladestationen og lad
den lade helt op i 2-3 timer (kan gores
indenders). Tag derefter robotten ud af
ladestationen igen og lad den sta tort
og lunt.

Bliver disse vinteropladninger ikke
fulgt, vil der veere risiko for at batteriet
mister kapacitet eller falder helt sam-
men (daekkes ikke af garanti).

Tjek alle bolte, skruer og matrikker er
spaendt korrekt, da det sikrer de bedste
arbejdsbetingelser for robotten. Udskift
slidte og edelagte reservedele.
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Forberedelser til foraret

Efter vinteropbevaring er det en god ide
at rengore ladestikkene pa ladestation
og ladeplader pa robotpleeneklipperen
med en stiv berste. Det vil forbedre
stromforbindelsen ved opladning.

UDSKIFTNING AF BATTERIET

ADVARSEL

Inden man forseger at justere, reparere
eller udskifte batteri, knive eller andre
reservedele er det VIGTIGT at robotten
er fuldsteendig slukket, og at man bru-
ger sikkerhedsudstyr i form af beskyt-
telseshandsker og sikkerhedsbriller

Batteriets levetid afheenger af arbe-
jdsbelastning, vedligeholdelse og
vinteropbevaring. Under normale vilkar
vil levetiden veere op til 3-5 ar. Batteriet
udskiftes let ved at folge disse trin:

1. Vend robotten pa hovedet

2.Fjern alt grees og skidt omkring bat-
terideekslet inden det fjernes.

3.Skru de skruer ud, der sidder pa bat-
terideekslet. Fjern batterideekslet

4.Fjern batteriholderen oven pa bat-
teriet.

5.Loft det gamle batteri forsigtigt ud.
Tryk pa klemmelasen, og slip stik-
kene.
BEMZRK: Traek ikke i kablerne. Hold
i stikkene, og slip klemmelasen.

6.Tilslut et nyt originalt batteri ved at
tilslutte stikkene, indtil de klikker pa
plads.

7.Seet batteriet pa plads i holderen i
bunden af kammeret, batteriholderen
og batterideekslet tilbage i dets posi-
tion, og stram skruerne.



Der sidder en USB port under batter-
ideekslet. Denne USB port ma kun bru-
ges af et authoriseret veerksted. Serg for
der ikke kommer graes og snavs pa den.

33

DK



FEJLKODER ER TIL OVERSZETTELSE

Display Meddelelse Losning
El Udenfor 1. Anbring pleeneklipperen inden for graensekablet
graensen 2. Sorg for, at den rede og den sorte wire ikke er byttet om.
3. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
E2 Motorblok | 1. Sluk for pleeneklipperen, og flyt den til et omrade, hvor der
hjul ikke er
forhindringer.
2. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt af OK.
3. Sluk for stremmen, hvis fejlen varer ved.
Vend pleeneklipperen pa hovedet, og se efter, om der sidder
noget,
der forhindrer hjulene i at dreje rundt.
4. Fjern eventuelle forhindringer, vend pleeneklipperen om,
og teend for stremmen. Tryk pa START efterfulgt af OK.
E3 Motorblok | 1. Sluk for pleeneklipperen.
klipning 2. Vend pleeneklipperen pa hovedet og se efter, om der
sidder noget,
der forhindrer kniven i at dreje.
3. Fjern eventuelle forhindringer.
4. Vend pleeneklipperen om igen, og anbring den i et om-
rade med kortere
graes, eller indstil en leengere klippehojde.
5. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt af OK.
E4 Stodklods- | 1. Sluk for pleeneklipperen.
sensor 2. Anbring pleeneklipperen i et omrade af graespleenen uden
er altid forhindringer
aktiveret 3. Tag daekslet af, og efterse
magneten pa bagsiden af daeekslet. Kontakt eftersalgsservice
med henblik pa udskiftning af deekslet,
hvis der ikke er nogen magnet.
4. Undersog, om gummiforbindelsen mellem daekslet og
pleeneklipperen er fast, hvis magneten sidder, hvor den skal.
Speend, hvis den er los.
5. Teend for stremmen. Tryk pa START efterfulgt af OK.
E5 Loftet 1. Sluk for pleeneklipperen.
2. Anbring pleeneklipperen i omrade uden forhindringer.
3. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt af OK.
4. Sluk for pleeneklipperen, hvis fejlen varer ved.
5. Vend pleeneklipperen pa hovedet. Se efter, om der sidder
noget, der
forhindrer de forreste hjuli at dreje.
6. Fjern eventuelle forhindringer, vend pleeneklipperen om,
og teend for den. Tryk pa START efterfulgt af OK.
E6 Pa hovedet | 1. Vend pleeneklipperen om.

2. Tryk pa START efterfulgt af OK.
3. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
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Display Meddelelse Losning
E7 Vinkelsen- | 1. Sluk for pleeneklipperen.
sorer altid | 2. Serg for, at pleenens haeldning ikke overskrider de angive
aktiveret graenser.
3. Anbring pleeneklipperen pa et fladt stykke.
4. Teend for pleeneklipperen. Tryk pa START efterfulgt af OK
5. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
E8 Dock- 1. Se efter, om der er 1 meter lige wire ud for ladestationen.
ing-fejl 2. Serg for, at ladestationen star et plant sted.
3. Serg for, at ladestationen ikke er bojet.
4. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
E9 Pleenek- 1. Flyt pleeneklipperen til et omrade uden forhindringer.
lipperen 2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
sidder fast
BP Batteri- 1. Tjek batteritemperaturen. Vent, indtil temperaturen er
beskyttelse | faldet,
hvis den er for hej. Vent pa, at temperaturen er over 5 °C,
hvis temperaturen er for lav.
2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
Ell Intet 1. Tjek lampen pa ladestationen, hvis pleeneklipperen korer
greenses- i arbejdsomradet. Hvis den er rod, betyder det,
ignal at greensekablet ikke er korrekt tilsluttet til ladestationen.
2. Undersog, om ladekablet er @delagt, hvis det er korrekt
tilsluttet, men lampen alligevel lyser rgdt.
3. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
E12 Batterifejl Kontakt eftersalgsservice med henblik pa udskiftning af
batteriet.
E13 Ladefejl 1. Se efter, om ladehovedet/-polen er ren.
2. Kontakt eftersalgsservice med henblik pa udskiftning af
laderen, hvis fejlen varer ved.
E14 Over- 1. Gor pleeneklipperens arbejdsomrade mindre i overens-
skrider det | stemmelse
brugbare med det i vejledningen angivne.
omrade 2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
EE Ukendt fejl | 1. Genstart pleeneklipperen.
2. Kontakt eftersalgsservice, hvis fejlen varer ved.
LOCK Gentagen 1. Teend for pleeneklipperen, og lad den veere teendt i 10
indtastning | minutter.
af forkert 2. Kodeordet kan indtastes igen efter 10 minutter.
kodeord 3. Kontakt eftersalgsservice, hvis du har glemt kodeordet.
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Safremt robotten er lobet tor for strom og ikke kan startes, sa loft den manuelt tilbage i
ladestationen og lad den op inden fejllesninger forsgges. Ved gvrige fejl-koder, afbryd
stremmen og genstart robotten.

Uanset problem der opstar, anbefales det altid forst at forspge at genstarte robotten og
se om det lgser tingene. Sluk for robotten, vent 10 sekunder og teend igen

For yderligere hjeelp og fejllesning, kontakt Schou'’s serviceafdeling.

Servicecenter robotservice@schou.com
Servicecenter robotservice@schou.com
Servicesenter robotservice@schou.com
VEDRORENDE GARANTIEN
Garantien bortfalder:

« Hvis robotpleeneklipperen har veeret brugt forkert, ikke er blevet vedligeholdt
korrekt, er blevet modificeret, ombygget eller pa anden made sendret, er ble-
vet repareret af andre end et autoriseret servicecenter eller har veeret udsat for
tordenvejr.

« Hvis der er blevet brugt andet end originale SCHOU reservedele og —tilbeher til
robotpleeneklipperen.

« Hvis robotpleeneklipperen har veeret brugt erhvervsmaessigt, herunder til udle-
jning.
Garantien omfatter ikke:

* Normal slitage eller skader som folge af fremmedlegemer eller uheld.

« Sliddele (f.eks. knive, knivdisk, afgreensningskabel, plokker, samlemuffer osv.),
selv om robotpleeneklipperen bruges i henhold til brugsanvisningen.

» Forkert eller uautoriseret vedligehold og handtering.
« Skader og fejl som fglge af overbelastning.
Begraenset garanti:

» Batteriet er omfattet af en garanti pa 12 maneder.

Denne garanti geelder kun for det originale batteri, som leveres med robot-
pleeneklipperen, eller for et originalt batteri med samme modelnummer som
det originale batteri. For robotpleeneklipperens back-upbatteri geelder ogsa en
garanti pa 12 maneder.
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EU-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

Fabrikant:

Virksomhedsnavn Schou Company A/S
Adresse Nordager 31
Postnummer 6000

By Kolding

Land Denmark

Denne overensstemmelseserklaering udstedes udelukkende pa fabrikantens ansvar
og erkleerer hermed, at produktet
Produkt:ROBOTPLANEKLIPPER 1000M2/1300M2 CLEVR
M/Batteri 20V 5,0Ah Lithium
Produktidentifikation: Lader: Input: 100-240VAC, 50/60Hz, 76 W
Output: 20VDC, 3,0A
Marke: GROUW Varenr.: 18739 /18740

er i overensstemmelse med bestemmelserne i felgende EU-direktiv(er)
(herunder alle gldende tilfgjelser)
Referencenumre

2006/42/EU 2011/65/EU med tilfgjelser.
2014/30/EU 2014/35/EU
2014/53/EU
Henvisninger til standarder og/eller tekniske specifikationer, der anvendes i denne
overensstemmelseserklaering, eller dele deraf:

Numre pa harmoniserede standarder

EN 55014-1:2017/A11:2020 EN 55014-2:1997/A2:2008
EN 61000-3-2:2014 EN 61000-3-3:2013
EN 60335-2-29:2021/A1:2021 EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 62233:2008 EN 50636-2-107:2015/A3:2021

EN 300328 V2.2.2
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Andre standarder og/eller tekniske specifikationer:
Standard eller teknisk procedure

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301489-1Vv2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301 489-17V3.2.4 EN 303447V1.1.1
EN [EC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Hvor det er relevant, skal der henvises til de geldende dele eller afsnit i standarden eller
den tekniske specifikation.

Underskrevet for og pa vegne af producenten af:

Kolding 07/12/2023

CSR & Compliance Manager

38



MILIJQOPLYSNINGER

Elektrisk og elektronisk udstyr

(EEE) indeholder materialer,

komponenter og stoffer, der
HE kan veere farlige og skadelige
for menneskers sundhed og for miljoet,
nar affaldet fra elektrisk og elektronisk
udstyr (WEEE) ikke bortskaffes korrekt.
Produkter, der er maerket med neden-
staende overkrydsede skraldespand,
er elektrisk og elektronisk udstyr. Den
overkrydsede skraldespand symboliser-
er, at affald af elektrisk og elektronisk
udstyr ikke ma bortskaffes sammen
med usorteret husholdningsaffald, men
skal indsamles saerskKilt.

q

SERVICECENTER

Bemeerk: Produktets modelnummer skal altid oplyses i forbindelse med din hen-
vendelse.

Modelnummeret fremgar af forsiden pa denne brugsanvisning og af produktets
typeskilt.

www.schou.com

Fremstilleti P.R.C. Alle rettigheder forbeholdes. Indholdet i denne vejled-
. ] ning ma ikke gengives, hverken helt eller delvist, pa
Fabrikant: nogen made ved hjeelp af elektroniske eller mekaniske
Schou Company A/S hjeelpemidler, f.eks. fotokopiering eller optagelse, €j
Nordager 31 heller overseettes eller gemmes i et informations-
DK-6000 Kolding lagrings- og -hentningssystem uden skriftlig tilladelse

www.schou.com fra Schou Company A/S.
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ADVARSELSSYMBOLER PA ROBOTEN

Les bruksanvisningen for bruk.

Du ma aldri utsette batteriet for
ild eller andre varmekilder (maks.
40 °C)

Hold avstand til
robotgressklipperen nar den
er i bruk.

Hold hender og fgtter unna
alle roterende kniver. Hold
aldri hender eller fgtter neer
eller under produktet nar
robotgressklipperen er i drift.

Li-ion

Resirkuleringssymbol Materialene i
batteriet kan gjenvinnes.

Sorg for at produktet er slatt AV
for du starter vedlikehold eller
inspeksjon av det.

Batteriet i robotgressklipperen er et
batteri av typen Li-ion.

Ikke kast batteriet sammen
med vanlig husholdningsavfall.
Batteriet ma leveres inn til en
gjenvinningsstasjon.

Du ma aldri sitte pa produktet.

Stoyniva:

CE-godkjenningsmerke

SMPS (Switch mode power supply)

Robotgressklipperen eller
ladestasjonen ma ikke
kastes sammen med vanlig
husholdningsavfall, da
produktene inneholder
elektroniske komponenter.

Produktet skal leveres inn
pa gjenvinningsstasjoner
eller andre anlegg som kan
handtere gjenvinning av
elektronikk.

Dobbeltisolert

Veer forsiktig nar du trimmer,
klipper kanter eller fjerner
lgvetann i neerheten av
grensekabelen for & unnga
skade pa den.

SMPS (Switch mode
power supplement) med
en kortslutningssikker
sikkerhetsisolerende
stremforsyning.

La aldri batteriet komme i
direkte kontakt med vann.
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PAKKEN INNEHOLDER:

Robotgressklipper Ladestasjon
—
\‘
Plastskruer for Kniver, 3 stk. montert Grensekabel
ladestasjon, 6 stk. i maskin + 3 stk. 18739: 170m
ekstra 18740: 200m
Skjotemuffe, 2 stk. Plastplugger Stremforsyning Bruksanvisning

18739 230 stk.
18740 250 stk.

Du trenger ogsa

AT Za
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ROBOTGRESSKLIPPER

INTRODUKSJON

For at du skal kunne fa mest mulig ut av det nye produktet ditt, ber vi om at du leser
gjennom denne brukerveiledningen fgr du tar i bruk produktet. Vi anbefaler i tillegg
at du tar vare pa veiledningen, slik at den er tilgjengelig hvis du skulle far bruk for a
gjenoppfriske kunnskapen om produktet.

TEKNISKE DATA

Motorspesifikasjoner
Motorkategori: Batteri
Motortype: 20V, 5,0 Ah Litium-ion

Framdriftssystem
Kapasitet: Inntil 1000/1300 m2
Ladetid: 100-120 min

Produkt

Arbeidsbredde: 20 cm

Knivsystem: 3 kniver

Arbeidshgyde, min.-maks: 20-60 mm
Hoydeinnstillinger: 9

Helling: Maks 24°/45 %

Dimensjoner (LxBxH): 55 x 39 x 24 cm
Vekt: 7,5 kg

Loftesensor, hindersensor, veltesensor,

vippesensor, regnsensor, multisone.

SIKKERHETSANORDNINGER
1. Tyverisikring/stopp-mekanisme

Tyverisikringen/stopp-mekanismen
hindrer andre i & bruke eller handtere
gressklipperen med mindre de har en
gyldig kode. Du blir bedt om a oppgi
en firesifret kode som skal brukes som
sikkerhetskode.

2. Loftesensor

Hvis gressklipperen loftes opp mer enn

10 mm fra bakken nar kniven er i bruk,
vil kniven umiddelbart slutte & rotere.

3. Vippesensor

Hvis gressklipperen vippes opp

fra hvilken som helst av sidene, og
mot vertikal stilling, stopper kniven
umiddelbart.

4. Hindersensor

Gressklipperen registrerer hindringer
som kommer i veien under drift. Hvis
gressklipperen stoter pa en hindring,
stopper den i den retningen og rygger
bort fra hindringen.

5. Regnsensor

Gressklipperen har en regnsensor som
kan stoppe gressklipperen hvis det er
regnveer.

6. Nodstoppknapp

Hvis du trykker pa STOPP vil
gressklipperen og kniven stoppe med
en gang.

7. Forseglet batteri

Batteriet som driver gressklipperen er
helt forseglet og vil ikke lekke noen
form for vaeske uansett hvor det
plasseres.

8. Basestasjon/strembryter og
grensekabel

Gressklipperen kan ikke kjores hvis
det ikke er installert en grensekabel
som er aktivert via basestasjonen.
Gressklipperen gar ikke hvis
grensekabelen ikke er riktig tilkoblet
eller er skadet.



PRODUKTOVERSIKT 5. Serienr.

1. Stoppknapp 6. QR-kode for a laste ned appen til
iPh
2. Skjerm rrhone NO
7. QR-kode for a last d til
3. Klippeinnstilling An drc())i de oralaste ned appen i
4. Regnsensor 8. QR-kode for nedlasting av

handboken
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FOR INSTALLASJON

Det anbefales at du lager en skisse

over plenen din med de hindringene
du ensker a beskytte. Dette gir deg

en god oversikt over arbeidet med
legging av grensekabelen, og den beste
plasseringen av ladestasjonen.

Trekk grensekabelen fra ladestasjonen
rundt hagen og rundt eventuelle
hindringer du ensker a beskytte, for
eksempel blomsterbed, sma treer osv.

Folgende kapittel forklarer hvordan

du installerer robotgressklipperen.

Les derfor dette kapittelet noye for du
planlegger og installerer grensekabelen.

Sjekk ogsa forventet behov for
grensekabelen (lengde). Det folger med
nok kabel til & ga rundt en plen med et
areal pa opptil kapasitetsgrensen, men
hvis du har mange blomsterbed (oyer)
inne i plenen som skal omsluttes av
grensekabelen, kan det ga med mange
meter ekstra kabel. Det kan veere
nedvendig a kjepe ekstra grensekabel
og forlenge den.
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INSTALLASJON OG PLASSERING AV
LADESTASJONER

Plasseringen av ladestasjonen krever
at det finnes et stremuttak som leverer
230 V ineerheten. Alternativt kan du
trekke en skjoteledning til gnsket
posisjon pa ladestasjonen.

Ladestasjonens flate inngangsparti skal
peke mot hgyre.

Ladestasjonen kan plasseres pa to
mater:

1. Langsen av sidene (A)

2. lethjorne (B)

Hvis du velger en plassering i et hjgrne,
ma du serge for at grensekabelen kan
fores inn bak ladestasjonen, og sa neert
bakplaten som mulig (<1 cm) og inn i

kontakten, som vist pa illustrasjonen (B).

I dette tilfellet vil det veere et lite omrade
bak ladestasjonen som ikke kan klippes.

Omradet kan belegges med fliser eller
stein i stedet for gress.

Merk: Det anbefales at du har 1-2 meter
ekstra med kabel hvis det er mulig. Se
avsnittet «Koble til grensekabelen».

Ladestasjonen ma plasseres pa et
helt flatt underlag, og det ma veere
en helt rett vei pa minst 1 meter
foran ladestasjonen for a sikre at
robotgressklipperen kommer riktig
frem til ladestasjonen. Det er viktig at
dette overholdes.

Beskyttelse mot lynnedslag

For & beskytte robotgressklipperen mot
lynnedslag anbefales det at du ikke
plasserer ladestasjonen under eller i
neerheten av et hoyt tre. For heller ikke
skjoteledningen til ladestasjonen rundt
hoye treer.

Det anbefales at robotgressklipperen
ikke brukes i tordenvaer pa grunn

av fare for skade pa elektroniske
komponenter ved lynnedslag. Under
tordenveer anbefales det ogsa at du
kobler strommen helt fra ladestasjonen,
og i tillegg koble grensekabelen fra
ladestasjonen hvis det er mulig.
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Fest ladestasjonen med de 6 skruene/
pluggene som folger med.

Sorg for at «<OUT»-omradet peker mot
kanten av plenen

Nar du har funnet riktig sted og
ladestasjonen er satt opp, ma du vente
og IKKE koble til stremmen enna. Forst
ma grensekabelen legges ut og kobles
til ladestasjonen.

Deretter kan du koble den til strammen.
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GRENSEKABEL

Utleggingen av grensekabelen er det
viktigste under installasjonen, da riktig
kabelforing gir et mer tilfredsstillende
resultat.

Robotgressklipperen kan ikke

klippe helt ut til kanten pa grunn av
sikkerhetskravene (avstand fra skjoldet
til knivene). Derfor ber du veere
oppmerksom pa at det blir en kant
rundt plenen som ikke kan klippes av
robotgressklipperen.

Her ma du klippe gresset med
en gresstrimmer eller en vanlig
gressklipper med jevne mellomrom.

Alternativt kan du legge en bred flislagt
kant (minst 12 cm bred) hele veien
rundt plenen pa samme niva som
gresset som roboten skal kjore over,

slik at du unngar en gresskant som ikke
kan klippes. Se avsnittet «Klipping langs
flis»

Ideelt sett gnsker du at denne uklipte
kanten skal veere sa liten som mulig,
sa grensekabelen bor plasseres sa naer
kanten som mulig.

Under optimale forhold vil en avstand
pa 20 cm veere ideelt, men dette krever
at visse betingelser er oppfylt:

¢ Plenen ma veere helt flat i kantene for
a hindre at roboten sklir under vate
forhold

« Tkke heng blomster, planter og grener
over plenen

o Tkke la hjulene komme inni
blomsterbed under kjoring

« Hjul og klippeskjoldet ma ikke
komme i kontakt med hoye kanter

Det betyr at roboten ma kunne kjore
hele veien rundt grensekabelen uten a
komme i kontakt med noe som helst,
og uten fare for a kjore hjulene fasti
den myke jorden i blomsterbed e.l.



Hvis ovenstaende ikke kan overholdes,
kan det veere nedvendig a oke av-
standen. Det avhenger av den spesifikke
hageutformingen. Det anbefales imi-
dlertid & ha minst 1 cm ekstra avstand,
da grensekabelen kan forskyve seg noe
over tid etter hvert som gressets og
rotnettverk til det vokser.

Hvis du lager et hinder ved hjelp av
grensekabelen (f.eks. rundt et bloms-
terbed midt pa plenen eller et nedgravd
svemmebasseng/trampoline), anbefales
det & gke avstanden til 25-30 cm slik at
den ikke risikerer a falle.

Klargjering:

Finn forst rullen med kabelen og finn
den lgse enden. Finn deretter fram
plastpluggene. Finn fram en linjal eller
en hjemmelaget avstandsmaler, pa
f.eks. 20 cm, slik at du enkelt kan skape
en konsekvent og korrekt avstand til
gresskanten/hindrene. I tillegg trenger
du en hammer, en tang og en saks/
avbitertang for a klippe av traden (ikke
inkludert).

Husk! Gresset ma ikke veere hoyere enn
60 mm for du starter produktet, ellers
ma det forst klippes med en vanlig
gressklipper (med oppsamling). Det
anbefales at du klipper gresset ned til
35-40 mm fer du installerer roboten.

Legging av grensekabel

Begynn utleggingen av kabelen ved
ladestasjonen og legg en del under
ladestasjonen. La denne delen strekke
seg ca. 50 cm bakover, slik at det er
nok kabel a jobbe med nar du kobler til
stikkontaktene pa ladestasjonen.

Rull ut grensekabelen, flytt den rundt
med klokken, legg den pa gresset og
fest den med plastpluggene. Det er

ikke nedvendig a grave kabelen ned
ibakken. I lopet av noen maneder vil
gresset ha vokst over kabelen, og den vil
ikke veere synlig.

(Hvis du vil grave den ned, ma du plas-
sere den ca. 2 cm under gressoverflaten)

HUSK: Sorg for at der en avstand pa
minst 20 cm til gresskanter/hindringer.
Bruk en linjal eller en hjemmelaget
malestokk.

Hvis det er hekker, blomster/planter
som henger ut over plenen, ma du oke
avstanden her. Det er viktig at roboten
kan passere fritt uten a treffe grener og
lignende.

MERK: Maksimal tillatt lengde pa
grensekabelen er 300 meter.

Grensekabelen legges na rundt hagen i
henhold til hageskissen.

Plasser plastpluggene med en avstand
pa ca. 80 cm mellom de pa rette strek-
ninger og med kortere avstand i hjerner
og kurver.

Jo neermere bakken kabelen legges,
desto mindre er risikoen for at noen kan
snuble i kabelen, eller at den blir kuttet
av robotgressklipperen. Strommen i
grensekabelen er bare pa 20 V og utgjer
derfor ingen fare for mennesker eller
dyr.

Forsikre deg om at kabelen er riktig
plassert i plastpluggen (se bildet) for du
banker den ned i bakken.
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Sorg for a plassere plastplugger pa de
laveste punktene pa plenen for & holde
kabelen tett mot plenen overalt. Det
kan veere npdvendig med en kortere
avstand enn 80 cm Mellom pluggene.
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Hjorner

Nar du kommer til et hjerne i hagen, er
det viktig at kabelen svinger i en svak
bue og ikke fglger hjernet i en vinkel
pa 90°. Bruk flere plastplugger for a fa
den beste avrundingen. Ethvert punkt
langs ledningen ma veere minst 20 cm
fra kanten.

Hindringer i hagen

Faste hindringer i hagen som er hoyere
enn 100 mm, f.eks. murer, gjerder,
hagemabler, stolper osv. trenger ikke

a beskyttes med grensekabel, siden
robotens hindersensorer registrerer

en kollisjon med hindringen og
deretter stopper, snur og finner en ny
kjoreretning.
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Troer

De fleste treer i hagen oppfattes av
robotgressklipperen som nok et
«fast» hinder og trenger derfor ikke a
beskyttes.

Enkelte treer som star kjegleformet opp
fra bakken med synlige rotter som er
lavere enn 100 mm, ma beskyttes med
grensekabel.

Dette for & hindre at roboten kjorer opp
pa rottene og setter seg fast eller skader
knivene og understellet.

=

Fjern nedfallsfrukt og greiner

Nedfallsfrukt og greiner kan stoppe
robotgressklipperen. Rydd alltid plenen
for disse gjenstandene for 4 unnga
driftsstans.

Spesielt i september-oktober faller
mange epler ned fra epletraerne.

Disse kan fore til at roboten stopper.
Hvis omradet under epletreerne inngar
i robotens klippeomrade, ma du veere
forberedt pa a fjerne eplene for roboten
starter.

Alternativt bor omradet under
epletreerne utelates ved legging av
grensekabel.



Stein

Hvis det er stein i robotens
klippeomrade, er det viktig & vurdere
om kanten pa steinen er hoyere eller
lavere enn 100 mm, og om steinen
ma beskyttes for 4 unnga skader pa
roboten.

-

(

For hindringer som ma avgrenses, er
det viktig a folge retningen du startet
fra.

Skraninger

Robotgressklipperen kan kjgre opp
og ned skraninger med en maksimal
stigning pa 20° (eller 36 %).

§
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Hvis det er en direkte nedoverbakke
mot grensekabelen, ma hellingen ikke
overstige 10° for & forhindre at roboten
kjorer over kabelen hvis det er lav
friksjon i gresset.

<10 % hellihg

Hvis robotgressklipperen naermer seg
grensekabelen fra en skraning med en
helning pa mer enn 10°, ma det veere
minst 2 meter fra kanten av skraningen
og til grensekabelen.

Stier, innkjorsler og asfaltering

Hvis det er en gangvei eller et
kjoreomrade i robotens klippeomrade,
og som ligger pa et annet niva enn
plenen, bar ikke roboten prove a kjore
over dette omradet for a komme til
gresset pa den andre siden. I stedet bor
grensekabelen legges minst 20 cm fra
gangveien.

Hvis plenen og gang- og kjereomradet
er i samme hoyde, kan du la roboten
kjore over omradet ved hjelp av
grensekabelen.

Klipping langs flis

Hvis det flislagte omradet er flatt og pa
niva med plenen, kan du la roboten
kjore litt ut pa gangveien med det

ene hjulet og klippe over kanten av
plenen. Legg grensekabelen her med en
avstand pa ca. 8 cm til kanten.
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Ujevn plenoverflate

Hvis plenen har en ujevn overflate,
er det fare for at knivene kan bli
skadet nar de treffer bakken. Dette
ber unngas for a sikre holdbarheten
til robotgressklipperen. Jevn ut
klippeomradet, fyll hullene med
jord. Hvis utjevning ikke er mulig,
bor dette omradet avgrenses helt fra
klippeomradet med grensekabel.

Blomsterbed

Hvis klippeomradet inneholder
blomsterbed som ma beskyttes med
grensekabel, finnes det to alternativer
for dette:

Kabel som et hinder

Hvis du vil at robotgressklipperen skal
folge kabelen rundt blomsterbedet,

ma kablene vaere parallelle, minst en
avstand pa minst 10 cm fra hverandre
og en avstand pa minst 20 cm rundt
blomsterbedet (se bilde 1). Det ma vaere
en avstand pa minst 80 cm fra kanten
til blomsterbedet (se bilde 3). Den totale
lengden pa «gya» ma ikke overstige

28 meter malt fra kanten/langsiden.
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Kabel uten hindringer

2. Hvis du vil at roboten skal kjgre over
to parallelle kabler, ma de ligge tett
sammen med en maksimal avstand

pa 5 mm (og ikke krysse hverandre).
Det vil imidlertid veere nedvendig &
plassere et hinder (f.eks. en stein eller
et ror) i posisjon A (se bilde 2) for a sikre
at roboten ikke bare kjorer i ring. Det
ma veere en avstand pa minst 80 cm fra
kanten til blomsterbedet (se bilde 3).

Merk: Posisjon A ma veere et flatt
omrade og ikke i en skraning. Rundt
posisjon A ma det vaere et flatt omrade
pa minst 0,5x0,5 meter.



Tips:

Husk at nar du legger grensekabelen
rundt blomsterbedene, er det viktig

a ta hensyn til hvordan blomster og
planter endrer seg gjennom aret, slik
at robotgressklipperen nar som helst
pa aret kan passere bedet uten a skade
plantene (noen planter/blomster kan
henge ut over plenen).

Veer ogsa oppmerksom pa at hvis du
bruker grensekabelen rundt mange
blomsterbed midt pa plenen, kan det
fore til at kabellengden ikke rekker hele
veien rundt. Sjekk dette nar du skisserer

hagen. Du kan kjope ekstra grensekabel.

Hagedammer og svemmebasseng.

Robotgressklipperen kan naturligvis
ikke senkes ned i vann. Hvis
hagedammen eller svemmebassenget
ikke har en hoy kant som vist pa bildet
(minst 10 cm), ma det avgrenses med
en grensekabel, eller alternativt ma det
monteres et gjerde rundt dammen/
bassenget.

Hvis man velger & beskytte disse

med en grensekabel, er det viktig at
avstanden til vannkanten okes fra

de normale >20 cm til 1 meter for a
forhindre at roboten sklir over kanten i
vatt veer.

Pool
1>10cm

Merk

Ikke legg grensekabelen parallelt
over en vanlig stromkabel. Det
elektriske feltet i stremkabelen kan
forstyrre signalet i grensekabelen!
Nar du avgrenser hindringer med
en grensekabel, er det viktig at

kablene ikke krysser hverandre, da
robotgressklipperen ikke vil kunne fglge
riktig retning hvis de krysser hverandre.

Ikke kryss avgrensningskablene

X

Korridor

Hvis klippeomradet har en smal
korridor, er det visse minstemal som ma
overholdes for at robotgressklipperen
skal fungere optimalt. Lengden pa
korridoren begr veere maksimalt 8 meter
hvis bredden bare er 0,8-1 m. Generelt
bor korridoren ikke veere smalere enn
0,8 m noe sted.

Kjoring i trange korridorer bruker mer
strom ettersom gressklipperen ma
svinge mange ganger.

Hvis korridoren er smalere enn

0,8 meter, kan ikke roboten mangvrere
riktig rundt den, og omradet ma
fjernes fra klippeomradet ved hjelp av
grensekabelen.

<8.0m

HUSK: Grensekabelen ma IKKE krysse
seg selv pa noe punkt.

Na som du har lagt ut grensekabelen,
tatt hensyn til alle avstandsmal og er
forneyd med hvordan kabelen er lagt
ihagen, er det pa tide a feste den med
pluggene. Na tar du hammeren og slar
plastpluggen godt ned i bakken. Serg
for & holde kabelen godt fast nar du
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fester pluggene, slik at kabelen er helt
rett.

Nar du kommer tilbake til ladestasjonen
ma du serge for at du har igjen ca.

1 meter med ekstra kabel igjen, slik at
du har rikelig med kabel a jobbe med
nar du kobler til eller hvis du trenger a
gjore korrigeringer et sted langs plenen.

KOBLE TIL GRENSEKABELEN

HUSK: Det ma veere en rett linje
pPa minst 1 meter med kabel foran
ladestasjonens drivplate.

Det er viktig a legge kabelen forfra

(til den rede kabelinngangen) under
drivplaten og trekke den ut pa baksiden
av ladestasjonen.

Tilpass lengden pa kabelen og klipp
bort overflgdig kabel.

Sorg for at det er minst 1 meter ekstra
kabel totalt, hvis mulig, for du kapper
den overskytende kabelen.

Stripp av kabelen (skrell plasten av
kabelen) 10 mm fra endene. Bruk en
avisoleringstang eller en kniv. Pass pa
fingrene! Vri metalltradene fra kabelen
for a stramme enden pa kabelen.

Na er grensekabelen klar til montering.

Sett grensekabelen som gar under
kjoreplaten inn i den rede kontakten
og ledningen som kommer inn
bakfra inn i den svarte kontakten.
Hvis du far feilkoden «E1» pa roboten,
er kontaktene som den gregnne
grensekabelen er koblet til, byttet om.
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SVART ROD

Ekstra ubrukt grensekabel skal ikke
oppbevares bak ladestasjonen.

Skjotemuffe ved brudd eller
forlengelse av kabel

Hvis det oppstar et brudd i
grensekabelen som ma repareres - eller
ved forlengelse av kabelen - er det
viktig & bruke en vanntett skjotemuffe
(silikonhylse).

Trykk det bla stykket ned, slik at
skjotemuffen forsegles. En liten
mengde silikon kommer ut av
skjotemuffen.

Skjotmuffen ma graves litt ned i plenen
slik at knivene pa gressklippene ikke
treffer den.




2 stk. skjptemuffer er inkludert

KOBLE LADESTASJONEN TIL
STROMNETTET

Na kan stroemforsyningen pa 230 V
kobles til ladestasjonen.

Sorg for at laderen ikke plasseres rett
ned pa bakken og at den holdes teorr,
f.eks. ved & henge den opp.

Na lyser en liten lysdiode. Hvis
lysdioden lyser gront, er alt i orden og
det er en forbindelse i grensekabelen.

Red light flashing
L

Hvis lysdioden ikke lyser, ma du ferst
kontrollere at tilforselen av 230 V

er riktig tilkoblet og slatt pa. Hvis
lysdioden ikke lyser konstant eller
blinker gront, og det ikke er noen feil
itilferselen av 230 V, kan du sjekke
folgende feilspkingsskjema:

LED BESKRIVELSE

1 Gront lys

Grensekabelen er riktig installert og roboten er fulladet.

2 Ikke noe lys

har strom.

Produktet har ikke strom. Kontroller at stremforsyningen er
riktig montert pa ladestasjonen og koblet til en stikkontakt som

3 Gront lys blinker

Robotgressklipperen lader

4 Radt lys blinker

kabelskjater.

Grensekabelen er ikke riktig montert i den red/svarte kontak-
ten, eller sa er grensekabelen gdelagt. Kontroller eventuelle
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Merk: Det kan hende at du horer en
svak summende lyd fra ladestasjonens
transformator. Dette er helt normalt.

START OPP OG TEST
INSTALLASJONEN

Nar lysdioden lyser gront, er det pa tide
a teste robotgressklipperen:

1. Juster klippehoyden til maksimal
hoyde (60 mm)

2. Fjern om nedvendig knivene for a
unnga a kutte grensekabelen hvis
den ikke ligger flatt/tett pa plenen

3. Plasser roboten pa plenen minst
2 meter fra ladestasjonen

4. Trykk inn PA/AV-knappen til
roboten slar seg pa.
Tast inn PIN-koden. Koden vil
fra fabrikken veere 0000 (senere
kan du opprette din egen
personlige PIN-kode - se kapittelet
«Innstilling av PIN-kode»).
Bruk pil opp/ned for a angi hver
av de fire tallene i PIN-kodene, og

trykk deretter OK for a fortsette. Du
[
vil da se M} 1.\ pa skjermen, som

betyr at roboten er klar.
pa

PEEE)

\ N IS )

5. Trykk START og deretter OK for
a starte klippingen. Na begynner
roboten a kjore. La den kjore i et
par minutter.

6. Trykk pa den store rede
stoppknappen (den det star
«STOP» pa).

7. Flytt roboten slik at den peker mot
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omradet bak ladestasjonen (ca.
1 meter fra kabelen).

8. Trykk HOME og deretter OK, og
se om roboten finner veien hjem
til ladestasjonen ved a kjore til
grensekabelen og folge den mot
klokken hjem.

Viktig: Det er her du kan kontrollere

at kablingen er optimal. Fglg roboten
pa vei tilbake til ladestasjonen langs
grensekabelen og kontroller at den
ikke kommer i kontakt med hindringer
underveis (hoye kanter, grener, planter
osv.) og at hjulene hele tiden holder
seg innenfor plenen. Hvis roboten
treffer/bererer et hinder, flytter du
grensekabelen lenger bort fra kanten
og gjentar testen. Hvis det er en
sikkerhetsavstand pa flere centimeter
til neermeste hinder/blomsterbed,

kan grensekabelen flyttes neermere
kanten. Gjenta testen og se om alteri
orden. Det anbefales imidlertid a4 ha en
sikkerhetsavstand pa minst 1 cm hele
veien rundt.

9. Ved ladestasjonen begynner
roboten a lade batteriet helt
opp. Hvis roboten bommer
pa ladestasjonen eller treffer
den pa skrd, ma ladestasjonen
(eller grensekabelen foran den)
sannsynligvis justeres. Kontroller
ogsa at underlaget er jevnt og fast.

MERK: Roboten slar seg automatisk
av etter 30 sekunder hvis den ikke
mottar noen signaler etter at den er
slatt pa.




PROGRAMMERING
Tips:

Programmering av arstall, dato og
klokkeslett kan du ogsa gjore i appen,
noe som er enklere enn a programmere
det ved hjelp av skjermen pa roboten.
Nar du er koblet til appen, stilles
klokkeslett og dato inn automatisk. Se
avsnittet «Oppsett av appen».

Begynn med 3 stille inn ar, dato og
klokkeslett, da dette er grunnlaget for
programmeringen

Innstillingen starter med arstall, dato
og til slutt klokkeslett. For a aktivere
innstilling av arstall, dato og klokkeslett

AN
trykker du pa i fem sekunder,

fram til ikonet @ lyser og tallene pa
skjermen blinker — deretter stiller du inn

arstallet ved hjelp av eller og

for & bekrefte at hvert tall i arstallet
er riktig. Samme fremgangsmate brukes
for dato og klokkeslett.

Veer oppmerksom pa at
datoinnstillingen alltid starter med
maneden og deretter dagen i maneden,
i eksemplet nedenfor er datoen derfor

25. august (08.25). Nar arstall, dato og
U
klokkeslett er lagret, vises 't tula pa

skjermen.

CEEE)

INNSTILLING AV PIN-KODE

For & endre PIN-koden trykker du pa
og samtidig i tre sekunder,

fram til B -ikonet lyser og skjermen
viser «PIN 1». Na ma du skrive inn den
gamle PIN-koden, dette gjores ved &

bruke eller og @ for & bekrefte

hvert tall til den gamle PIN-koden er
angitt. Skjermen viser na «PIN 2» og du
kan na angi den nye PIN-koden - du
angir den pa samme mate som den
gamle PIN-koden (i eksemplet nedenfor
1234).

Nar den nye PIN-koden er angitt og du
g

ser WV L.\_ p3 skjermen, er den nye

PIN-koden lagret.
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ENDRE STARTTID OG KLIPPETID
Tips:

Det er enklere & programmere starttider
og klippetider via appen enn via
skjermen pa roboten. Se avsnittet
«Bruke appen».

Som standard er roboten satt opp til a
starte kl. 09.00. Dette starttidspunktet
kan endres ved at du trykker samtidig

pa og @ itre sekunder. Deretter
kan du stille inn et nytt starttidspunkt

ved hjelp av eller og

for a bekrefte hvert tall til et nytt

starttidspunkt er stilt inn. Nar den nye
1y

starttiden er lagret, vises 2% 1212 pa

skjermen, og det hores et lydsignal.

I eksemplet nedenfor er det nye

starttidspunktet satt til 13:25.




Som standard er roboten innstilt til &
arbeide 8 timer inkludert ladetid hver
dag. Klippetiden kan endres i omradet

1-24 timer ved a trykke pa itre
sekunder. Du kan deretter stille inn

aN
en ny klippetid ved a trykke pa

eller og @ for a bekrefte den nye

klippetiden (antall timer). Nar en ny
Vo

Klippetid er lagret vises W2V 1212 pa
skjermen, og det hores et lydsignal.
I eksemplet nedenfor er den nye
klippetiden satt til 6 timer (06H)

S

[
Generelt: Nar det star .t 1.l pd
skjermen betyr det at roboten er klar og
atalteriorden.
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BESKRIVELSE AV SKJERMEN

-

Tidsinnstilling: —

Start klipping/ 4 < Kjor hjem/

N

Bluetooth-ikon

Wi-Fi-ikonet

Passord- __| )
beskyttet Batteristatus

a pa/av — 5‘% = Bekreft
0P8

Pil opp Pil ned

Pa/av-knapp: For hvert trykk vil roboten enten sl& seg av eller
pa (hold inn)

Startknapp: Robotgressklipperen starter klippesyklusen nar
du trykker pa denne knappen (etterfulgt av «OK»). Knappen
fungerer ogsa som pil opp.

Hjem-knappen: Roboten kjerer direkte tilbake til ladestasjonen
nar du trykker pa denne knappen (etterfulgt av «OK»). I tillegg
fungerer knappen som pil ned.

OK-knapp: Brukes til & bekrefte valg.

Ikon for Wi-Fi-signal

Ikon for tidsinnstilling

Ikon for innstilling av passord

Batteri-ikon

s EDERIEIENS

Bluetooth-ikon
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INSTALLERE APPEN

Roboten er en IOT-enhet (internet of
things). For at du skal kunne utnytte de
mange funksjonene, og i tillegg holde
programvaren oppdatert, ma du laste
ned den titlhgrende appen og koble
roboten til en smarttelefon via Wi-Fi
(2,4 GHz) eller Bluetooth 4.0.

Last ned appen

Last ned den gratis robotappen
«robotic-mower connect» fgrst. Den
kan brukes pa iPhone (med iOS 11 eller
nyere) eller Android-telefoner (versjon
4.4.2 eller nyere).

Du kan ogsa skanne QR-koden
nedenfor med mobiltelefonens

kamera — da kommer du til en nettside
(kameraet viser en lenke, klikk pa den),
og deretter ma du trykke «Install» pa
nettsiden som vises. Da kommer du til
riktig appen (i henholdsvis App Store og
Google Play):

FOR DU KOBLER SAMMEN APPEN
OG ROBOTEN

Serg for at du har:

¢ Navn og passord til Wi-Fi-nettverket
ditt

e Serienummeret (SN) til
robotgressklipperen — Dette finner
du pa klistremerket pa baksiden
av maskinen. Du kan ogsa skanne
serienummerets QR-kode med
mobiltelefonens kamera. QR-koden
er plassert midt pa etiketten (lengst til
venstre)

Kontroller Wi-Fi-innstillingene dine

« Robotgressklipperen fungerer bare
med 2,4 GHz.

« Kontroller at roboten og telefonen er
pa samme Wi-Fi-frekvens (2,4 GHz).
(Mange hjemmenettverk har bade en
2,4 GHz- og en 5 GHz-frekvens)

¢ Serg for at avstanden mellom
gressklipperen, telefonen og
ruteren er sa kort som mulig under
tilkoblingen (en avstand pa maks
10 meter bor veere OK i de fleste
tilfeller).

OPPSETT AV APPEN

1. Apne appen og trykk pa «Register»
(registrer)

2. Skrivinn e-postadressen din og
trykk deretter «Send» (send) for
a fa tilsendt en bekreftelseskode.
Skriv deretter inn koden (innen
30 minutter) og velg et passord,
som du ma skrive inn to ganger.
Til slutt trykker du pa «Register»
(registrer)

Oppsett og tilkobling

Oppsettet kan gjeres pa to mater. Via
QR-kode eller manuelt

Koble til via QR-kode

1. Foralegge til roboten din trykker
du pa sirkelen med (+) midt pa
skjermen.

2. Skann deretter QR-koden pa
klistremerket p& baksiden av
roboten - helt til venstre. (roboten
ma veere slatt pa, og det samme
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ma Bluetooth og Wi-Fi veere pa
mobiltelefonen) Godta at appen far
tilgang til kameraet og posisjonen
din.

3. Appen vil forsgke a koble seg til,
noe som kan ta noen minutter.

4. Duvil na se serienummeret. Angi
robotens PIN-kode. Som standard
er koden 0000, men hvis du har
valgt en annen PIN-kode via
skjermen pa roboten, ma du bruke
denne.

5. Velg Wi-Fi-nettverk (kun 2,4 GHz)
og skriv inn nettverkspassordet.

6. Roboten er nd lagt til og vises i
oversikten «Enheter», og Wi-
Fi-ikonet vises pa skjermen til
roboten.

7. Tilslutt kan du gi roboten et navn
(kan ogsa endres under «Settings»
(innstillinger))

Flere roboter kan legges til hvis du
trenger mer enn én robot.

Registrer deg Opprett Legg til enhet Skann QR-koden pa
palogging roboten
0901 PO - v 09.00 O &= 33 09240 -

Register Devices : < Add devices

O please ent () o
) Please enter ®
@ Please N

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Vent til en Skriv inn 0000 i Velg nettverk og Roboten er lagt til
forbindelse er passordfeltet skriv inn passordet
opprettet

093em0 - LAl ] 0933pa0 -

Add devices < Connect to Wi-Fi

093%6ema -

= Devices

< Connect Bluetooth Cancel

Manuell tilkobling
(uten bruk av QR-kode)

Configure Wi-Fi, you can control your devices

Robot

Standby

Styr roboten pa en sekundeer mo-
biltelefon

1. Staved siden av roboten mens den Hvis du vil at en annen mobiltelefon

er slatt pa. skal kunne styre roboten, kan du gjore
det ved a dele enheten:

2. Trykk pa sirkelen med (+) midt pa M

skjermen. 1. Installer forst robotappen pa den
andre mobiltelefonen.

3. Trykk deretter pa knappen «Man-
ually pairing Bluetooth devices» 2. Gatil oversikten («Devices» (en-
(manuell paring av Bluetooth-en- heter)) pa mobiltelefonen som
heter) nederst pa skjermen roboten er koblet til.

4. Enliste over Bluetooth-enheter 3. Hold fingeren over robotnavnet og
vises. Velg «Mower_XXXXXXXX» sveip til venstre.

5. Duvil na se serienummeret. Angi 4. Klikk «Share» (del). Deretter vises en
robotens PIN-kode. Som stand- QR-kode.
ard er koden 0000, men hvis du A .
har valgt en annen PIN-kode via 5. ;Fr)ykk dpa den;unde Zl,ﬁ(ﬁlefn med
skjermen pa roboten, ma du bruke +)paden andre mobiiteieionen og
denne. skann strekkoden, sa legges robo-

ten til her ogsa.

6. Velg Wi-Fi-nettverk (kun 2,4 GHz) Den opprinnelige telefonen (eieren)
og skriv inn nettverkspassordet. kan nar som helst slutte a dele

7 Rob 21 i . . roboten med andre uten deres tilla-

« » .
: stopp deling) og bekreft.

Wi-Fi-ikon vises pa skjermen til (stopp deling) og
roboten.

8. Tilslutt kan du gi roboten et navn

(kan ogsa endres under «Settings»
(innstillinger))
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Devices

h i % m}

Share

Cancel Disconnect Delete

MERK: Nar gressklipperen flyttes til

et omrade av plenen med darlig eller
ingen Wi-Fi-signal, vil instruksjonene
som sendes fra appen, forst bli utfort
nar gressklipperen returnerer til et om-
rade med godt Wi-Fi-signal.
Bluetooth-ikonet vises bare nar tele-
fonen er i neerheten av roboten og
tilkoblet. Roboten kan styres via Wi-Fi
selv nar du ikke er hjemme, forutsatt at
dekningen er god.

BRUKE APPEN

Bruk av appen gir utvidet funksjonalitet
sammenlignet med betjening via skjer-
men pa roboten. De viktigste funks-
jonene gjennomgas her.

«Home» (hjem/start)

Nar du har logget inn og trykket pa
roboten, kommer du til startskjermen
— der du far en oversikt over roboten,
batteristatus, om den er tilkoblet Wi-Fi/
Bluetooth og om den er i ventemodus
eller kjorer.

Lenger nede finner du tre runde knap-
per: RETURN (retur) - WORK (start) —
STOP (stopp)

« Hvis roboten er i gang og du vil at den
skal ga hjem, trykker du pa «STOP»

62

(stopp) og deretter pa «<RETURN»
(retur).

« For 4 starte roboten manuelt trykker
du forst pa «STOP» (stopp) (slik at
«WORK»-knappen (start) blir hvit) og
deretter pa «WORK» (start).

e Vanligvis ma du forst trykke pa
«STOP» (stopp) for du kan velge «RE-
TURND» (returner) eller <« WORK» (start).

Batteristatus

Vaer oppmerksom pa at batterinivaet
vanligvis vil vise 9X % (og ikke 100 %),
og at det viste nivaet synker sakte. Dette
er helt normalt og er for & beskytte
batteriet og forlenge levetiden (det er
ikke optimalt at batteriet er 100 % ladet
hele tiden).

Ladestasjonen begynner a lade batteriet
nar kapasiteten synker under 90 %.

«Schedule» (tidsplan)

18739: 2 tidsplaner per dag.

18740: 2 tidsplaner per dag / automatisk
tidsplan. (Klippefrekvensen stilles inn
automatisk.)

Under «Schedule» (tidsplan) kan du se
planlagte klippetider og angi nar robo-
ten skal kjore.

« Trykk «Edit» (rediger) for a redigere
timeplanen.

o Trykk pa den ukedagen du vil at robo-
ten skal kjore.

¢ Velg deretter start- og sluttidspunkt og
trykk til slutt pa «Confirm» (bekreft).

» Kantklipping: I den overste linjen, ved
«Edge» (kant) (under «Edit» (rediger))
kan du sette en bla hake hvis du vil at
roboten skal klippe kanten forste gang
den starter. Roboten folger deretter
grensekabelen hele veien rundt og
klipper langs den (merk at roboten
fortsatt vil etterlate en uklippet gress-
kant, ettersom kniven av sikkerhets-
messige arsaker ikke kan klippe helt
ut til kanten). Hvis du starter roboten
manuelt ved hjelp av «<START» + «OK»



pa skjermen, vil ikke roboten klippe
kanten forst.

« For 4 unnga hjulspor anbefales det at
du bare velger «edge» (kant) noen fa
dager i uken.

« Nar en timeplan er definert (oransje),
kan du ogsa endre tidspunktet for start
og slutt ved a trykke pa «Edit» (rediger)
og deretter holde fingeren pa det or-
ansje omradet og sveipe opp eller ned.

« Trykk «Save» (lagre) nar tidsplanen er
klar.

Hvis du har en stor plen, ma roboten
kjore oftere enn hvis plenen er mindre.
Huvis plenen din ligger neer robotens
maksimale kapasitet, ma den sannsyn-
ligvis kjgres hver dag i lengre period-
er. Plenens utforming pavirker ogsa
hvor mye roboten ma kjore for & holde
gresset nede. En enkel, kvadratisk plen

Oversikt over
timeplanen

Startskjermen

0943@ 20 - 0943B 20 -

Schedule

2023.01.04 Wed

Retumn Working Edge Stop

@ 3

Settings

3

Schedule Home

1] (@] <

uten hindringer er raskere a klippe enn
en plen med smale passasjer og mange
hindringer, ettersom roboten trenger

mer tid til & stoppe og endre retning. NO

Det anbefales at du prover og ser hva re-
sultatet blir. Roboten ber ikke kjores mer
enn nedvendig for 8 unnga hjulspor
iplenen. I vekstsesongen, og nar det
regner mye, ma den kjores oftere. I torre
perioder ber den kjore mindre.

I noen perioder er gresset fuktig pa
begynnelsen og slutten av dagen.
Ettermiddagen er vanligvis det beste
tidspunktet.

Justering av
klokkeslett

Innstilling av
kantklipping

00apen -
Schedule

Cancel Time settings Confirm

09
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«Settings» (innstillinger)

Under «Settings» (innstillinger) er det
flere viktige funksjoner som du ber se

pa.
«Starting point» (startpunkt):
18739: Tillater fire startpunkt.
18740: Tillater ti startpunkt.

I stedet for at roboten starter fra samme
sted hver gang, kan du aktivere en
funksjon der du individuelt definerer
steder som roboten skal starte fra.

Hvis du slar pa denne funksjonen,

vil den som standard bytte

mellom startpunktene langs
begrensningskabelen der den kjorer.
Dette er delvis for a sikre at roboten
kjorer pa forskjellige mater og kommer
seg bedre rundt, men det er spesielt
fordelaktig hvis du har flere soner atskilt
med en smalere passasje. Se bildet.

I I
1 21

Hvis innstillingen er satt til O %,
begynner roboten & klippe sa snart den
forlater ladestasjonen. Hvis den er satt
til 25 %, kjorer den ca. 25 % av den totale
lengden pa grensekabelen og starter
derfra. Tilsvarende gjelder for andre
%-innstillinger.

Roboten lerer seg hvor lang
grensekabelen er.

Hvis kanttrimming er aktivert, vil

64

roboten fgrste gang hver dag kjore hele
veien rundt en kant for den begynner a
folge de valgte startpunktene.

«Map function» (Kartfunksjon):

Kartfunksjonen deaktiveres etter flere
feilfrie kantklippinger. Hvis roboten
moeter hindringer pa veien, vil kantklip-
pingsfunksjonen bli avbrutt. Kartfunks-
jonen gir deg en rask oversikt over
plenen og antall m2.

Startpunkt kan justeres i kartet.

«Rain delay» (regnforsinkelse):

Roboten har en regnsensor pa
oversiden, som er aktivert som
standard.

Nar regnsensoren pa roboten
registrerer vann, vil roboten

stoppe klippingen og ga tilbake til
ladestasjonen og vente i tre timer (fra
den siste vanndrapen registreres) for
den fortsetter - forutsatt at det fortsatt
er innenfor den planlagte tiden roboten
skal kjore. Ventetiden er som standard
tre timer, men kan justeres i timer og
minutter. Hvis ventetiden justeres, kan
du bekrefte den nye tiden ved a trykke
«Save» (lagre). Hvis OOH O0M er valgt
eller funksjonen er slatt av, klipper
roboten gresset selv om det regner.

«Firmware update» (oppdatering av
fastvare)

Under dette menypunktet kan du
oppdatere robotens fastvare

Trykk «Checking for update» (soker
etter oppdatering). Hvis det finnes en
oppdatering, vil den dukke opp og be
om bekreftelse for a installere den.
Trykk «Confirm» (bekreft) for a bekrefte.

Oppdateringen lastes ned til telefonen
din (tar noen minutter) og sendes til
roboten hvis den er innenfor Wi-Fi-
rekkevidde. Appen viser ndr den er
fullfert.



Innstillinger Startpunkt Se etter Bekreft oppdatering
oppdatering

04speD - i 0945P 2D - 0945B @D - i 0945@ @D «

Settings < Starting Point < Firmware update

Device parameters Tumon Current version

Starting Point
Rain delay

WiFi settings

New version available
Tine calibration Latest version23104
update content1. Added function
if the returm hits an obstacle, it will
Firmware update detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success

rate
3. Optimize the fluency of downhil
wor
4. Fix some known issues
Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

3

Schedule

«Device parameters»
(enhetsparametere):

<

Under denne menyen finner du
informasjon om enheten (modellnavn
og serienummer). Her kan du endre
navnet pa roboten.

«Wi-Fi settings» (Wi-Fi-innstillinger):

Her kan du koble roboten til et nytt Wi-
Fi-nettverk.

Endring av sprak

Spraket er som standard satt til det
samme spraket som benyttes pa
mobiltelefonen, men hvis dette ikke

er tilgjengelig, er engelsk standard.
Spraket kan endres under menyen
pverst til hgyre under «App settings» =
(appinnstillinger).

Logg i appen

Pa appens startskjerm finnes det en
logg som registrerer alt roboten gjor
hver dag. Hvis noe uventet skjer, er det
lurt a se hva som er registrert her.
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ROBOTENS FUNKSJONER

Grunnleggende funksjonsprinsipper
for robotgressklipperen

Robotgressklipperen velger
kjoremonsteret tilfeldig. Det betyr at
den ikke folger et bestemt monster,
men kjorer tilfeldig rundt i hagen.
Fordelen med dette er at den i lopet
av en ukes klipping vil dekke hele
plenomradet innenfor grensekabelen.

Kjoring til ladestasjonen

Nar batteriet er utladet, soker
robotgressklipperen automatisk etter
neermeste grensekabel og kjgrer
deretter automatisk (uten a klippe) mot
klokken tilbake til ladestasjonen. Her
vil den bli ladet helt opp og fortsetter
deretter klippesyklusen.
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Gjenkjenning av grensekabel

Nar robotgressklipperen naermer
seg grensekabelen, registreres

den av sensorene som er montert
foran pa dekselet. For & sikre best
mulig klipperesultat vil roboten
imidlertid kjore ca. 10-12 cm utenfor
grensekabelen med fronten (ingen
klipping her).

Dette er viktig & huske pa nar brukeren
legger ut grensekabelen i hagen.

Stoppe roboten

Hvis du ensker a stoppe
robotgressklipperen mens den klipper,
eller er pa vei tilbake til ladestasjonen,
aktiverer/trykker du pa den rede
STOPP-knappen.

Innstilling av klippehoyde

Klippehgyden til robotgressklipperen
kan justeres i omradet 20-60 mm.

Hvis gresset er hgyere enn 60 mm nar
roboten installeres, er det nedvendig

a klippe gresset med en vanlig
gressklipper forst, ellers blir det for stor
belastning pa robotens kniver, noe som
resulterer i et sveert darlig klipperesultat
og at maskinen lett setter seg fast.

Det anbefales a starte med a stille
klippehoyden pa maks. 60 mm og
gradvis senke klippehgyden over noen
dager til ensket gresshoyde er oppnadd.

Klippehgyden stilles inn ved & trykke pa
STOP (stopp) (hvis roboten er i gang).



Nar roboten star stille kan klippehoyden
justeres ved at du vrir pa knappen for
hoydejustering pa toppen av roboten
(se bildet).

Robotgressklipperen kan klippe nar det
er vatt, men dette vil fore til at gresset
bygger seg opp pa undersiden av
roboten, skape mer friksjon pa knivene,
hayere stoyniva og storre risiko for
fastkjoring. Rengjor gresset med en
myk borste.

(Duma ALLTID sla av roboten for du
arbeider pa knivene)

Begrensninger for klipping med
robotgressklippere

Hvis bade du og naboen har en
robotgressklipper, er det viktig at det er
minst 1 meter mellom grensekablene
for 4 unnga forstyrrelser mellom
kabelsignalene.

I tillegg er det ogsa viktig at
ladestasjonen settes opp minst 10 meter
fra naboens grensekabel.

Hvis naboen har en robotgressklipper
fra en annen produsent, kan det veere
nedvendig a holde en avstand pa

2 meter til naboens grensekabel for a
unnga forstyrrelser.

REGNSENSOR

Roboten har en innebygd regnsensor.
Hvis den registrere vann, stopper
roboten klippingen, gar tilbake til
ladestasjonen og venter i tre timer.
Innstillingene til regnsensoren kan
justeres i appen. Se avsnittet «Bruke
appen».

HANDTERING AV
ROBOTGRESSKLIPPEREN

Demontering av dekselet

Det gverste dekselet kan tas av ved
behov. Folg denne fremgangsmaten:

Trykk og hold inne knappen for
hoydejustering pa roboten

Ta tak i undersiden av skjoldetietav de
bakre hjornene og trekk det opp til du
kjenner at det slipper taket.

Ta deretter tak i det motsatte bakre
hjernet og trekk det opp for a frigjere
det.

Gjenta med hvert av de to fremre
hjornene (ett om gangen)

Nar dekslet har sluppet taket kan det tas
av (det er ingen ledninger som holder
det fast)
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Montering av dekslet RENGJQRING OG UTSKIFTING AV

RESERVEDELER
Plasser dekselet pa toppen av S

robotgressklipperen. Se gjennom hullet Det er viktig a holde
over skjermen og kontroller at hullene robotgressklipperen ren for a forlenge
ibegge de bakre hjornene er pa linje levetiden.

med de to pinnene pa roboten.
P P Roboten vil lettere kunne handtere

Trykk dekselet fast pa pinnene (én om bakker hvis hjulene er rene og i orden.
gangen) ved & trykke pa dekselet rett Pa samme mate blir klipperesultatet
over pinnene. mye bedre nar knivene er skarpe og

kan rotere fritt (serg alltid for at roboten
er slatt av helt nar du skal arbeide med
knivene).

Gjenta over de to pinnene foran pa
roboten (én om gangen)
Transportere og flytte roboten Rengjoring av plastskjermer

Bruk beerehandtaket under den bakre

For a beskytte elektronikk: batteriet
delen pa roboten til & beere den. or a beskytte elektronikken og batterie

i robotgressklipperen ma du ikke skylle
Beer den aldri ved a lofte den etter roboten med heytrykksspyler.
kanten av dekselet, da det gverste

D fales 4 k k
dekselet kan losne fra roboten slik at et anbefales a bruke en myk borste

for & fjerne gress og annet rusk. Bruk

den faller ned pa bakken. en sprayflaske med vann eller en fuktig
Det anbefales at du transporterer klut for & lese opp smuss.
robotgressklippere i -
originalemballasjen ved transport over o u W

lengre avstander. Den er ogsa fin & ha
til vinteroppbevaring av roboten.

Nar roboten skal flyttes bort fra
klippeomradet eller justeres, ma du
trykke pa den store rode knappen (den
med «STOP» i store bokstaver) (se
bildet).

Nar du har trykt inn «STOP» ma du sla
av roboten. Trykk inn stremknappen
fram til skjermen slas av.

Rengjoring av undersiden

Bruk arbeidshansker for sikkerhets
skyld! Minst en gang i maneden
ma du rengjore undersiden av
robotgressklipperen, og da spesielt
knivene.

Husk a sla av roboten forst.

Legg roboten pa siden pa et mykt
underlag (f.eks. plenen) for & unnga
riper i dekslet.

Bruk en myk bearste eller en plastskrape
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til & fjerne gresset for a sikre et godt

klipperesultat. Regelmessig rengjering

reduserer ogsa stegy og vibrasjoner.

¢ Kontroller at knivholderen kan rotere
fritt.

« Kontroller at knivene kan rotere fritt.

« Kontroller at forhjulet kan dreie og
rotere fritt.

Viktig! Regelmessig rengjering er
avgjorende for at roboten skal fungere
som den skall Serg for at du folger
rengjeringstipsene ovenfor - og gjer
det ofte. Gress kan lett vokse overalt og
pavirke sensorer og funksjonalitet.

Problemer som skyldes manglende
rengjering dekkes ikke av garantien.

Rengjoring av ladestasjonen.

Pa samme mate som at roboten trenger
regelmessig rengjering, er det en god
idé a rengjore ladestasjonen samtidig.
Fjern gress og jord pa kjereplaten. Klipp
gresset som vokser rundt ladestasjonen.
Bruk en manuell saks beregnet til gress.

Du ber inspisere ladekontaktene pa
ladestasjonen og roboten ca. hver andre
maned, og ev. rengjore de ved behov.
Bruk fint sandpapir eller stalull til a
fjerne rust eller irr pa ladekontaktene.

Knivbladene

Det anbefales at du bytter alle kniver
og skruer (samtidig) etter hver sesong
for & sikre et godt klipperesultat.

(hold @ye med knivene og skift oftere
om nedvendig). Knivbladene kan
enkelt skiftes ut. Alt du trenger er en
stjerneskrutrekker (sla av roboten for
du arbeider med knivene). Skru ut
skruen, fjern smuss og gressrester

pa knivtallerkenen. Bytt ut knivene
med nye og skift samtidig ut skruene.
Bruk de inkluderte ekstra knivene og
skruene. Serg for at knivskruene er godt
strammet.

Merk: Alle de tre knivene ma byttes
samtidig for & unnga ubalanse.

0 o o= =

Viktig: Kontroller knivskruene nar

du snur knivene. Siden rotasjonen til
knivbladet skjeerer seg inn i skruen, er
det nedvendig a skifte skruene samtidig
med knivene.

Bruk bare originale kniver.
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VINTERLAGRING

Ved arets siste klipping ber
klippehoyden ikke settes lavere enn
40 mm. Det & klippe gresset lavere
svekker rotsystemet og kan forarsake
gule flekker.

Ved vinteroppbevaring av
robotgressklipperen anbefales det

at selve robotgressklipperen og
ladestasjonen tas inn og holdes

torre og varme, og at strembryteren
slas av for a beskytte batteriet. Lad
batteriet i robotgressklipperen via den
medfolgende ladestasjonen for du tar
roboten inn for vinteren.

Batteriet som benyttes i
robotgressklipperen er et
vedlikeholdsfritt littumbatteri med en
estimert levetid pa 3-5 ar, avhengig
av bruk, miljo og vintervedlikehold.
Batteriet taler ikke frost!

Det anbefales at ladestasjonen ogsa
plasseres innendgrs om vinteren. IKKE
ta opp grensekabelen!

Det er viktig a lade
robotgressklipperen 1-2 ganger i
lopet av vinterlagringen (minst hver
tredje maned) for a sikre batteriets
helse. Koble robotgressklipperen til
ladestasjonen og la den lade helt opp
i2-3 timer (kan gjores innendors). Ta
deretter roboten ut av ladestasjonen
igjen og la den sta pa et tort og varmt
sted.

Hvis du ikke lader batteriet om vinteren,
er det fare for at batteriet mister
kapasitet eller svikter helt (dekkes ikke
av garantien).

Kontroller at alle bolter, skruer og
muttere er korrekt strammet, slik at
roboten far de beste arbeidsforholdene.
Skift ut slitte og g@delagte deler.
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Forberedelser til varen

Etter vinterlagring er det lurt a rengjore
ladekontaktene pa ladestasjonen og
ladeplatene pa robotgressklipperen
med en stiv berste. Dette vil forbedre
stromoverforingen ved lading.

SKIFTE BATTERI

ADVARSEL

For du forsgker a justere, reparere
eller skifte batteri, kniver eller andre
reservedeler, er det VIKTIG at
roboten er slatt helt av og at du bruker
verneutstyr som vernehansker og
vernebriller

Batteriets levetid avhenger av
arbeidsbelastning, vedlikehold og
vinterlagring. Under normale forhold
vil levetiden vaere opptil 3-5 ar.
Batteriet skiftes enkelt ut ved & folge
disse trinnene:

1. Snu robot rundt og legg den pa hodet

2.Fjern alt gress og rusk rundt
batteridekselet for du fjerner det.

3.Skru ut skruene pa batteridekslet.
Fjern batteridekslet.

4.Fjern batteriholderen pa toppen av
batteriet.

5.Loft det gamle batteriet forsiktig ut.
Trykk sammen klemmene og frigjer
kontaktene.
MERK: Ikke trekk i kablene. Hold fast i
kontaktene og slipp klemmene.

6.Koble til et nytt originalbatteri ved a
koble det til kontaktene til de klikker
pa plass.

7.Sett batteriet tilbake i holderen
nederst i rommet, sett batteriholderen
og batteridekslet tilbake pa plass og
stram til skruene.
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Det finner en USB-port under
batteridekslet. Denne USB-porten ma
bare brukes av et autorisert verksted.
Sorg for at det ikke kommer gress og
smuss inn i den.
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FEILKODER

Skjerm

Melding

Losning

E1l

Er utenfor
grensen

1. Plasser gressklipperen innenfor grensekabelen

2. Kontroller at den rode og svarte ledningen ikke er byttet
om.

3. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

E2

Motor-
blokken til
fremdrifts-
jul

1. Sla av gressklipperen og flytt den til et omrade uten hin-
dringer.

2. Sla pa gressklipperen. Trykk pa stremknappen etterfulgt
av OK.

3. Sla av stremmen hvis feilen vedvarer.

Snu gressklipperen pa hodet og se etter om det er noe som
hindrer hjulene i a rotere.

4. Fjern eventuelle hindringer, snu gressklipperen og sla pa
stremmen. Trykk pa stremknappen etterfulgt av OK.

E3

Motor-
blokk,
klipper

1. Sl& av gressklipperen.

2. Snu gressklipperen pa hodet og se etter om det er noe
som hindrer knivene i & rotere.

3. Fjern ev. hindringer.

4. Snu gressklipperen igjen og plasser den i et omrade med
kortere gress, eller still inn en hoyere klippehoyde.

5. Sla pa gressklipperen. Trykk pa stremknappen etterfulgt
av OK.

E4

Stotsensor-
en er alltid
aktivert

1. Sla av gressklipperen.

2. Plasser gressklipperen i et omrade av plenen der det ikke
er noen hindringer.

3. Fjern dekselet og sjekk magneten pa baksiden av dekselet.
Kontakt kundeservice for & bytte ut dekselet hvis det ikke
finnes noen magnet.

4. Kontroller at gummikoblingen mellom dekselet og gress-
klipperen er godt festet hvis magneten er pa plass. Stram
hvis den er l@s.

5. Sla pa strommen. Trykk pa stremknappen etterfulgt av
OK.

E5

Loftet

1. Sl& av gressklipperen.

2. Plasser gressklipperen i et omrade uten hindringer.

3. Sla pa gressklipperen. Trykk pa stremknappen etterfulgt
av OK.

4. Sla av gressklipperen hvis feilen vedvarer.

5. Snu gressklipperen pa hodet. Kontroller om det er noe
som hindrer forhjulet i a rotere.

6. Fjern eventuelle hindringer, snu gressklipperen igjen
og sla den pa. Trykk pa stremknappen etterfulgt av OK.

E6

Pa hodet

1. Snu gressklipperen.
2. Trykk pa stremknappen etterfulgt av OK.
3. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.
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Skjerm Melding Losning

E7 Helnings- | 1. Sla av gressklipperen.
sensoren 2. Serg for at hellingen pa plenen ikke overskrider de angitte
er alltid grensene.
aktivert 3. Plasser gressklipperen pa et flatt underlag.

4. Sla pa gressklipperen. Trykk pa stremknappen etterfulgt
av OK
5. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

E8 Feil ved 1. Sjekk om det er 1 meter rett ledning rett foran ladestasjo-
dokking nen.

2. Serg for at ladestasjonen star et flatt omrade.
3. Kontroller at ladestasjonen ikke er bgyd.
4. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

E9 Gressklip- | 1. Flytt gressklipperen til et omrade uten hindringer.
peren har 2. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.
kjort seg
fast

BP Beskyttelse | 1. Kontroller temperaturen til batteriet. Hvis temperaturen er
av batteriet | for hoy,

ma du vente til den har sunket. Vent til temperaturen er
over 5 °C hvis temperaturen er for lav.
2. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

E11 Ingen 1. Kontroller lyset pa ladestasjonen hvis gressklipperen
grensesig- | kjorer i arbeidsomradet. Hvis den er red, betyr det at grense-
nal kabelen ikke er riktig koblet til ladestasjonen.

2. Kontroller om ladekabelen er skadet hvis den er riktig
tilkoblet, men lyset fortsatt lyser redt.
3. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

E12 Batterifeil Kontakt kundeservice for a fa byttet batteri.

E13 Feil ved 1. Kontroller at ladehodet/-polen er ren.
lading 2. Kontakt kundeservice for & bytte ut laderen hvis feilen

vedvarer.

E14 Overskrid- | 1. Reduser gressklipperens arbeidsomrade i henhold til
er bruksar- | instruksjonene i bruksanvisningen.
ealet 2. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

EE Ukjent feil | 1. Start gressklipperen pa nytt.

2. Kontakt kundeservice hvis feilen vedvarer.

LOCK Feil 1. S1a pa gressklipperen og la den ga i minst 10 minutter.

passord 2. Passordet kan angis pa nytt etter 10 minutter.

angitt flere
ganger

3. Kontakt kundeservice hvis du har glemt passordet ditt.
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Hvis roboten er tom for strem og ikke kan startes, ma du lofte den og beere den
manuelt tilbake i ladestasjonen — og lade den opp for du forseker a feilsgke. Ved andre
feilkoder ma du koble fra stremmen og starte roboten pa nytt.

Uansett hva problemet er, anbefales det alltid at du ferst prover a starte roboten pa nytt
for a se om det lgser problemet. Sla av roboten, vent i 10 sekunder og sla den pa igjen

Kontakt Schous serviceavdeling for ytterligere hjelp og feilsgking.

Servicesenter robotservice@schou.com
Servicesenter robotservice@schou.com
Servicesenter robotservice@schou.com
OM GARANTIEN
Garantien bortfaller:

« Hvis robotgressklipperen har vaert brukt feil, ikke er vedlikeholdt pa riktig mate,
er blitt modifisert, ombygd eller endret pa annen mate, er blitt reparert av andre
enn et autorisert servicesenter eller har veert utsatt for tordenveer.

» Hvis det er brukt annet enn originale reservedeler og -tilbeher til
robotgressklipperen fra SCHOU .

« Hvis robotgressklipperen har veert brukt profesjonelt, blant annet til utleie.
Garantien dekker ikke:
* Normal slitasje eller skader som fglge av fremmedlegemer eller uhell.

« Slitedeler (f.eks. kniver, knivskive, grensekabel, plugger, skjotemuffer osv.), selv
om robotgressklipperen brukes i henhold til bruksanvisningen.

« Feil eller uautorisert vedlikehold og handtering.
« Skader og feil som skyldes overbelastning.
Begrenset garanti:

» Batteriet er dekket av en garanti pa 12 maneder.

Denne garantien gjelder bare for det originale batteriet, som leveres sammen
med robotgressklipperen, eller for et originalt batteri med samme modellnummer
som det originale batteriet. For robotgressklipperens reservebatteri gjelder ogsa
en garanti pa 12 maneder.
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EU-SAMSVARSERKLARING

Produsent:

Firmanavn Schou Company A/S
Adresse Nordager 31
Posthummer 6000

Sted Kolding

Land Denmark

Denne samsvarserklaeringen er utgitt pa produsentens eget ansvar. Produsenten
erklerer hermed at produktet

Produkt:ROBOTGRESSKLIPPER 1000M2/1300M2 CLEVR
M/Batteri 20V 5,0Ah Lithium
Produktidentifikasjon: Lader: Input: 100-240VAC, 50/60Hz, 76 W
Output: 20VDC, 3,0A
Varemerke:. GROUW Varenr.18739 /18740

oppfyller kravene i fglgende EU-direktiv(er)
(inkludert alle gjeldende tillegg)

Referansenummer

2006/42/EU 2011/65/EU m/tillegg.
2014/30/EU 2014/35/EU
2014/53/EU

Henvisninger til standarder og/eller tekniske spesifikasjoner det er sgkt pa grunnlag
av ved utarbeidelse av denne samsvarserklaeringen, eller ved utarbeidelse av deler
av den:

Harmonisert standardnummer

EN 55014-1:2017/A11:2020 EN 55014-2:1997/A2:2008
EN 61000-3-2:2014 EN 61000-3-3:2013
EN 60335-2-29:2021/A1:2021 EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 62233:2008 EN 50636-2-107:2015/A3:2021

EN 300328 v2.2.2
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Andre standarder og/eller tekniske spesifikasjoner:
Standard eller teknisk framgangsmate

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301489-1Vv2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301 489-17V3.2.4 EN 303 447V1.1.1
EN IEC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Der det passer, vil det vaere henvist til de delene eller avsnittene i standarden eller den
tekniske spesifikasjonen som er relevante.

Signed for and on behalf of the manufacturer by:

Kolding 07/12/2023

iz

14 =t
Kirsten Viibeke Jensen
CSR & Compliance Manager

AL A A
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MILIQINFORMASJON

Elektrisk og elektronisk utstyr

(EEE) inneholder materialer,

komponenter og stoffer som
HE kan veere farlige og skadelige
for menneskers helse og miljpet nar
avfall fra elektrisk og elektronisk utstyr
(WEEE) ikke avhendes pa riktig mate.
Produkter merket med en overkryssede
soppeldunk er elektrisk og elektronisk
utstyr. Den overkryssede sgppeldunken
symboliserer at avfall fra elektrisk
og elektronisk utstyr ikke skal kastes
sammen med restavfallet, men skal
leveres inn for separat behandling.

C€

SERVICESENTER

Merk: Oppgi alltid produktets modellnummeret i forbindelse med henvendelser.
Modellnummeret star forsiden av denne bruksanvisningen og pa produktets
typeskilt.

www.schou.com

Produserti P.R.C. Med enerett. Innholdet i denne handboken kan ikke
reproduseres, verken helt eller delvis, pd noen mate
Produsent: med elektroniske eller mekaniske hjelpemidler, f.eks.
Schou Company A/S fotokopiering eller opptak, og heller ikke oversettes eller
Nordager 31 lagres i et informasjons-, lagrings- og gjenfinningssys-
DK-6000 Kolding tem uten skriftlig tillatelse fra Schou Company A/S.

Danmark
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VARNINGSSYMBOLER PA ROBOTEN

A

Las bruksanvisningen fore
anvandning.

Utsatt aldrig batteriet for eld eller
andra varmekallor (max 40 °C).

Hall avstand till
robotgrasklipparen nar den
anvands.

Hall hander och fotter

borta fran den roterande
kniven. Placera aldrig
hander eller fotter nara

eller under maskinen nar
robotgrasklipparen anvands.

Li-ion

Atervinningsmarkning. Materialen
ibatteriet kan atervinnas.

Se till att maskinen ar
AVSTANGD innan du
underhaller eller inspekterar
maskinen.

Batteriet i robotgrasklipparen ar ett
litiumjonbatteri.

Man far inte kassera batteriet i
vanligt hushallsavfall. Kassera
batteriet vid en atervinningsstation.

Sitt aldrig pa maskinen.

Bullerniva.

CE-godkannandemarkning

SMPS (pulserande
stromi{drsoérjning)

Man far inte kassera
robotgrasklipparen eller
laddstationen i vanligt
hushallsavfall eftersom
produkterna innehaller
elektroniska komponenter.

Ta produkten till en
atervinningscentral eller
en annan anlaggning som
hanterar atervinning av
elektronik.

Dubbelisolerad.

Var forsiktig nar du trimmar,
klipper kanter eller tar

bort maskrosor nara
avgransningskabeln sa att den
inte skadas.

SMPS (pulserande
stromifdrsérjning) med
en kortslutningssaker
sakerhetsisolerande
stromfdérsdrjning.

Batteriet far aldrig komma i
direkt kontakt med vatten.
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FORPACKNINGENS INNEHALL

Robotgrasklippare Laddstation
\‘
Plastskruvar for Knivar 3st. i Avgransningskabel
laddstation, 6 st. maskinen + 3 st. extra 18739: 170m
18740: 200m

e® | . -

Samlingshylsor 2 st. Plastpinnar Stickkontakt Bruksanvisning
18739 230 stk.
18740 250 stk.

Du behover ocksa

AT Za
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ROBOTGRASKLIPPARE

INLEDNING

For att du ska fa sd stor gladje som mojligt av din nya produkt ber vi dig lasa igenom
denna bruksanvisning innan du boérjar anvanda den. Vi rekommenderar aven att du
sparar bruksanvisningen om du skulle behoéva friska upp minnet om hur den fungerar.

TEKNISKA DATA

Motorspecifikationer
Motormodell: Batteri
Motortyp: 20V, 5,0 Ah litiumjon

Drivsystem
Kapacitet: Upp till 1000/1300 m2
Laddningstid: 100-120 min

Instrument

Arbetsbredd: 20 cm

Knivsystem: 3 knivar

Arbetshdjd min-max: 20-60 mm
Héjdinstallningar: 9

Lutning: Max 24°/45 %

Matt (LxBx H): 55x39x24 cm
Vikt: 7,5 kg

Lyftsensor, hindersensor,
valtningssensor, lutningssensor,
regnsensor, multizon.

SAKERHETSANORDNINGAR

1. Stoéldskyddsanordning/
brytmekanism

Stoldskyddet/brytmekanismen hindrar
andra fran att anvanda eller kdra
grasklipparen savida de inte har en
giltig kod. Du kommer att bli ombedd
att ange en fyrsiffrig kod som du
anvander som sakerhetskod.

2. Lyftsensor

Om du lyfter grasklipparen mer an 10
mm fran marken nar kniven anvands,
slutar kniven omedelbart att rotera.

3. Lutningssensor

Om du lutar klipparen uppat i
ett vertikalt lage, stannar kniven
omedelbart.

4. Hindersensor

Grasklipparen upptacker hinder pa
vagen under drift. Om klipparen stoter
pa ett hinder slutar den att kéra i den
riktningen och backar bort fran hindret.

5. Regnsensor

Grasklipparen har en regnsensor
som kan stoppa grasklipparen nar det
regnar.

6. Nodstoppsknapp

Om du trycker pa STOP-knappen
stannar klipparen och kniven
omedelbart.

7. Slutet batteri

Batteriet som driver grasklipparen ar
helt foérseglat och lacker inte nagon
som helst form av vatska, oavsett var du
placerar batteriet.

8. Basstation/omkretsbrytare och
avgransningskabel

For att grasklipparen ska kunna

koras, maste du installera en
avgransningskabel och aktivera den via
basstationen. Grasklipparen kommer
inte att kdras om avgransningskabeln
inte ar korrekt ansluten eller ar skadad.



PRODUKTOVERSIKT 5. Serienummer

1. Stoppknapp 6. QR-kod for att ladda ned appen for
. iPhone
2. Display
7. QR-kod for att ladda ned appen &
3. Klippinstallning Android ' PP ' SE
4. Regnsensor 8. QR-kod fér att ladda ned
handboken

20V===Max. 90Wh

Grouw
18739

Robotic Lawnmower
Made in P.R.C. Manufacturer. [ —r
1000 m* CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding &M & Fpsiod

Grouw
18740
Robotic Lawnmower

v :
3 : o
Made in P.R.C. Manufacturer: & Appstore Gepay (L) vanuAL

1300 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding
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FORE INSTALLATION

Det rekommenderas att du gor en skiss
av grasmattan med de hinder som du
vill skydda. Detta ger en bra 6verblick
over arbetet med kabeldragning och
den basta platsen for laddstationen.

Dra avgransningskabeln fran
laddstationen runt tradgarden och runt
eventuella hinder som du vill skydda,
t.ex. rabatter, sma trad osv.

Foljande kapitel forklarar hur du
installerar robotgrasklipparen. Las det

har kapitlet noggrant innan du planerar

och installerar avgransningskabeln.

Gor ocksa en uppskattning av hur lang
avgransningskabel du kommer att
behoéva. Kabeln ingar i leveransen och
racker gott och val till att omringa en
grasmatta pa upp till kapacitetsgransen.
Om du har manga rabatter (6ar) pa
grasmattan, dar kabeln ska dras runt,
kan det ga at manga meter extra kabel.
Det kan vara nédvandigt att képa till en
extra avgransningskabel for att forlanga
den.
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INSTALLATION OCH PLACERING AV
LADDSTATIONEN

Laddstationen kraver att det finns ett
230 V-eluttag i narheten. Alternativt kan
man dra en forlangningskabel till den
plats dar laddstationen ska vara.

Laddstationens platta ingangsomrade
maste vara vant at hoger.

Laddstationen kan placeras pa tva olika
satt:

1. Langsen av sidorna (A)

2. Tetthoérn (B)

Om du valjer en hornplacering maste
du se till att avgransningskabeln kan
passera bakom laddstationen sa nara
bakplattan som méjligt (<1 cm) och in
i kontakten, enligt illustrationen (B). I
det har fallet finns det ett litet omrade
bakom laddstationen dar det inte gar
att klippa. Omradet kan beldggas med
plattor eller stenar i stallet for gras.

Observera: En extra kabellangd pa
1-2 meter rekommenderas. Se avsnittet
"Ansluta avgransningskabeln”.

Laddstationen maste placeras pa en helt
plan yta och ha en helt rak stracka pa
minst 1 meter framfor laddstationen, sa
att robotgrasklipparen enkelt kan kora
iniden. Det ar viktigt att du sakerstaller
detta.

Skydd mot blixtnedslag

For att skydda robotgrasklipparen mot
blixtnedslag rekommenderas det att
man inte placerar laddstationen under
eller nara ett hogt trad. Pa samma satt
far forlangningskablar for laddstationer
inte dras runt hoga trad.

Det rekommenderas inte att man
anvander robotgrasklipparen i dskvader
for att forhindra skador pa elektroniska
komponenter fran blixtnedslag.
Dessutom rekommenderas det

att man i askvader kopplar bort
laddstationen fran stromforsérjningen
och, om moéijligt, kopplar bort
avgransningskabeln fran laddstationen.
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Fast laddstationen med de 6
medfdljande skruvarna/pinnarna.

Se till att omradet "OUT" ar riktat mot
grasmattans kant.

Nar du har hittat ratt plats och
laddstationen ar monterad, ar det
viktigt att du vantar med att tillkoppla
strommen. Forst maste du dra
avgransningskabeln och ansluta den till
laddstationen.

Darefter kan du tillkoppla strommen.
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AVGRANSNINGSKABEL

Placeringen av avgransningskabeln

ar det viktigaste under installationen,
eftersom en korrekt kabeldragning ger
ett mer tillfredsstallande resultat.

Robotgrasklipparen kan inte klippa
anda ut till kanten pa grund av
sakerhetskrav (avstand fran klippkapa
till knivar). Darfér bér du vara medveten
om robotgrasklipparen lamnar kvar en
graskant runt grasmattan.

Har maste du klippa graset regelbundet
med en grastrimmer eller en vanlig
grasklippare.

Alternativt kan du lagga ut en bred
kakelkant (minst 12 cm) runt hela
grasmattan i samma niva som
graset som roboten kan kora dver
och pa sé satt undvika att fa en
graskant som grasklipparen inte kan
klippa. Se avsnittet "Klippning langs
stenlaggningar”.

Placera avgransningskabeln sa nar
kanten som moijligt for att fa en sa liten
oklippt kant som mojligt.

Under optimala férhdllanden ar ett
avstand pa 20 cm idealiskt, men detta
kraver att vissa villkor ar uppfyllda:

Grasmattan maste vara helt plan i
kanterna sa att roboten inte kan glida
utivatt fore.

Det far inte finnas nagra blommor,
vaxter eller grenar som hanger ut
over grasmattan.

Hjulen far inte komma ut i
jordbadden under kérning.
Hjulen och klippkapan far inte
komma i kontakt med nagra héga
kanter.

Det vill saga att roboten maste kunna
kora obehindrat hela vagen runt langs
avgransningskabeln, utan att komma i
kontakt med nagot och far inte kéra in i
en jordbadd med sina hjul.



Om ovanstaende villkor inte kan up-
pfyllas kan det vara nédvandigt att oka
avstandet. Detta beror pa den specifika
tradgardsdesignen. Det rekommend-
eras att man har ett extra avstand pa
minst 1 cm, eftersom avgransningsk-
abeln kan forskjutas nagot efter en tid
nar grasrotsnatet vaxer.

Om du skapar ett hinder med hjalp

av avgransningskabeln, (t.ex. runt en
blomsterrabatt mitt i grasmattan eller
en nedgravd pool/studsmatta) rekom-
menderas det att man okar avstandet
till 25-30 cm sa grasklipparen inte faller
ner.

Forberedelse:

Lokalisera forst rullen med kabel och
hitta den l6sa anden. Darefter letar du
efter plastpinnarna. Forbered en linjal
eller en hemmagjord avstandsmatare
som mattstock, t.ex. 20 cm, sa att du
enkelt kan faststalla ett enhetligt och
korrekt avstand till graskanten/hindren.
Du behover ocksa en hammare, en tang
och en sax/bittang for att klippa kabeln
(ingar inte).

Kom ihag! Graset far inte vara hogre an
60 mm nar du startar maskinen. Om
graset ar hogre an 60 mm maste du
forst klippa det med en vanlig grask-
lippare (med uppsamlingsbehallare).
Det rekommenderas att man klipper
ner graset till 35-40 mm innan roboten
installeras.

Placering av avgransningskabel

Borja kabeldragningen vid laddsta-
tionen och lagg ett stycke under
laddstationen, som stracker sig ca

50 cm langre bakat, sa att det finns gott
om kabel att arbeta med nar du ansluter
till eluttagen vid laddstationen.

Rulla ut avgransningskabeln, flytta
medurs och ldgg den pa graset och

fast den med plastpinnarna. Det ar

inte nédvandigt att grava ner kabeln i
marken. Inom nagra manader kommer
graset att vaxa over kabeln och den
kommer da inte att synas.

(Om du vill grava ner kabeln bor du
placera den cirka 2 cm under grasytan)

KOM IHAG! Hall ett avstand pa minst
20 cm fran graskanten/hindren.
Anvand en linjal eller en hemmagjord
mattstock.

Om det finns hackar, blommor eller
vaxter som hanger 6ver grasmattan, bor
du 6ka avstandet har. Det ar viktigt att
roboten kan passera fritt utan att traffa
grenar eller liknande.

OBSERVERA: Max tillaten langd pa
avgransningskabeln ar 300 meter.
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Placera ut avgransningskabeln runt
tradgarden enligt din tradgardsskiss.

Placera plastpinnarna cirka 80 cm fran
varandra pa raka strackor och narmare
varandra vid horn eller krokar.

Ju narmare marken du placerar kabeln,
desto mindre ar risken att man ramlar
over kabeln eller att robotgrasklipparen
klipper av den. Strommen i avgran-
sningskabeln ar endast 20 V och utgor
darfoér ingen fara f&r manniskor eller
djur.

Se till att kabeln ar korrekt placerad i
plastpinnen (se bild) innan du slar den
imarken.
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Se till att placera plastpinnarna pa de
lagsta punkterna i grasmattan sa att
kabeln halls stadigt mot grasmattan.
Det kan vara nodvandigt med ett tatare
avstand an 80 cm.

.‘ éﬁ%ﬁﬁ

W
1

Horn

Nar du kommer till ett horn i
tradgarden ar det viktigt att kabeln
svanger i en mjuk bage och inte
féljer hornet i en 90° vinkel. Anvand
flera plastpinnar for att fa en optimal
avrundning. Varje punkt langs linjen
maste vara minst 20 cm fran kanten.

Hinder i tradgarden

Fasta hinder i tradgarden som ar

hogre an 100 mm, t.ex. murazr, staket,
tradgardsmobler, stolpar osv., behover
inte skyddas med avgransningskabeln,
eftersom robotens hindersensorer
upptacker en kollision med hindret och
stannar, vander hall och hittar en ny
fardriktning.
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Trad

De flesta trad i tradgarden

identifieras som ett "fast” hinder av
robotgrasklipparen och behdver darfor
inte skyddas.

Vissa trad som reser sig koniskt
frdn marken och vars rotter ar lagre
an 100 mm maste skyddas med
avgransningskabeln.

Detta for att undvika att roboten kor
in i rétterna och fastnar eller skadar
knivarna och underredet.

=

Avlagsna fallfrukt och grenar

Robotgrasklipparen kan stanna om

den identifierar nedfallna frukter och
grenar. Rensa alltid grasmattan fran
dessa foremal for att undvika driftstopp.

Var sarskilt noggrann runt september
och oktober, eftersom det brukar falla
manga applen fran appeltraden.

Applen som fallit ner kan géra

att roboten stannar. Om omradet
under appeltraden ingar i robotens
klippomrade, maste du ta bort applen
som fallit ner innan maskinen kor i
omradet.

Alternativt bor du utelamna omradet
under appeltraden nar du placerar ut
avgransningskabeln.



Sten

Om det finns stenar i robotens
klippomrade ar det viktigt att beddma
om stenens kant ar hogre eller lagre
an 100 mm och om stenen behdver
skyddas eller inte, i synnerhet for att
undvika skador pa roboten.

x

(

Nar det galler hinder som behover
avgransas, ar det viktigt att f6lja det hall
man utgatt ifran.

Sluttningar

Robotgrasklipparen kan kéra upp och
ner for sluttningar med en maximal
lutning pa 20° (el. 36 %).

N4 N%
NV% N4

45% (24°) 5

el

SN2 L

Om det finns en direkt sluttning mot
avgransningskabeln far lutningen

inte dverstiga 10° for att férhindra att
roboten kor éver kabeln vid lag friktion
i graset.

<10 % lutning

Om robotgrasklipparen kér ner mot
avgransningskabeln fran en lutning
pa mer an 10°, maste det finnas minst
2 meter fran kanten av sluttningen till
avgransningsslingan.

Grusgangar, uppfarter och
stenldggningar

Om det finns en gangvag eller en
uppfart i robotens klippomrade, som
ligger pa en annan niva an grasmattan,
ar det viktigt att se till att roboten inte
férsoker kora dver detta omrade for

att komma till graset pa andra sidan.

I stallet ska avgransningskabeln laggas
minst 20 cm fran gangvagen.

Om grasmattan och gangvagen/
uppfarten ar pa samma héjd kan du lata
roboten kora 6ver omradet med hjalp av
avgransningskabeln.

]
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Klippning langs stenlaggningar

Om det stenlagda omradet ar plant
och i niva med grasmattan kan du lata
roboten kora ut en bit pa gangvagen
med ett hjul och pa sa satt klippa

over grasmattans kant. Placera ut
avgransningskabeln har med ett
avstand pa 8 cm till kanten.
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Ojamn grasyta

Om grasmattan ar ojamn kan det handa
att knivarna skadas eftersom de kan

sla mot marken. Du bor undvika detta
for att sakerstalla robotgrasklipparens
hallbarhet. Jamna ut klippomradet och
fyll i ojamnheter med jord. Om det inte
ar mojligt att jamna ut omradet ska
detta omrade helt och hallet avgransas
fran klippomradet med hjalp av en
avgransningskabel.

Blomsterrabatter

Om det finns rabatter i klippomradet
som behdver skyddas med en
avgransningskabel, finns det tva
alternativ for detta, enligt foljande:

Kabeln som hinder

Om du vill att robotgrasklipparen

ska félja kabeln runt rabatten maste
kablarna ligga parallellt med ett avstand
pa minst 10 cm och minst 20 cm runt
rabatten (se bild 1). Det ska vara ett
avstand pa minst 80 cm fran kant till
rabatt (se bild 3). Den totala langden pa
rabatten (6n) far inte dverstiga 28 meter
matt fran kant/langsida.
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Kabel utan hinder

2. Om du vill att roboten ska kdra 6ver
tva parallella kablar maste de ligga
mycket ndra varandra med ett avstand
pa hogst 5 mm (och far inte korsa
varandra). Har ar det dock nédvandigt
att placera ett hinder (t.ex. en sten
eller ett ror) vid position A (se bild 2)
for att se till att roboten inte bara kor
runt i cirklar. Det ska vara ett avstand
pa minst 80 cm fran kant till rabatt (se
bild 3).

Observera: Position A maste vara
en plan yta och far inte ligga pa en
sluttning. Runt position A maste

det finnas en plan yta pa minst 0,5 x
0,5 meter.



Tips:

Nar du lagger ut avgransningskabeln
runt rabatterna ar det viktigt att komma
ihag hur blommor och vaxter férandras
under aret, sa att robotgrasklipparen kan
passera rabatten utan att skada vaxterna
nar som helst pa aret (vissa vaxter/blom-
mor kan hanga 6ver grasmattan).

Tank ocksa pa att om du anvander
avgransningskabeln runt manga rabat-
ter i mitten av grasmattan kan det leda
till att kabeln inte racker hela vagen runt.
Kontrollera detta nar du gor en skiss av
tradgarden. Det ar mojligt att kdpa till
extra avgransningskabel.

Pooler och simbassédnger i tradgarden.

Det ar inte tillatet att sanka ner robot-
grasklipparen i vatten. Om poolen eller
simbassangen inte har en hog kant
enligt bilden (minst 10 cm), maste den
avgransas med en avgransningskabel
eller alternativt kan man satta upp ett
staket runt bassangen.

Om man valjer att skydda poolen med
hjalp av en avgransningskabel ar det
viktigt att man okar avstandet till vatten-
kanten fran normala >20 cm till 1 meter
for att forhindra att roboten glider dver
kanten i vatt fore.

Pool
1>10cm

Observera:

Lagg inte avgransningskabeln parallellt
over en vanlig stromkabel. Det elektriska
faltet i stromkabeln kan stora signalen i
avgransningskabeln! Nar du avgransar
hinder med avgransningskabeln ar det
viktigt att kabeln inte korsas, eftersom
robotgrasklipparen inte kan folja ratt rik-
tning om kabeln korsar sig sjalv.

Korsa inte avgransningskablarna

X

Korridor

SE

Om klippomradet har en smal korridor
finns det vissa minimikrav som maste
uppfyllas for att robotgrasklipparen ska
koras optimalt. Den maximala langden
bor vara 8 meter om bredden endast ar
0,8-1 meter. I allmanhet bor korridoren
inte vara smalare an 0,8 meter pa nagot
stalle.

Koérning i smala korridorer kraver mer
kraft eftersom grasklipparen maste
svanga manga ganger.

Om korridoren ar smalare an 0,8 meter
kan roboten inte manovrera ordentligt.

I sadana fall ar det noédvandigt att ta bort
omradet fran klippomradet med hjalp av
avgransningskabeln.

<8.0m

KOM IHAG! Avgransningskabeln far
inte korsa sig sjalv vid nagot tillfalle.

Nu nar du har placerat ut avgransning-
skabeln, foljt alla avstandsmatt noggrant
och ar noéjd med hur kabeln ar lagd i
tradgarden ar det dags att fasta pinnar-
na. Ta din hammare och sla ned plast-
pinnarna ordentligt i marken. Se till att
halla fast kabeln ordentligt nar du faster
pinnarna, sa att kabeln ligger helt rakt.
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Nar du kommer tillbaka till
laddstationen ska du ta fram ungefar
en meter extra kabel sa att du har gott
om kabel att arbeta med nar det ar dags
att ansluta kabeln eller om du behover
gora korrigeringar nagonstans pa
grasmattan.

ANSLUT AVGRANSNINGSKABELN

KOM IHAG! Det maste finnas minst
1 meter kabel i en rak linje framfor
laddstationens korplatta.

Det ar viktigt att du lagger in

kabeln framifran (till den réda
kabelgenomfdringen) under korplattan
och drar ut den pa baksidan av
laddstationen.

Justera kabelns langd och klipp bort
overflodig kabel.

Se till att det finns minst 1 meter extra
kabel, om mdjligt, innan du klipper av
overflodig kabel.

Avlagsna isoleringen pa kabeln (ta
bort plasten fran kabeln) 10 mm

fran andarna. Anvand en av
isoleringstangerna eller en kniv. Akta
fingrarna! Vrid metalltradarna fran
kabeln sa att kabelanden blir slat.

Nu ar avgransningskabeln klar for
installation.

Satt in avgransningskabeln som gar in
under korplattan i den réda kontakten
och kabeln som gar in bakifran i den
svarta kontakten. Om du far felkoden
"E1" pa roboten, har kontakterna som
den grona avgransningskabeln ar
ansluten till bytts ut.
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SVART.
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Overflédig avgransningskabel far inte
forvaras bakom laddstationen.

Samlingshylsa vid anvandning eller
forlangning av kabeln

Om det uppstar ett brott i
avgransningskabeln som maste
repareras, eller nar man forlanger
kabeln, ar det viktigt att man
anvander en vattentat samlingshylsa
(silikonhylsa).

Tryck ned den bla delen, som forseglar
samlingshylsan. Lite silikon kommer att
komma ut ur samlingshylsan.

Samlingshylsan ska gravas ner en bit i
grasmattan sa att knivarna inte traffar
den.



2 st. samlingshylsor ingar

{7

LADDSTATIONENS
STROMFORSORJNING

Nu kan du ansluta 230 V-strommen till
laddstationen.

Se till att laddaren inte placeras direkt
pa marken och att den halls torr, t.ex.
genom att hanga upp den.

Nu lyser en liten lysdiod. Om lysdioden
lyser gront ar allt okej och det finns en
anslutning i avgransningskabeln.

Red light flashing

Om dioden inte lyser, bor du kontrollera
att 230 V-stromforsoérjningen ar korrekt
ansluten och paslagen. Om lysdioden
inte lyser konstant eller blinkar

gront och det inte finns nagot fel i

230 V-anslutningen, bor du kontrollera
foljande felsdkningsschema:

LED BESKRIVNING
1 Grén lampa Avgransningskabeln dr korrekt installerad och roboten ar
fulladdad.
2 Ingen lampa lyser Det finns ingen strom. Kontrollera att stromfoérsérjningen ar
korrekt monterad pa laddstationen och ansluten till ett eluttag.
3 Den gréna lampan Robotgrasklipparen laddar.
blinkar
4 Den réda lampan Avgransningskabeln ar inte korrekt installerad i den réd/svarta
blinkar kontakten eller avgransningskabeln ar trasig. Kontrollera kabe-

lanslutningen vid behov.
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Observera: Du kan hora ett svagt
surrande ljud vid laddstationens
transformator. Detta ar helt normalt.

STARTA OCH TESTA
INSTALLATIONEN

Nar lysdioden lyser konstant gront ar
det dags att testa robotgrasklipparen:

1. Justera klipphdjden till maximal
hojd (60 mm).

2. Vid behov kan du ta bort knivarna
for att undvika att klippa av
avgransningskabeln om den inte
ligger platt/tatt pa grasmattan.

3. Placeraroboten i grasmattan minst
2 meter fran laddstationen.

4. Tryck pa ON/OFF-knappen tills
roboten startar.
Ange PIN-koden. Koden ar 0000,
enligt fabriksinstallningarna (Du
kan stalla in en personlig PIN-kod
senare. Las kapitlet "Installning av
PIN-kod").
Anvand uppat/nedat-pilarna
for att stalla in de fyra siffrorna i
PIN-koden och tryck pa OK for
att fortsatta. Pa displayen visas da

o
10 vilket betyder att roboten
ar klar.
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5. Tryck pa START och tryck sedan pa
OK for att borja klippa. Nu borjar
roboten kora. Lat den kora i nagra
minuter.

6. Tryck pa den stora STOP-knappen.

7.  Flytta roboten sa att den ar vand
mot omradet bakom laddstationen
(ca 1 meter fran kabeln).
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8. Tryck pa HOME och sedan pa OK
for att se om roboten hittar hem till
laddstationen genom att kéra ut till
avgransningskabeln och félja den
moturs.

N

Viktigt: Det ar nu du kan

kontrollera att din kabeldragning

ar optimal. Folj roboten nar den
atervander till laddstationen langs
avgransningskabeln och kontrollera
att den inte kommer i kontakt med
nagot hinder pa vagen (héga kanter,
grenar, vaxter osv.) och att hjulen hela
tiden haller sig inom grasmattan. Om
roboten stoter pa ett hinder maste
avgransningskabeln flyttas langre bort
frdn kanten och testet utféras pa nytt.
Om det finns ett sakerhetsavstand

pa flera centimeter till narmaste
hinder/jordbadd, kan du flytta
avgransningskabeln narmare kanten.
Upprepa testet och se till att allt ar OK.
Det rekommenderas dock att man har
ett sdkerhetsavstand pa minst 1 cm runt
om.

9. Vid laddstationen boérjar roboten
ladda batteriet. Om roboten
missar laddstationen eller traffar
den snett, ar det nédvandigt
att justera laddstationen (eller
avgransningskabeln framfor den).
Kontrollera ocksa att ytan ar plan
och fast.

OBSERVERA: Roboten stiangs
automatiskt av efter 30 sekunders
inaktivitet efter att den har startat.



PROGRAMMERING
Tips:

Du kan programmera artal, datum och
tid genom att ansluta roboten till appen
i stallet for via displayen pa roboten. Tid
och datum stalls in automatiskt nar du
ansluter roboten till appen. Se avsnittet
"Konfigurera appen’”.

Borja med att stdlla in ar, datum och
tid, eftersom detta dr grunden for
programmeringen

Installningen bdrjar med ar, datum och
slutligen tid. For att aktivera installning
av ar, datum och tid ska du trycka pa

=} s ttonen O
™ 1 5 sekunder tills ikonen lyser
och siffrorna pa displayen blinkar.

PaN
Stall sedan in aret med hjalp av

eller och @ for att bekrafta varje
siffra tills aret ar korrekt installt. Samma
installningsmetod galler for datum och
tid.

Observera dock att datuminstallningen
alltid borjar med mdanadsangivelse och
sedan manadsdag, i exemplet nedan ar
datumet alltsa den 25 augusti (08:25).

Nar ar, datum och tid har sparats visas
[

N2 12 p3 displayen.

CEEE)

INSTALLNING AV PIN-KOD

Om du vill andra PIN-koden trycker du

samtidigt pa och @ i3 sekunder.

Ikonen tands och "PIN 1" visas
pa displayen. Nu maste du ange den
gamla PIN-koden genom att trycka pa

eller och @ for att bekrafta

varje siffra tills den gamla PIN-koden
har angetts. Darefter visas "PIN 2" pa
displayen och den nya PIN-koden ar
nu redo att anges pa samma satt som
den gamla PIN-koden (i exemplet
nedan 1234).

Nar du har angett den nya PIN-koden
[

och 1V .\ visas pa displayen, sparas

den nya PIN-koden.
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ANDRA STARTTID OCH KLIPPTID
Tips:

Det ar lattare att programmera
starttider och klipptider via appen an
via displayen pa roboten. Se avsnittet
"Anvandning av appen”.

Roboten ar som standard installd pa att
starta kl. 09:00. Du kan andra denna

PaN
starttid genom att trycka pa och

samtidigt i 3 sekunder. Darefter kan
du stalla in en ny starttid med hjalp av

eller och @ for att bekrafta

varje siffra tills den nya starttiden ar

installd. Nar den nya starttiden har
[ I I

sparats visas 2% .12 pa displayen och
ett pip juder. I exemplet nedan ar den
nya starttiden satt till kl. 13:25.




Som standard ar roboten installd pa att
arbeta 8 timmar inkl. laddningstid varje
dag. Du kan andra klipptiden till mellan

1-24 timmar genom att trycka pa
13 sekunder. Darefter kan du stalla in
den nya klipptiden genom att trycka pa

eller @ och @ for att bekrafta

den nya klipptiden (timtal). Nar den nya
klipptiden har stallts in och sparats visas
[

10 11 p3 displayen och ett pip ljuder.
I exemplet nedan ar den nya klipptiden
installd pa 6 timmar (06H)

e
Allmént: Nér displayen visar Ha? 1.1a
betyder det att roboten ar klar och att
allt ar i ordning.
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BESKRIVNING AV DISPLAYEN

-

Tidsinstallning =—

Loésenords- __|

skyddad

uppatpil nedatpil

— Bluetooth-ikon

— Wi-Fi-ikon

[— Batteristatus

a/av — sﬁ = Bekrifta
v ( )

Starta klippning/ 4 < Kor hem/

N

Pa/av-knapp: For varje tryckning kommer roboten antingen
att slas pa eller stangas av (hall intryckt)

Startknapp: Robotgrasklipparen startar sin klippcykel nar du
trycker pa den har knappen (f6ljt av "OK"). Dessutom fungerar
knappen som en uppatpil.

Hemknapp: Roboten kor direkt tillbaka till laddstationen
nar du trycker pa den har knappen (f6ljt av "OK"). Dessutom
fungerar knappen som en nedatpil.

OK-knapp: Anvands for att bekrafta val.

Ikon f&r Wi-Fi-signal

Ikon for tidsinstallning

Ikon for installning av 1&senord

Ikonen for batteri

s EDERIEIENS

Bluetooth-ikon
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INSTALLERA APPEN

Roboten ar en IOT-enhet (Internet of
Things). For att anvanda alla funktioner
och halla programvaran uppdaterad
maste motsvarande APP laddas ner och
roboten anslutas till en smarttelefon via
Wi-Fi 2,4 GHz eller Bluetooth 4.0.

Ladda ner appen

Ladda ner den kostnadsfria robot-
appen "robotic-mower connect”. Den
kan anvandas for iPhone (med iOS 11
eller hogre) eller Android-telefoner
(version 4.4.2 eller hogre).

Du kan ocksd skanna QR-koden nedan
med din mobilkamera for att komma
till en webbplats (kameran visar en
lank, tryck pa den) dar du kan trycka
pa knappen "Install” for att installera
appen. Detta leder dig till ratt app i App
Store respektive Google Play:

INNAN DU ANSLUTER TILL
ROBOTEN

Se till att du har:

¢ Namn och 1&senord till ditt Wi-Fi-
natverk

¢ Robotgrasklipparens serienummer
(SN), som finns pa klistermarket pa
maskinens baksida. Du kan ocksa
skanna serienumrets QR-kod med
din mobilkamera. QR-koden sitter i
mitten av etiketten (langst till vanster)

Kontrollera dina Wi-Fi-instdllningar

Robotgrasklipparen fungerar endast
med 2,4 GHz.

Kontrollera att roboten och telefonen
har samma Wi-Fi-frekvens (2,4 GHz).
(Manga hemnatverk har bade en
2,4 GHz- och en 5 GHz-frekvens)

Se till att avstandet mellan
grasklipparen, telefonen och

routern ar sa kort som majligt under
anslutningen (inom 10 meter bor vara
OK i de flesta fall).

KONFIGURERA APPEN

1. Oppna appen och tryck pa
"Register”

2.  Ange din e-postadress och tryck
pa knappen "Send” for att fa en
verifieringskod. Darefter anger
du koden (inom 30 minuter) och
valjer ett ldsenord som du anger
tva ganger. Slutligen trycker du pa
knappen "Register”

Konfiguration och anslutning

Du kan gora konfigurationen pa tva satt.

Via en QR-kod eller manuellt
Anslutning via QR-kod

1. Forattlagga till din robot trycker
du pa cirkeln med (+) i mitten av
skarmen.

2. Skanna sedan QR-koden pa
klistermarket pa baksidan av
roboten (langst till vanster).
(Roboten maste vara paslagen,
liksom Bluetooth och Wi-Fi pa din
mobiltelefon). Godkann att appen
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far tillgang till din kamera och
plats.

3. Appen forsoker ansluta. Detta kan
ta nagra minuter.

4.  Serienumret visas nu. Ange
robotens PIN-kod. Som standard
ar koden 0000, men om du har
valt en annan PIN-kod manuellt
via robotens display maste du
anvanda den koden.

5. Valj Wi-Fi-natverk (endast 2,4 GHz)
och ange natverkslosenordet.

6. Roboten har nu lagts till och visas i
oversikten "Devices” och en Wi-Fi-
ikon tands pa robotens display.

7. Dukan ocksa namnge roboten
(kan andras under "Settings”)

Fler robotar kan laggas till om det
behovs mer an en robot.

Registrera Skapa Lagg tillen Skanna QR-koden
inloggning enhet pa roboten
0901 PO - v 09.00 O &= 33 0w24pe0 -

Register Devices : < Add devices

R plessen 8 ®
0 Please enter Q
B Pleas Q

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Vanta pa
anslutning

Ange 0000 som
6senord

Valj natverk och
ange lésenord

Roboten laggs till

w30es0 - [

0932B@0 -
< Add devices

0933 M@0 -
< Connect to Wi-Fi

09362ma *

< Connect Bluetooth Cancel

Devices

Manuell anslutning (utan QR-kod)

1.  Sta bredvid roboten nar den ar
paslagen.

2. Tryck pa cirkeln med (+) i mitten av
skarmen.

3. Tryck sedan pa knappen
"Manually pairing Bluetooth
devices” (manuell parkoppling av
Bluetooth-enheter) langst ner pa
skarmen

4.  Enlista over Bluetooth-enheter
visas. Valj "Mower_XXXXXXXX"

5. Serienumret visas nu. Ange
robotens PIN-kod. Som standard
ar koden 0000, men om du har valt
en annan PIN-kod manuellt via
robotens display maste du anvanda
den koden.

6. Valj Wi-Fi-natverk (endast 2,4 GHz)
och ange l6senordet for natverket.

7. Roboten har nu lagts till och visas
i oversikten dver "Enheter”. En Wi-
Fi-ikon tands pa robotens display.

8. Du kan ocksa namnge roboten
(kan andras under "Settings”)

Configure Wi-Fi, you can control your devices

0 Robot
Standby

Styr roboten med en sekundar
mobiltelefon

Om du vill att en annan mobiltelefon
ska kunna styra roboten kan du géra det
genom att dela enheten:

1. Installera forst robot-appen pa den
andra mobiltelefonen.

2. Gatill oversikten (Devices) pa
den mobiltelefon som roboten ar
ansluten till.

3. Hall fingret pa robotens namn och
svep till vanster.

4. Klicka pa "Share". En QR-kod visas
da.

5. Tryck pa den runda cirkeln med
(+) pa den andra mobiltelefonen
och skanna streckkoden. Roboten
kommer att laggas till har.
Den ursprungliga telefonen
(dgaren) kan nar som helst sluta
dela roboten med andra utan deras
godkannande. Valj i sa fall "Stop
sharing” och bekrafta.
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Devices

h i % m}

Share

Cancel Disconnect Delete

OBS: Nar grasklipparen flyttar sig till ett
omrade av grasmattan med dalig eller
ingen Wi-Fi-signal, utfor grasklipparen
instruktionerna fran appen forst nar
grasklipparen kor till ett omrade med
god Wi-Fi-signal.

Bluetooth-ikonen lyser bara nar
telefonen ar nara roboten och ansluten.
Roboten kan styras via Wi-Fi aven om
du inte ar hemma, sa lange tackningen
ar OK.

ANVANDNING AV APPEN

Appen ger utdkade funktioner jamfort
med om du anvander robotens display.
Vi kommer nu att ga igenom de
viktigaste funktionerna.

Home

Nar du har loggat in och tryckt pa
roboten kommer du till startskarmen
dar du kan se roboten, dess
batteristatus, om den har en Wi-Fi-/
Bluetooth-anslutning och om roboten
ar i standby-lage eller kor.

Langre ner finns 3 runda knappar:
RETURN - WORK - STOP

¢ Om roboten kér och du vill att den
ska aka hem, ska du forst trycka pa
STOP och sedan pa "RETURN".
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e Om du vill starta roboten manuellt
trycker du forst pa STOP (sa att
knappen WORK blir vit) och sedan pa
"WORK".

o STOP-knappen maste i allmanhet
tryckas in forst innan du valjer
RETURN eller WORK.

Batteriniva

Observera att batterinivan vanligtvis
visar 9X % (och inte 100 %) och att den
langsamt sjunker. Detta ar helt normalt
och skyddar batteriet och férlanger
dess livslangd (det ar inte optimalt att
batteriet alltid ar 100 % laddat).

Laddstationen boérjar ladda batteriet nar
det ar mindre an 90 %.

Schema

18739: 2 scheman per dag.

18740: 2 scheman per dag / Auto
Schema. (Klippfrekvensen stalls in
automatiskt.)

Under "schedule” (tidsplan) kan du se
schemalagda klipptider och stalla in nar
roboten ska koras.

e Tryck pa "Edit” for att redigera
schemat.

e Tryck pa den veckodag som du vill att
roboten ska kora.

¢ Valj sedan start- och sluttid och tryck
pa "Confirm".

« Kantklippning: Du kan satta en bla
bock i den 6versta raden "edge”
(under "Edit") om du vill att roboten
ska klippa kanter nar den startar
forsta gangen. Roboten foljer sedan
avgransningskabeln hela vagen runt
och klipper langs den (observera
att roboten fortfarande lamnar en
oklippt graskant, eftersom kniven
av sakerhetsskal inte kan klippa hela
vagen till kanten). Om du startar
roboten manuellt via START + OK pa
displayen kommer roboten inte att
kantklippa.

o FOr att undvika korspar



rekommenderas det att du endast koras mer an nédvandigt for att undvika
valjer "edge” nagra dagar i veckan. spar i grasmattan. Under vaxtsasongen
Nér ett schema har definierats och nér det regnar mycket maste
(orange) kan du &ndra start- och grasklipparen koras oftare. Under torra
sluttid genom att trycka pa "Edit” och perioder bor grasklipparen kéras mer
halla fingret pa det orange omradet sallan.

och svepa upp eller ner med fingret.

Under vissa perioder ar graset fuktigt
e Tryck pa "Save” nar schemat ar fardigt. bade i boérjan och i slutet av dagen.
Eftermiddagen ar vanligtvis den basta

Om du har en stor grasmatta behdver tiden.

roboten kdras oftare an om grasmattan
ar mindre. Om din grasmatta ligger
nara robotens maximala kapacitet
maste den férmodligen koras varje dag
under langre perioder. Grasmattans
utformning har ocksa betydelse for
hur mycket roboten maste kdra for att
halla graset kort. Roboten klipper en
enkel fyrkantig grasmatta utan hinder
snabbare an en grasmatta med smala
passager och manga hinder, eftersom
roboten behdéver mer tid f6r att stanna
och andra riktning.

Virekommenderar att du provar dig
fram till basta resultat. Roboten bor inte

Startskarm Oversikt dver Stallin Stallin tid
schemat kantklippning

09430 - i 0944p@D -

Schedule Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun Mon Tue Wed Thur

Cancel Time settings Confirm

09 00 15 30

»
2023.01.04 Wed
18
Reun  Wokng  Edge 9
@ ]

3

Schedule Home Settings

1] (@] <

101



Settings

Under "settings” (installningar) finns det
flera viktiga funktioner att titta pa.

Starting point (utgangspunkt):
18739: Medger 4 startpunkter.
18740: Medger 10 startpunkter.

I stallet for att roboten startar fran
samma plats varje gang kan du
aktivera en funktion dar du individuellt
definierar platser som roboten ska
starta fran.

Om du aktiverar den har funktionen
vaxlar den som standard

mellan startpunkterna langs
begransningskabeln dar den oper.
Detta ar delvis for att sakerstalla att
roboten kor i olika ménster och tar

sig fram battre, men det ar sarskilt
férdelaktigt om du har flera zoner som
skiljs at av en smalare passage.

Se bilden.

I
P 1

)
|
I 21

Om installningen ar 0 % bdrjar

roboten klippa sa snart den lamnar
laddstationen. Om installningen ar 25 %
kor roboten ungefar 25 % av den totala
langden av avgransningskabeln och
startar darifran. Det samma galler for
andra %-installningar.

Roboten lar sig sjalv hur langt det ar till
en avgransningskabel.
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Om kantklippning (edge) ar aktiverat
gar roboten hela vagen runt och klipper
kanten forst innan den borjar folja de
valda startpunkterna.

Map function (kartfunktion):

Kartfunktionen aktiveras efter flera fel-
fria kantklippningar. Om roboten stoter
pa hinder langs vagen avbryts kantklip-
pningsfunktionen. Kartfunktionen ger
dig en snabb &verblick éver grasmattan
och antalet kvadratmeter.

Pa kartan kan du justera startpunkterna.

Rain delay (regnférdrojning):

Roboten har en regnsensor pa toppen
som ar aktiverad som standard.

Nar robotens regnsensor registrerar
vatten slutar roboten att klippa graset
och atervander till laddstationen

och vantar 3 timmar (fran den sista
registrerade vattendroppen) innan
den fortsatter, detta férutsatt att det
fortfarande ar inom den schemalagda
tiden nar roboten ska kdras. Vantetiden
ar som standard 3 timmar, men du
kan justera vantetiden i timmar och
minuter. Om du justerar vantetiden
bor du bekrafta detta genom att trycka
pa "Save”. Om du valjer 00H 00M eller
om funktionen ar avstangd, kommer
roboten att klippa graset aven om det
regnar.

Firmware update (uppdatering av fast
programvara)

Under det har menyalternativet kan du
uppdatera robotens fasta programvara

Tryck pa knappen "Checking for
update”. Om det finns en uppdatering
kommer den att visas och be dig
bekrafta installationen. Tryck pa
"Confirm” for att bekrafta.

Uppdateringen laddas ned till din
telefon (detta tar nagra minuter) och
skickas till roboten om den befinner sig
inom Wi-Fi-signalomradet. Appen visar
nar den ar klar.



Installningar Utgangspunkt SOk efter Bekrifta uppdatering
uppdatering

04speD - i 0945P 2D - 0945B @D - i 0945@ @D «

< Firmware update

Settings < Starting Point

Device parameters Tumon Current version

Starting Point
Rain delay

WiFi settings

New version available
Tine calibration Latest version23104
update content1. Added function
if the returm hits an obstacle, it will
Firmware update detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success

rate
3. Optimize the fluency of downhil
wor
4. Fix some known issues
Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

3

Schedule

Device parameters
(enhetsparametrar): <

Den har menyn innehadller information
om enheten (modellnamn och
serienummer). Har kan du andra
robotens namn.

WiFi settings (Wi-Fi-instadllningar):

Har kan du ansluta roboten till ett nytt
Wi-Fi-natverk.

Andra sprak

Spraket ar som standard installt pa
mobiltelefonens sprak, men om det inte
finns tillgangligt ar engelska standard.
Du kan andra sprak i menyn 3 i det
ovre hogra hornet under "App Settings”
(appinstallningar) =

Logga iniappen

Appens startskarm (Home) innehaller
en loggbok som registrerar allt som
roboten gor varje dag. Om nagot
ovantat intraffar kan det vara bra att se
vad som finns registrerat har.
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ROBOTENS FUNKTIONER

Grundlaggande funktionsprinciper for
robotgrasklipparen

Robotgrasklipparen valjer kormonster
slumpmassigt. Det betyder att den

inte foljer nagot sarskilt monster, utan
107 sig slumpmassigt i tradgarden.
Fordelen med detta ar att roboten under
en veckas klippning nar runt hela
grasmattan inom avgransningskabeln.

Korning till laddstationen

Nar batteriet ar urladdat sdker
robotgrasklipparen efter den narmaste
avgransningskabeln och kor sedan
automatiskt (utan att klippa) moturs
tillbaka till laddstationen. Har kommer
den att laddas fullt och fortsatta sin
klippcykel.
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Detektering av avgransningskabel

Nar robotgrasklipparen narmar

sig avgransningskabeln upptacker
sensorerna som ar installerade pa
framsidan av skyddet kabeln. For att
sakerstalla basta mojliga klippresultat
kommer roboten dock att kora utanfor
avgransningskabeln med fronten ca
10-12 cm (klipper inte har).

Tank pa detta nar du placerar ut din
avgransningskabel i tradgarden.

Stoppa roboten

Om du vill stoppa robotgrasklipparen
medan den klipper eller dtervander till
laddstationen maste du aktivera/trycka
pa den réda STOP-knappen.

Installning av klipphojd

Du kan stalla in robotgrasklipparens
klipphdjd mellan 20-60 mm.

Om graset ar hogre an 60 mm

nar roboten installeras, maste du

forst klippa graset med en vanlig
grasklippare. Annars kan det for stor
belastning pa robotens knivar, vilket
leder till mycket daliga klippresultat och
maskinen fastnar latt.

Det rekommenderas att du staller

in klipphojden pa max (60 mm) till

att boérja med och gradvis sanker
klipphdjden under nagra dagar tills du
uppnar onskad grashojd.

Stall in klipphdjden genom att trycka
pa STOP-knappen (om roboten ar



igang). Nar roboten star stilla kan du
justera klipphdjden genom att vrida
pa hojdjusteringsratten pa robotens
ovansida (se bild).

Robotgrasklipparen kan klippa gras nar
det ar vatt, men detta leder till att det
samlas mer gras pa robotens undersida,
mer friktion pa knivarna, en hogre
bullerniva och en storre risk for att
roboten fastnar. Rengdr graset med en
mjuk borste.

(Stang ALLTID av roboten helt och
hallet innan du arbetar med knivarna)

Begransningar f6r robotgrasklippning

Om du och din granne bada har

en robotgrasklippare ar det viktigt

att det ar minst en meter mellan
avgransningskablarna for att undvika
stérningar mellan kabelsignalerna.

Dessutom ar det viktigt att
laddstationen placeras minst
10 meter fran den angransande
avgransningskabeln.

Om din granne har en
robotgrasklippare fran en annan
tillverkare kan du behdva halla ett
avstand pa 2 meter fran grannens
avgransningskabel for att undvika
storningar.

REGNSENSOR

Roboten har en inbyggd regnsensor.
Om den upptacker vatten slutar
roboten att klippa gras och atervander
till laddstationen och vantar i tre
timmar. Du kan justera installningarna
fér regnsensorn i appen. Se avsnittet
"Anvandning av appen”.

HANTERING AV
ROBOTGRASKLIPPAREN

Demontering av lock

Du kan avlagsna det 6vre locket vid
behov. Folj den har proceduren:

Tryck in robotens héjdjusteringsknapp
(hall den nedtryckt)

Tatagiundersidan av locket i ett av
de bakre hdérnen och dra uppat tills du
kanner att det lossnar.

Ta sedan tag i det motsatta bakre hornet
och dra upp det for att frigéra det.

Upprepa med vart och ett av de 2 framre
hornen (ettitaget)

Nar locket har lossnat kan du ta av det
(det finns inga kablar som haller det pa
plats)
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Montering av locket

Placera locket ovanpa
robotgrasklipparen. Titta genom halet
ovanfor displayen och se till att halen i
de bada bakre hornen ar i linje med de
tva pinnarna pa roboten.

Pressa fast locket pa pinnarna (en i
taget) genom att trycka pa locket precis
ovanfor pinnarna.

Upprepa med de 2 pinnarna pa
robotens framsida (en i taget)

Transport och forflyttning av roboten

Anvand barhandtaget under robotens
bakre del for att bara roboten.

Bar aldrig roboten i kanten av locket,
eftersom det dvre locket kan slappa och
roboten faller till marken.

Det rekommenderas att man
transporterar robotgrasklipparen i

sin originalférpackning om den ska
transporteras 6ver langa avstand. Det ar
ocksa anvandbart att fdrvara roboten i
ladan under vintern.

Nar roboten maste flyttas bort fran
klippomradet eller justeras maste man
aktivera den stora réda STOP-knappen
(se bild).

Nar STOP-knappen ar aktiverad ska
roboten stangas av. Hall in knappen
OFF tills displayen slocknar.
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RENGORING OCH BYTE AV
RESERVDELAR

Det ar viktigt att halla
robotgrasklipparen ren for att forlanga
dess livslangd.

Om hjulen ar rena och i gott skick kan
roboten lattare ta sig fram i sluttningar.
Klippresultatet blir ocksa mycket battre
nar knivarna ar vassa och kan rotera
fritt (stang alltid av roboten helt och
hallet nar du arbetar med knivarna).

Rengoring av plastskydd

For att skydda robotgrasklipparens
elektronik och batteri ar det inte tillatet
att skolja roboten med hogtryckstvatt.

Det rekommenderas att man anvander
en mjuk borste for att avlagsna gras
och annat skrap. Anvand vid behov en
vattenspruta eller en fuktig trasa for att
1&6sa upp smuts.

Rengdring av undersidan

Anvand arbetshandskar for sakerhets
skulll Rengdr robotgrasklipparens
undersida, sarskilt knivarna, minst en
gang per manad.

Kom ihdg att borja med att stanga av
roboten.

Placera roboten pa sidan pa en mjuk
yta (t.ex. grasmattan) for att undvika att
kapan repas.

Anvand en mjuk borste eller en



plastskrapa for att rensa gras och
sakerstalla ett bra klippresultat.
Regelbunden rengoéring minskar ocksa
buller och vibrationer i samband med
klippningen.

o Kontrollera att knivhallaren kan rotera
fritt.

« Kontrollera att bladen kan rotera fritt.

o Kontrollera att framhjulet kan rotera
fritt.

Viktigt! Det ar viktigt att rengora
roboten regelbundet for att den ska
fungera ordentligt! Se till att du foljer
rengdringsinstruktionerna ovan och
rengodr grasklipparen ofta. Graset
satter sig latt overallt och kan paverka
sensorer och funktionalitet.

Problem pa grund av bristande
rengoring omfattas inte av garantin.

Rengoring av laddstationen.

Eftersom det ar viktigt att rengora
roboten regelbundet, ar det en

bra idé att rengdra laddstationen
samtidigt. Avlagsna gras och jord pa
korplattan. Klipp graset som vaxer runt
laddstationen. Anvand en manuell
grassax.

Ungefar varannan manad maste du
kontrollera och vid behov rengdra
laddningskontakterna pa laddstationen
och roboten. Anvand fint sandpapper
eller stalull for att avlagsna eventuell
rost eller jarn pa laddningsuttaget.

Knivblad

Det rekommenderas att man byter

ut alla knivar och skruvar (samtidigt)
efter varje sasong for att sakerstalla ett
snyggt klippresultat. (Hall ett 6ga pa

knivarna och byt oftare om det behovs).

Knivbladen kan enkelt bytas ut. Allt
som behdvs ar en stjarnskruvmejsel
(stang av roboten innan du arbetar
med knivbladen). Skruva loss skruven
och avlagsna smuts och grasrester fran
knivskivan. Byt ut knivbladen mot nya
och byt ut skruvarna samtidigt. Anvand
de medfdljande extra knivarna och
skruvarna. Se till att knivskruvarna ar
ordentligt atdragna.

Observera: Alla tre knivar maste bytas
samtidigt for att undvika obalans.

Viktigt: Kontrollera knivskruvarna
nar du vrider knivarna. Eftersom
knivbladets rotation skar in i skruven
ar det noédvandigt att byta skruvarna
samtidigt som knivbladen.

Anvand endast originalknivar.
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VINTERFORVARING

Vid arets sista grasklippning bor
klipphdjden inte stallas in lagre an

40 mm. Om man klipper graset lagre
blir rotnatet svagare, vilket kan leda till
gula flackar.

Nar man forvarar robotgrasklipparen
over vintern rekommenderas det att
man tas in och férvarar roboten och
laddstationen pa en torr och varm plats
och att man stanger av huvudbrytaren
(OFF) for att skydda batteriet. Ladda
robotgrasklipparens batteri via den
medfdljande laddstationen innan du tar
in roboten for vintern.

Batteriet till robotgrasklipparen ar

ett underhallsfritt litiumbatteri med
en beraknad livslangd pa 3-5 ar,
beroende pa anvandning, miljé och
vinterunderhall. Batteriet tal inte frost!

Det rekommenderas ocksa att man
férvarar laddstationen inomhus

pa vintern. Man far INTE avlagsna
avgransningskabeln!

Det ar viktigt att ladda
robotgrasklipparen 1-2 ganger under
vinterforvaringen (minst var tredje
manad) for att sakerstélla batteriets
skick. Placera robotgrasklipparen i
laddstationen och lat den laddas helt
i2-3 timmar (kan ske inomhus). Ta
sedan ut roboten ur laddstationen igen
och placera den pa en torr och varm
plats.

Om man inte foljer dessa instruktioner
fér laddning vintertid, finns det en

risk att batteriet forlorar kapacitet

eller kollapsar helt (omfattas inte av
garantin).

Kontrollera att alla bultar, skruvar

och muttrar ar ordentligt atdragna,
eftersom detta ger basta madjliga
arbetsforhallanden for roboten. Byt ut
slitna och skadade delar.
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Forberedelser for varen

Efter vinterférvaring ar det bra

att rengora laddningsuttagen pa
laddstationen och laddplattorna pa
robotgrasklipparen med en styv borste.
Detta forbattrar stromanslutningen vid
laddning.

BYTE AV BATTERIER

VARNING

Innan du forsoker justera, reparera
eller byta batteri, knivar eller andra
reservdelar ar det VIKTIGT att roboten
ar helt avstangd och att du anvander
sakerhetsutrustning i form av
skyddshandskar och skyddsglasdgon.

Batteriets livslangd beror pa
arbetsbelastning, underhall och
vinterférvaring. Under normala
forhallanden ar livslangden 3-5 ar.
Batteriet kan enkelt bytas ut med hjalp
av féljande steg:

1. Vand roboten upp och ner

2.Avlagsna allt gras och skrap fran
batteriluckan innan du avlagsnar den.

3.Skruva loss skruvarna pa
batteriluckan. Ta bort batteriluckan.

4.Ta bort batterihallaren ovanpa
batteriet.

5.Lyft forsiktigt ut det gamla batteriet.
Tryck pa klamlaset och lossa
kontakterna.
OBSERVERA: Dra inte i kablarna. Hall
i kontakterna och lossa klamlaset.

6.Anslut ett nytt originalbatteri genom
att koppla in kontakterna tills de
klickar pa plats.

7.Satt tillbaka batteriet i hallaren
langst ner i kammaren, satt tillbaka
batterihallaren och batteriluckan och
dra at skruvarna.



Det finns en USB-port under
batteriluckan. Denna USB-port far
endast anvandas av en auktoriserad
verkstad. Se till att den inte far gras och
smuts pa sig.
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FELKODER

Display

Meddelande

Atgard

E1l

Utanfor
gransen

1. Placera grasklipparen inom avgransningsslingan.

2. Kontrollera att den réda och svarta kabeln inte har forvax-
lats.

3. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.

E2

Motorblock
hjul

1. Stang av grasklipparen och flytta den till ett omrade dar
det inte finns nagra hinder.

2. Sla pa grasklipparen. Tryck pa START £oljt av OK.

3. Stang av strommen om felet kvarstar.

Vand grasklipparen upp och ned och se efter om det finns
nagot som hindrar hjulen fran att rotera.

4. Ta bort eventuella hinder, vand grasklipparen ratt och sla
pa strommen. Tryck pa START £oljt av OK.

E3

Motorblock
klippning

1. Stang av grasklipparen.

2.Vand grasklipparen upp och ned och se efter om det finns
nagot som hindrar kniven fran att rotera.

3. Ta bort eventuella hinder.

4. Vand klipparen ratt igen och placera den i ett omrade
med kortare gras eller stall in en hogre klipphdjd.

5. Sla pa grasklipparen. Tryck pa START {oljt av OK.

E4

Stotfang-
arsensorn
ar alltid
aktiverad

1. Stang av grasklipparen.

2. Placera grasklipparen i ett omrade av grasmattan som ar
fritt fran hinder.

3. Ta av kapan och inspektera magneten pa kapans baksida.
Kontakta eftermarknadsservice for byte av kapa om det inte
finns nagon magnet.

4. Kontrollera att gummianslutningen mellan kdpan och
grasklipparen sitter fast ordentligt om magneten sitter pa
plats. Dra 4t den om den ar 16s.

5. Sla pa sttommen. Tryck pa START £6ljt av OK.

E5

Upplyft

1. Stang av grasklipparen.

2. Placera grasklipparen i ett omrade fritt fran hinder.

3. Sla pa grasklipparen. Tryck pa START £oljt av OK.

4. Stang av grasklipparen om felet kvarstar.

5. Vand grasklipparen upp och ned. Kontrollera om det finns
nagot som hindrar framhjulen fran att rotera.

6. Avlagsna eventuella hinder, vand grasklipparen ratt igen
och starta den. Tryck pa START £6ljt av OK.

E6

Upp och
ned

1. Vand grasklipparen ratt igen.
2. Tryck pa START foljt av OK.
3. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.

E7

Lutnings-
sensorn
ar alltid
aktiverad

1. Stang av grasklipparen.

2. Se till att grasmattans lutning inte 6verskrider de angivna
gransvardena.

3. Placera grasklipparen pa ett plant underlag.

4. Sla pa grasklipparen. Tryck pa START f6ljt av OK

5. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.
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E8 Dock- 1. Kontrollera om kabeln gar i en rak linje i minst 1 meter
ningsfel fran laddstationen.

2. Se till att laddningsstationen star pa en plan plats.
3. Kontrollera att laddstationen inte ar vriden.
4. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.

E9 Grasklip- 1. Flytta grasklipparen till ett omrade fritt fran hinder.
paren sitter | 2. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.
fast

BP Batterisky- | 1. Kontrollera batteritemperaturen. Vanta tills temperaturen
dd har sjunkit

om den ar f6r hég. Vanta tills temperaturen ar éver 5 °C om
temperaturen ar {or 1ag.
2. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.

E11 Ingen 1. Kontrollera lampan pa laddstationen om grasklipparen
granssig- kor i arbetsomradet. Om den lyser med rétt sken betyder det
nal att avgransningskabeln inte ar korrekt ansluten till laddsta-

tionen.

2. Kontrollera om laddningskabeln ar skadad och om den ar
korrekt ansluten men lampan anda lyser rott.

3. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.

E12 Batterifel Kontakta eftermarknadsservice fér byte av batteriet.

E13 Ladd- 1. Kontrollera om laddhuvudet/-polen ar ren.
ningsfel 2. Kontakta eftermarknadsservice for byte av laddaren om

felet kvarstar.

E14 Overskrid- | 1. Gér grasklipparens arbetsomrade mindre enligt vad som
er det an- anges i bruksanvisningen.
vandbara 2. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.
omradet

EE Okant fel 1. Starta om grasklipparen.

2. Kontakta eftermarknadsservice om felet kvarstar.

LOCK Upprepad | 1. Starta grasklipparen och lat den ga i 10 minuter.
inmatning | 2. Losenordet kan anges igen efter 10 minuter.
av felloése- | 3. Kontakta eftermarknadsservice om du har glomt l6senor-

nord

det.
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Om roboten har slut pa strom och inte kan startas, ska du lyfta roboten manuellt till
laddstationen och ladda den innan du forsoker felsoka. Foér andra felkoder kopplar du
bort strommen och startar om roboten.

Oavsett vilket problem som uppstar rekommenderas det alltid att du forst forsoker
starta om roboten och se om det 18ser problemet. Stang av roboten, vanta i
10 sekunder och sla pa den igen.

For ytterligare hjalp och fels6kning, kontakta Schous serviceavdelning.

I Servicecenter robotservice@schou.com

-|— Servicecenter robotservice@schou.com

=||||= Servicesenter robotservice@schou.com

GALLANDE GARANTIN
Garantin upphavs:

* Om robotgrasklipparen har anvants felaktigt, inte har underhallits korrekt, har
modifierats, byggts om eller andrats pa annat satt, har reparerats av andra an ett
auktoriserat servicecenter eller har utsatts for aska.

¢ Om andra reservdelar an SCHOU-originalreservdelar och -tillbehor har anvants
till robotgrasklipparen.

« Om robotgrasklipparen har anvants kommersiellt, inkl. for uthyrning.
Garantin omfattar inte:
* Normalt slitage eller skador till f6ljd av frammande féremal eller olyckor.

« Slitdelar (t.ex. knivar, knivskiva, avgransningskabel, pinnar, samlingshylsor
osv.), aven om robotgrasklipparen anvands enligt bruksanvisningen.

« Felaktigt eller icke-auktoriserat underhall och handhavande.
« Skador och fel till f6ljd av 6verbelastning.

Begransad garanti:

» Batteriet omfattas av en garanti pa 12 manader.

Denna garanti galler endast for originalbatteriet som levereras med
robotgrasklipparen eller for ett originalbatteri med samma modellnummer som
originalbatteriet. For robotgrasklipparens back-up-batteri galler ocksa en garanti
pa 12 manader.
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Andra standarder och/eller tekniska specifikationer:
Standard eller tekniskt forfarande

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301 489-1V2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301 489-17V3.2.4 EN303447V1.1.1
EN IEC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Dér det ar relevant ska de tillampliga delarna eller klausulerna i standarden eller den
tekniska specifikationen refereras.

Signed for and on behalf of the manufacturer by:

Kolding 07/12/2023
p ,/)/ )

N i

Kirsten Vibeke Jensen

CSR & Compliance Manager

114



MILIOINFORMATION

Elektrisk och elektronisk

utrustning (EEE) innehaller

material, komponenter och
HE Smnen som kan vara farliga
och skadliga for manniskors halsa
och miljon, nar avfall fran elektrisk
och elektronisk utrustning (WEEE)
inte kasseras pa ratt satt. Produkter
som ar markta med nedanstadende
overkorsade soptunna, anger elektrisk
och elektronisk utrustning. Den
overkorsade soptunnan symboliserar
att avfall fran elektrisk och elektronisk
utrustning inte far kasseras tillsammans
med osorterat hushallsavfall, utan
maste samlas in separat.

q

SERVICECENTER

Observera: Du maste alltid ange produktens modellnummer nar du gor din forfra-
gan.

Modellnumret star angivet pa framsidan av den har handboken och pa produktens
typskylt.

www.schou.com

Tillverkad i Kina. Alla rattigheter forbehalls. Innehallet i denna handbok

. far inte reproduceras, helt eller delvis, i nagon form
Tillverkare: eller pa nagot satt, elektroniskt eller mekaniskt, inklu-
Schou Company A/S sive fotokopiering och inspelning, och far inte heller
Nordager 31 oversattas eller lagras i system f6r sokning utan skriftligt
DK-6000 Kolding tillstand fran Schou Company A/S.

Danmark
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ROBOTIN VAROITUSSYMBOLIT

Lue kayttdéohje ennen kayttoa.

Ald koskaan altista akkua tulelle tai
muulle lammoénlahteelle (lampotila
enint. 40 °C).

Pysy etaalla
robottiruohonleikkurista, kun
se on toiminnassa.

Pida kadet ja jalat etaalla
pyorivista terista. Ala koskaan
laita kasiasi tai jalkojasi
robottiruohonleikkurin lahelle
tai alle, kun se on toiminnassa.

Li-ion

Kierratysmerkki. Akun materiaalit
voidaan kierrattaa.

Varmista, etta kone on kytketty
pois paalta, ennen kuin

aloitat koneen huollon tai
tarkastuksen.

Robottiruohonleikkurissa on
littumioniakku.

Al4 havitd akkua tavallisena
kotitalousjatteena. Akku on
toimitettava havitettavaksi
hyotyjateasemalle.

Al4 istu koneen paalla.

Melutaso

CE-hyvaksyntamerkki

SMPS (hakkuriteholahde)

Robottiruohonleikkuria tai
latausasemaa ei saa havittaa
tavallisena kotitalousjatteena,
koska ne sisaltavat elektronisia
komponentteja.

Tuote on toimitettava
hyotyjateasemalle tai muuhun
laitokseen, joka ottaa vastaan
elektroniikkaromua.

Kaksinkertainen eristys

Jos trimmaat nurmikkoa, siistit
reunoja tai poistat voikukkia
rajalankojen laheisyydessa,
varo vaurioittamasta niita.

SMPS (hakkuriteholahde) on
oikosulkusuojattu, suojaeristetty
virtalahde.

Akku ei saa joutua suoraan
kosketukseen veden kanssa.
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PAKKAUKSEN SISALTO

Robottiruohonleikkuri Latausasema
——
\‘
6 muoviruuvia 3 teraa koneessa + 3 Rajalankaa
latausasemaa lisateraa 18739: 170m
varten 18740: 200m

e® | . -

2 liitosmuhvia Kiinnitystappia Virtalahde Kayttoéohje
18739 230 stk.
18740 250 stk.

Tarvittavat tyokalut

AT Za
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ROBOTTIRUOHONLEIKKURI

JOHDANTO

Jotta saisit kaiken hyddyn irti uudesta tuotteestasi, lue tama kayttdohje ennen tuotteen
kayton aloittamista. Sailyta tama kayttdohje, jotta voit tarvittaessa palauttaa mieleesi
tuotteen toiminnot.

TEKNISET TIEDOT

Moottorin tekniset tiedot
Moottori: Akkukayttdinen
Moottorin tyyppi: 20V, 5,0 Ah
littumioni

AKRku

Leikkausala: Jopa 1000/1300 m2
Latausaika: 100-120 min

Laite

Tyoleveys: 20 cm

Terat: 3 kpl

Tyokorkeus min.—maks.: 20-60 mm
Korkeusasetuksia: 9 kpl

Kallistus: Maks. 24° /45 %

Mitat (L x Sx K): 55x 39 x 24 cm
Paino: 7,5 kg

Nostoanturi, esteanturi, kaatumisanturi,
kallistusanturi, sadetunnistin,
monivydhyketoiminto

TURVAOMINAISUUDET
1. Varkaudenesto/kaytonesto

Varkaudenesto/kaytonesto estaa
leikkurin kayton ja siirtamisen ilman
asianmukaista turvakoodia. Valitse
nelinumeroinen koodi, joka toimii
leikkurin turvakoodina.

2. Nostoanturi

Jos ruohonleikkuri nostetaan yli 10
mm:n korkeudelle maasta terien
ollessa toiminnassa, terat pysahtyvat
valittomasti.

3. Kallistusanturi

Jos ruohonleikkuria nostetaan mista
tahansa reunasta yléspain kohti

pystysuoraa asentoa, terat pysahtyvat
valittomasti.
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4. Esteanturi

Ruohonleikkuri havaitsee esteet, jotka
ovat sen tiella kaytdn aikana. Jos
ruohonleikkuri tdrmaa esteeseen, se
pysahtyy ja peruuttaa poispain esteesta.

5. Sadetunnistin

Ruohonleikkurissa on sadetunnistin,
joka voi pysayttaa ruohonleikkurin
sateella.

6. Hatapysaytyspainike

STOP-painiketta painettaessa
ruohonleikkuri ja sen terat pysahtyvat
valittomasti.

7. Suljettu akku

Ruohonleikkuria kayttava akku on
taysin suljettu, eika siita vuoda nesteita
missaan sijoituspaikassa.

8. Tukiasema/piirikatkaisin ja
rajalanka

Ruohonleikkuri ei toimi, jos rajalankaa
el ole asennettu ja aktivoitu tukiaseman
kautta. Ruohonleikkuri ei toimi, jos
rajalankaa ei ole liitetty oikein tai jos se
on vaurioitunut.



TUOTTEEN YLEISKUVA 5. Sarjanro

1. Stop-painike 6. QR-koodi sovelluksen lataamiseen
R iPhonelle
2. Naytto
. v 7. QR-koodi sovelluksen lataamiseen
3. Leikkaussaato Androidille
4. Sadetunnistin 8. QR-koodi Kayttéohjeen

lataamiseen FI

20V===Max. 90Wh

Grouw
18739

Robotic Lawnmower
Made in P.R.C. Manufacturer. [ —
1000 m* CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding &M & Fpsiod

Grouw
18740

Robotic Lawnmower .
Made in P.R.C. Manufacturer: O 65 e ANUAL
1300 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding & L1 dera [
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ENNEN ASENNUSTA

On suositeltavaa tehda luonnos
nurmialueesta ja esteista, joita haluat
suojata ruohonleikkurilta. Niin saat
kasityksen parhaasta rajalangan

vetotavasta ja latausaseman sijainnista.

Piirra rajalanka ldhtemaan
latausasemalta puutarhan ymparille
seka kaikkien suojattavien esteiden,
kuten kukkapenkkien ja pienten
puiden, ymparille.

Seuraavissa kappaleissa kuvataan
robottiruohonleikkurin asentaminen.

Tama luku kannattaa lukea huolellisesti

ennen rajalangan vetamisen
suunnittelua ja sen asentamisen
aloittamista.

Tarkista my®&s rajalangan oletettu
menekKi eli pituus. Toimitukseen
sisaltyy runsaasti rajalankaa; se riittaa
nurmialueiden ympardimiseen
kapasiteettirajaan asti. Jos nurmialueille
on paljon kukkapenkkeja tai muita
saarekkeita, jotka on kierrettava, sithen
voi kulua useita metreja lankaa. Sen
vuoksi saattaa olla tarpeen hankkia lisaa
rajalankaa ja jatkaa sita.
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LATAUSASEMAN ASENNUS JA
SIJOITTAMINEN

Latausasema on sijoitettava
paikkaan, jossa on lahistolla 230 Vin
pistorasia. Vaihtoehtoisesti voit vetaa
jatkojohdon latausaseman haluttuun
sijoituspaikkaan.

Latausaseman tasaisen sisaanajopaan
on oltava oikealla.

Latausaseman voi sijoittaa kahdella eri
tavalla:

1. rakennuksen seinan viereen (A)

2.  nurkkaan (B).

Jos latausasema sijoitetaan nurkkaan,
varmista, etta rajalanka paasee
kulkemaan latausaseman takaa
mahdollisimman lahelta taustalevya
(< 1 cm) ja pistorasiaan, kuten kuvassa
(B). Talldin latausaseman taakse jaa
pieni alue, jolta ei voi leikata ruohoa.
Alue voidaan haluttaessa paallystaa
laatoilla tai kivilla ruohon sijasta.

Huomaa: Rajalankaa on suositeltavaa
jattaa kayttamatta 1-2 metria, jos
mahdollista; ks. Rajalangan liittdminen
-osio.

Latausasema on sijoitettava taysin
tasaiselle alustalle, ja sen edessa on
oltava vahintaan 1 metria taysin tasaista
aluetta, jotta robottiruohonleikkuri
pystyy ajamaan latausasemaan oikein.
Ohjeen noudattaminen on tarkeaa.

Suojaus salamaniskuilta

Robottiruohonleikkurin suojaamiseksi
salamaniskuilta latausasemaa

pida sijoittaa korkean puun alle tai
laheisyyteen. Latausaseman jatkojohtoa
el mydskaan pida vetaa lahelta korkeita
puita.

Robottiruohonleikkuria ei

pida kayttaa ukkosella, silla
elektroniikkakomponentit voivat
vaurioitua salamaniskusta. Lisaksi
ukkosella on suositeltavaa katkaista
latausaseman virransyottdé kokonaan
seka irrottaa rajalanka latausasemasta,
jos mahdollista.

/ / / /
/
P

M/ﬂllﬁﬂﬁ,ﬁ‘ﬂ‘ﬂ'ﬂ:ﬁﬁ'ﬁﬁvﬂﬁﬂ;ﬂ,ﬁﬂ,ﬂﬁﬂﬁﬁﬂﬂﬂ/ﬁé ~
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Kiinnita latausasema toimitukseen
sisaltyvilla kuudella ruuvilla/vaarnalla.

Varmista, etta OUT-alue osoittaa
nurmikon reunan suuntaan.

Kun olet 16ytanyt sopivan sijoituspaikan
ja asentanut latausaseman, ALA kytke
viela virtaa. Veda ensin rajalanka ja liita
se latausasemaan.

Sen jalkeen virran voi kytkea.
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RAJALANKA

Rajalangan vetaminen on tarkein
osa asennusta, silla sen onnistunut
vetaminen parantaa lopputulosta.

Robottiruohonleikkuri ei voi
turvallisuusvaatimusten vuoksi leikata
aivan reunaan asti (leikkuusuojuksen
ja terien valinen etaisyys). Siksi on
syyta olla tietoinen siita, etta nurmikon
reunoille jaa ruohokaistale, jota
robottiruohonleikkuri ei voi leikata.

Kaistaleen ruoho on leikattava
saannollisesti ruohotrimmerilla tai
tavallisella ruohonleikkurilla.

Vaihtoehtoisesti nurmikon ymparille
samaan tasoon voi levittaa levean
(vahintaan 12 cm) kaistaleen haketta,
jonka ylle robotti voi ajaa. Talldéin
leikkaamatonta ruohokaistaletta ei
jaa. Ks. myds Leikkaaminen laattojen
vieressa -osio.

Ihannetilanteessa leikkaamattoman
kaistaleen halutaan jaavan
mahdollisimman pieneksi, ja

siksi rajalanka on sijoitettava
mahdollisimman lahelle reunaa.

Ihanteellinen etaisyys olisi 20 cm,

mutta se edellyttaa tiettyjen ehtojen

tayttymista:

e Nurmikon on oltava reunoiltaan
taysin tasainen, jotta robotti ei liu'u
pois alueelta alustan ollessa marka.

¢ Nurmikon ylapuolella ei saa olla
riippuvia kukkia, kasveja tai oksia.

o Pyodrat eivat saa ajautua multaan
leikkurin liikkkuessa.

¢ Pyodrat ja leikkuusuojus eivat saa
joutua kosketuksiin korkeiden
reunojen kanssa

Robottiruohonleikkurin on siis kyettava
kiertamaan rajattu alue rajalankaa
pitkin ilman, etta se térmaa mihinkaan
esteeseen tai sen pyorat ajautuvat
multaan.



Jos edella kuvatut vaatimuksia eivat
tayty, etaisyytta voi olla tarpeen
kasvattaa. Tilanne on ratkaistava
puutarhakohtaisesti. On kuitenkin
suositeltavaa noudattaa vahintaan

1 cm:n varoetaisyytta, koska rajalanka
vol ajan mittaan siirtya hieman
nurmikon juurten kasvaessa.

Jos rajalangalla luodaan este (esim.
kukkapenkin ymparille keskelle
nurmikkoa tai maahan upotetun
uima-altaan/trampoliinin ymparille),
on suositeltavaa kasvattaa etaisyys
25-30 cm:iin, jotta leikkuri ei ajaudu
esteeseen.

Valmistelut

Etsi rajalankarullasta langan vapaa

paa. Ota kiinnitystapit esille. Ota esille
taittomitta tai tee itse esim. 20 cm pitka
mittatikku, jotta voit helposti mitata
yhtenaisen ja sopivan etaisyyden
nurmikon reunaan ja esteisiin. Lisaksi
tarvitset vasaran, pihdit ja sakset/
sivuleikkurin rajalangan leikkaamiseen
(eivat sisdlly toimitukseen).

Huomaa: Ruoho ei saa olla yli 60 mm
pitkda ennen sen leikkaamista

robotilla. Muutoin se on leikattava
ensin tavallisella (keraavalla)
ruohonleikkurilla. On suositeltavaa
leikata ruoho 35-40 mm pitkaksi ennen
robotin asentamista.

Rajalangan vetaminen

Aloita rajalangan vetaminen
latausasemasta. Veda lanka
latausaseman alta siten, etta se ulottuu
noin 50 cm latausaseman taakse.
Talldéin lankaa on riittavasti sen
latausasemaan kytkemista varten.

Pura rajalankaa rullalta kulkien
myotapaivaan. Aseta lanka nurmikolle
ja kiinnita se kiinnitystapeilla. Lankaa ei
tarvitse kaivaa maahan. Ruoho kasvaa
langan yli muutamassa kuukaudessa,
eika sita enaa nay.

(Jos haluat kaivaa langan maahan,
sijoita se noin 2 cm:n syvyyteen.)

HUOMAA: Noudata vahintaan 20
cm:n etaisyytta nurmikon reunaan
ja esteisiin. Kayta taittomittaa tai
omatekoista mittatikkua.

Jos nurmikon paalla riippuu kukkia

tai kasveja, kasvata etaisyytta niiden
kohdalla. Robotin on tarkeaa paasta
kulkemaan vapaasti tormaamatta oksiin
tai vastaaviin.

HUOMAA: Rajalangan suurin sallittu
pituus on 300 metria.

Veda rajalanka puutarhaan
puutarhapiirustuksen mukaisesti.

Kayta kiinnitystappeja suorilla
osuuksilla noin 80 cm:n valein ja
tiheammassa kulmien ja kaarrosten
alueella.

Mita lahemmas maata rajalanka
vedetdan, sitd pienempi on

lankaan kompastumisen ja langan
robottileikkurin alle jaamisen vaara.
Rajalangan jannite on vain 20 'V,
joten se ei aiheuta vaaraa ihmisille tai
elaimille.

Varmista, etta rajalanka on kunnolla
paikallaan kiinnitystapissa tapin
lydmista maahan.
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Sijoita kiinnitystapit nurmikon

alimpiin kohtiin, jotta rajalanka painuu
kauttaaltaan tiiviisti nurmea vasten.
Kiinnitystappeja voi joutua sijoittamaan
tiuhempaan kuin 80 cm:n valein.

.‘ éﬁ%ﬁﬁ

]

Kulmat

Puutarhan kulmaan saavuttaessa

on tarkeaa, etta rajalanka tekee
kaannoksen loivasti kaartaen eika 90°:n
kulmassa. Kayta useita kiinnitystappeja
optimaalisen pyoristyksen
saavuttamiseksi. Rajalangan on
kaikkialla oltava vahintaan 20 cm:n
paassa reunasta.

Esteet puutarhassa

Puutarhassa olevia kiinteita yli 100 mm
korkeita esteitg, kuten seinia, aitoja,
puutarhakalusteita, pylvaita jne., ei
tarvitse suojata rajalangalla, silla robotin
esteanturit havaitsevat esteen. Leikkuri
pysahtyy, kdantyy ympari ja etsii uuden
kulkusuunnan.

124

Puut

Robottiruohonleikkuri pitaa useimpia
puutarhassa olevia puita tavallisena
kiinteana esteena, joten niita ei tarvitse
suojata.

Jos puutarhassa on kartiomaisia puita,
joiden juuret ovat paljaana ja alle

100 mm maanpinnan ylapuolella, ne
on suojattava rajalangalla.

Nain estetdan robotin ajaminen juurten
paalle ja juuttuminen kiinni seka terien
ja alustan vahingoittuminen.

=

Poista hedelmat ja oksat maasta

Maahan pudonneet hedelmat

ja oksat voivat pysayttaa
robottiruohonleikkurin. Siivoa ne
aina pois nurmikolta, jotta valtat
kayttokatkokset.

Erityisesti syys-lokakuussa
omenapuista putoaa paljon omenoita.

Ne voivat pysayttaa robotin. Jos
omenapuiden alla oleva alue kuuluu
robotin leikkuualueeseen, varaudu
poistamaan omenat ennen robotin
kayttoa.

Vaihtoehtoisesti omenapuiden
alapuolisen alueen voi rajata alueen
ulkopuolelle rajalangalla.



Kivet

Jos robotin leikkuualueella on kivia,
on tarkeaa arvioida, kohoaako kivi
maasta enemman vai vahemman kuin
100 mm ja onko kivi suojattava robotin
vaurioitumisen valttamiseksi.

-

(

Esteiden rajaamisessa on
tarkeaa noudattaa alkuperaista
etenemissuuntaa.

Kaltevat pinnat

Robottiruohonleikkuri voi ajaa ylos ja
alas kaltevilla pinnoilla, joiden kaltevuus
on enintaan 20° (36 %).

45% (24°) S NYZ

....U'.l.._f/;‘y / \\\)/[/ \\VI

W L

Laskeuduttaessa suoraan kohti
rajalankaa kaltevuus saa olla enintaan
ylittaa 10°, jotta robotti ei ajaisi langan
yli nurmikon kitkan ollessa alhainen.

Kaltevuus €10 %

Jos robottiruohonleikkuri laskeutuu
kohti rajalankaa pinnalla, jonka
kaltevuus on yli 10°, rajalangan on
oltava vahintaan 2 metrin paassa
kaltevan pinnan reunasta.

Polut, ajotiet ja laatat

Jos robotin leikkuualueella on kaytava
tai ajotie eri tasossa kuin nurmikko, on
pyrittava estamaan robotin ajaminen
alueen yli vastakkaisella puolella
olevalle nurmikolle paasemiseksi.
Rajalanka on vedettava vahintaan 20
cm:n padahan kulkuvaylista.

Jos nurmikko on samassa tasossa
kulkuvaylan kanssa, robotin voi hyvin
ohjata kulkemaan alueen yli rajalangan
avulla.

Leikkaaminen laattojen vieressa

Jos laatoitettu alue on tasainen ja
nurmikon kanssa samassa tasossa,
robotin yhden pydran voi antaa poiketa
hieman kulkutien puolelle. Talldin
nurmikon voi leikata reunaan asti.
Aseta rajajohto talldin 8 cm:n paahan
reunasta.
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Epatasainen nurmikko

Jos nurmikko on epdtasainen,

terat voivat vaurioitua maahan
osuessaan. Sitd on valtettava
robottiruohonleikkurin kestavyyden
varmistamiseksi. Tasoita leikkuualue ja
tayta kuopat mullalla. Jos tasoittaminen
el ole mahdollista, rajaa alue on
kokonaan leikkuualueen ulkopuolelle
rajalangalla.

Kukkapenkit

Jos leikkuualueella on kukkapenkkeja,
jotka on suojattava rajalangalla,
kaytettavissa on kaksi vaihtoehtoa:

Rajalanka esteena

Jos robottiruohonleikkurin halutaan
seuraavan rajalankaa kukkapenkin
ympari, veda rajalanka vahintaan

20 cm:n etaisyydelle kukkapenkin
ymparille siten, etta kukkapenkille
menevan ja sieltd poistuvan

langan valinen etaisyys toisistaan

on vahintdan 10 cm (ks. kuva 1).
Etaisyyden kukkapenkin reunaan

on oltava vahintaan 80 cm (ks.

kuva 3). Saarekkeen ymparyksen
kokonaispituus saa olla enintaan 28 m
reunasta tai pitkalta sivulta mitattuna.
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Yli ajettava rajalanka

2. Jos robotin halutaan ajavan kahden
rinnakkaisen kaapelin yli, niiden on
oltava lahekkain, enintdaan 5 mm:n
etaisyydella toisistaan (eivatka ne saa
menna ristiin). Kohtaan A on kuitenkin
sijoitettava este (esim. kivi tai putki; ks.
kuva 2) sen estamiseksi, ettei robotti
lahde kiertamaan kehaa. Etaisyyden
kukkapenkin reunaan on oltava
vahintaan 80 cm (ks. kuva 3).

Huomaa: Kohdan A on oltava
tasamaalla, ei kaltevalla pinnalla.
Kohdan A ymparilla on oltava
vahintaan 0,5 x 0,5 m:n suuruinen
tasainen alue.



Vinkki:

Kun vedat rajalankaa kukkapenkkien
ymparille, muista, etta kukat ja kasvit
muuttavat muotoaan vuoden mittaan.
Varmista, etta robottiruohonleikkurilla
on kaikkina vuodenaikoina tilaa ohittaa
kukkapenkki vahingoittamatta kasveja
(kasveja/kukkia voi riippua nurmikon
ylapuolella).

Huomaa my®ds, etta jos haluat kayttaa
rajalankaa useiden nurmikon keskella
olevien kukkapenkkien ymparilla,
langan pituus ei valttamatta riita.
Tarkista asia, kun luonnostelet
puutarhapiirustusta. Rajalankaa voi
ostaa lisaa erikseen.

Vesi- ja uima-altaat.

Robottiruohonleikkuri ei tietenkaan
saa upota veteen. Jos vesi- tai uima-
altaassa ei ole kuvan mukaista
korkeaa reunusta (vahintaan 10 cm),
se on rajattava rajalangalla, tai altaan
ymparille on asennettava aita.

Jos allas halutaan suojata rajalangalla,
etaisyyden vesirajasta on oltava
normaalin > 20 cm:n etdisyyden
sijasta 1 metri. Nain estetaan robottia
liukumasta reunan yli maralla alustalla.

Pool
1>10cm

Huomaa

Ala vedi ympéryslankaa ristiin
tavallisen sahkojohdon kanssa.
Sahkojohdon sahkdokentta voi hairita
rajalangan signaalia! Rajattaessa

esteita rajauslangalla langat eivat

saa risteta toistensa kanssa, silla
robottiruohonleikkuri ei pysty
kulkemaan oikeaan suuntaan, jos langat
menevat ristiin.

Al3 vedi rajalankoja ristiin

X

Kaytivit FI

Jos leikkuualueella on kapea kaytava, on
noudatettava tiettyja vahimmaismittoja,
jotta robottiruohonleikkuri toimii
optimaalisesti. Leveydeltaan
0,8-1-metrisen kaytavan pituus saisi
olla enintaan 8 metria. Yleisesti kaytava
el saa olla missaan kohdassa kapeampi
kuin 0,8 m.

Kapeissa kaytavissa ajaminen kuluttaa
tavallista enemman virtaa, koska sen
leikkurin on kaannyttava monta kertaa.

Jos kaytava on kapeampi kuin

0,8 metrig, robotti ei voi liikkkua siina
kunnolla, ja alue on rajattava pois
leikkausalueesta rajauslangalla.

<8.0m

HUOMAA: Rajalanka EI saa menna
missdan kohdassa ristiin.

Kun olet vetanyt rajalangan ja
noudattanut huolellisesti kaikkia
etaisyyksia ja olet tyytyvainen
rajalangan kulkuun puutarhassasi,

on kiinnitystappien asentamisen
vuoro. Lyo kiinnitystapit pitavasti
maahan vasaralla. Pida kaapeli kirealla
kiinnitystappeja asentaessasi, jotta siita
tulee taysin suora.

Latausasemalle palattuasi pura
rajalankaa rullalta vield noin 1 metri,
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jotta sita on riittavasti rajalangan
liittamista varten tai korjausten
tekemiseen reitin varrella.

RAJALANGAN LIITTAMINEN

HUOMAA: Latausaseman alustan
edessa rajalangan on kuljettava
vahintdan 1 metri suorassa.

Rajalanka on vedettava etupuolelta
(punaisen liitannan kohdalta) alustan
alle ja latausaseman takapuolelta ulos.

Arvioi rajalangan sopiva pituus ja
katkaise ylimaarainen lanka.

Varmista, etta ylimaaraista rajalankaa
on yhteensa vahintaan 1 metri, jos
mahdollista, ennen kuin katkaiset
ylimaaraisen langan.

Kuori rajalanka (poista muovieriste)
10 mm:n matkalta padhan langan

paista. Kayta kuorintapihteja tai veista.

Varo sormiasi! Kierra rajalangan
metallisaikeet tiukkaan nippuun.

Rajalanka on nyt asennusvalmis.

Liita rajalanka punaiseen liittimeen
kohdassa, jossa se menee alustan alle,
ja mustaan liittimeen kohdassa, jossa
se tulee ulos takapuolelta. Jos robotti
antaa virhekoodin E1, liittimet, joihin
vihred rajalanka on kiinnitetty, ovat
menneet sekaisin keskenaan.
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‘ MUSTA PUNAINEN
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PUNAINEN

Ylimaadraista rajalankaa ei saa
sdilyttaa latausaseman takana.

Liitosmuhvi rajalangan liittdmisessa
ja jatkamisessa

Jos rajalankaan tulee korjaamista
vaativa katkos tai lankaa halutaan
jatkaa, on kaytettava vesitiivista
silikonista liitosmuhvia.

Paina sininen osa alas, jotta
liittosmuhvista tulee tiivis.
Liitosmuhvista purkautuu hieman
silikonia.

Liitosmuhveja on kaivettava hieman
nurmikkoon, jotta terat eivat osu niihin.




Toimitukseen sisaltyy kaksi
liitosmuhvia.

VIRRAN KYTKEMINEN
LATAUSASEMAAN

Nyt latausasemaan voidaan kytkea
230 voltin jannite.

Varmista, ettei virtalahde ole suoraan
maassa se pysyy kuivana. Voit
esimerkiksi ripustaa sen irti maasta.

Red light flashing
el '\_

Jos LED ei pala, tarkista ensin, etta

230 voltin jannite on kytketty oikein

ja etta virta on paalla. Jos LED ei pala

jatkuvasti tai jos se vilkkuu vihreana, ja
Pieni LED-merkkivalo syttyy. Jos LED 230 voltin janniteliitanta on kunnossa,
palaa vihreana, kaikki on kunnossa ja tarkista seuraava merkitystaulukko:
rajajohtoon on yhteys.

LED KUVAUS
1 Vihrea valo Rajalanka on asennettu oikein ja robotti ladattu tayteen.
2 Eipala Ei virtaa. Tarkista, etta virtalahde on asennettu oikein
latausasemaan ja pistorasiaan.
3 Vilkkuva vihred valo | Robottiruohonleikkuri lataa
4 Vilkkuva punainen Rajalankaa ei ole asennettu oikein punaiseen/mustaan
valo liittimeen tai siina on katkos. Tarkista mahdolliset rajalangan
liitokset.
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Huomaa: Latausaseman muuntajasta
saattaa kuulua heikkoa surinaa. Se on
taysin normaalia.

KAYNNISTYS JA TESTAUS

Kun LED palaa vihreana,
robottiruohonleikkurin voi testata:

1. Saada leikkuupituus
enimmaisarvoon (60 mm).

2. Irrota tarvittaessa terat, jotta
rajalanka ei katkea, jos sita ei ole
vedetty aivan tasaisesti tai tiiviisti
nurmikkoa vasten.

3. Asetarobotti nurmikolle vahintaan
2 metrin paahan latausasemasta.

4. Paina virtapainiketta, kunnes
robotti kytkeytyy paalle.
Syota PIN-koodi. Koodin
tehdasasetus on 0000.
(Mydhemmin voit asettaa
henkilokohtaisen PIN-koodin, ks.
PIN-koodin asettaminen -luku).
Syota PIN-koodin nelja numeroa
nuolindppaimilld ylos/alas ja jatka

painamalla OK. Taman jalkeen

P o
naytossa nakyy U L mika
tarkoittaa, etta robotti on valmis.
[

PEEE)

\ N IS )

5. Paina START ja sitten OK
leikkaamisen aloittamiseksi.
Robotti lahtee liikkeelle. Anna sen
toimia muutama minuutti.

6. Paina suurta STOP-painiketta.

7. Siirra robotti kohtaan, jossa se
osoittaa latausaseman takana
olevan alueen suuntaan (noin
1 metrin padhan rajalangasta).
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8. Paina HOME-painiketta ja sitten
OK-painiketta ja katso, 16ytaako
robotti tiensa kotiin latausasemalle.
Sen pitdisi ajaa rajalangalle ja
seurata sita vastapaivaan kotiin.

4 -y )

- P

Tarkeda: Tassa kohden voit tarkistaa,
etta rajalanka on vedetty optimaalisesti.
Seuraa robottia, kun se palaa
latausasemalle rajalankaa pitkin,

ja tarkista, ettei se tormaa matkan
varrella esteisiin (korkeat reunat, oksat,
kasvit jne.) ja etta pyorat pysyvat koko
ajan nurmikolla. Jos robotti tdrmaa
esteeseen tai koskettaa estettd, siirra
rajalanka kauemmas reunasta ja toista
testi. Jos lahimpaan esteeseen tai
kukkapenkkiin on useita senttimetreja
turvaetaisyytta, rajalangan voi siirtaa
lahemmas reunaa. Toista testi ja katso,
onko kaikki kunnossa. Kaikkialla

on joka tapauksessa suositeltavaa
noudattaa vahintaan 1 cm:n
turvaetaisyytta.

9. Latausasemassa robotti alkaa
ladata akkua tayteen. Jos robotti
el léyda latausasemaan tai ajaa
sithen vinossa, latausaseman (tai
sen edessa kulkevan rajalangan)
sijaintia on todennakoisesti
korjattava. Tarkista myos, etta
alusta on tasainen ja kiintea.

HUOMAA: Robotti kytkeytyy
automaattisesti pois paalta

30 sekunnin kuluttua, jos se ei saa
mitdaan syotettd padlle kytkemisen
jalkeen.



OHJELMOIMINEN
Vinkki:

Vuoden, paivamaaran ja kellonajan voi
ohjelmoida robotin ndytén sijaan myds
yhdistamalla robotti sovellukseen. Kun
sovellukseen luodaan yhteys, aika ja
paivamaara asetetaan automaattisesti.
Ks. Sovelluksen maarittaminen -osio.

Aloita asettamalla vuosi, paivamaara
ja kellonaika, silld tdma on
ohjelmoinnin perusta.

Ensin asetetaan vuosi, sitten
paivamaara ja lopuksi kellonaika.
Aktivoi vuosiluvun, paivamaaran

AN
ja kellonajan asetus painamalla

5 sekunnin ajan, kunnes @ -kuvake
syttyy ja numerot naytdssa vilkkuvat.

aN
Aseta vuosiluku painikkeilla &2 tai
. Vahvista numerot yksi kerrallaan

painikkeella , kunnes vuosiluku on
oikea. Aseta paivamaara ja kellonaika
samoin.

Huomaa kuitenkin, etta paivamaarassa
ilmoitetaan ensin kuukausi ja

sitten paiva. Esimerkkikuvassa alla
paivamaara on siis 25. elokuuta (08.25).

Kun vuosi, paivamaara ja kellonaika on
[

tallennettu, nayttdon ilmestyy 12 110

PIN-KOODIN ASETTAMINEN

Voit vaihtaa PIN-koodia painamalla

flaN
painikkeita ja samanaikaisesti
3 sekunnin ajan. Nayttéon ilmestyy

kuvake ja teksti PIN 1. Syéta ensin

vanha PIN-koodi painikkeilla
tai . Vahvista jokainen numero

painikkeella , kunnes vanha PIN-
koodi on syotetty. Nayttoon ilmestyy
PIN 2. Sy6ta nyt uusi PIN-koodi
(esimerkkikuvassa alla 1234) samoin
kuin vanha PIN-koodi.

Kun uusi PIN-koodi on syotetty ja
[

naytdssd nakyy Ha! Yula uusi PIN-

koodi on tallennettu.
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KAYNNISTYMIS- JA LEIKKUUAJAN
MUUTTAMINEN

Vinkki:

Kaynnistymis- ja leikkuuaikojen
ohjelmointi onnistuu helpommin
sovelluksella kuin robotin nayton
kautta. Ks. Sovelluksen kayttd -osio.

Robotti kaynnistyy vakioasetuksella
klo 9.00. Kaynnistymisaikaa voi

muuttaa painamalla ja @

samanaikaisesti 3 sekunnin ajan.
Uuden kaynnistymisajan voi sitten

asettaa painikkeilla ja . Vahvista

jokainen numero painikkeella

, kunnes uusi kaynnistymisaika on

asetettu. Kun uusi kéynnistymisail:g on
()

tallennettu, naytdssa nakyy W2V 112

ja kuuluu merkkidani. Esimerkissa alla

uudeksi kaynnistymisajaksi on asetettu

13.25.
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Robotti toimii vakioasetuksella 8 tuntia
paivassa joka paiva latausaika mukaan
lukien. Leikkuuajaksi voidaan muuttaa

1-24 tuntia painamalla 3 sekunnin
ajan. Sen jalkeen uuden leikkuia'an

paN
vol asettaa painikkeilla ja
Vahvista uusi leikkuuaika (tuntimaara)

painikkeella . Kun uusi leikkuuaika

on asetettu ja tallennettu, nayttoon
[

ilmestyy M20 1212 ja kuuluu merkkigani.
Esimerkissa alla uudeksi leikkuuajaksi
on asetettu 6 tuntia (06H).

Ly
Yleisesti naytodssa oleva teksti at 1ala

tarkoittaa, etta robotti on valmis ja
kaikki on kunnossa.
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NAYTON KUVAUS

-

Aika-asetus —

Suojattu sala- __|

Akun tila
sanalla
sy | (Y ENSY T - v
sammutus
Aloita leik- ( / ) _ -
kaaminen / Aja k_otun /
Nuoli ylos Nuoli alas

Bluetooth-kuvake

Wi-Fi-kuvake

N

Virtapainike: Kytkee robotin paalle tai pois paalta (pitka pain-
allus).

Start-painike: Robottiruohonleikkuri aloittaa leikkuujakson
painettaessa tata painiketta (ja lisdksi OK-painiketta). Painike
toimii myds nuolinappaimena yléspain.

Home-painike: Robotti ajaa suoraan takaisin latausasemaan
painettaessa tata kotipainiketta (ja lisaksi OK-painiketta).
Lisaksi painike toimii nuolinappaimena alaspain.

OK-painike: Kaytetaan valintojen vahvistamiseen.

WiFi-signaalin kuvake

Aika-asetuskuvake

Salasanan asetuskuvake

Akun kuvake

s EDERIEIENS

Bluetooth-kuvake
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SOVELLUKSEN ASENTAMINEN

Robotti on IoT-laite (esineiden
internetissa toimiva laite). Voit

kayttaa kaikkia ominaisuuksia ja pitaa
ohjelmiston ajan tasalla lataamalla
laitteen sovelluksen ja yhdistamalla
robotin alypuhelimeen 2,4 GHz:n
langattoman verkon tai Bluetooth 4.0:n
kautta.

Sovelluksen lataaminen

Lataa ilmainen robottisovellus nimelta
robotic-mower connect. Sita voidaan
kayttaa iPhonessa (iOS 11 tai uudempi)
ja Android-puhelimissa (versio 4.4.2 tai
uudempi).

Voit my&s skannata alla olevan QR-
koodin matkapuhelimesi kameralla,
jolloin paaset verkkosivustoon (jos
kamera nayttaa linkin, napsauta

sitd). Paina verkkosivustossa Install-
painiketta (Asenna), niin sinut siirretaan
oikeaan sovellukseen App Storessa tai
Google Playssa.

ENNEN ROBOTTIIN YHDISTAMISTA

Varmista, ettd sinulla on
¢ langattoman verkon nimi ja salasana

¢ robottiruohonleikkurin sarjanumero
(SN), joka on merkitty koneen
takana olevaan tarraan. Voit
myo6s skannata sarjanumeron
QR-koodin matkapuhelimesi
kameralla. QR-koodi sijaitsee
vasemmanpuoleisimman etiketin
keskella.

Langattoman verkon asetukset

« Robottiruohonleikkuri toimii vain
2,4 GHz:n taajuudella.

o Varmista, etta robotti ja puhelin ovat
samalla langattomalla taajuudella
(2,4 GHz). (Monissa kotiverkoissa on
kaytettavissa seka 2,4 etta 5 GHz:n
taajuus.)

o Varmista, etta ruohonleikkurisi,
puhelimesi ja reitittimesi valinen
etaisyys on yhteyden luomisen aikana
mahdollisimman pieni (useimmiten
enintaan 10 metrin etdisyys riittaa).

SOVELLUKSEN MAARITTAMINEN

1. Avaa sovellus ja napauta Register
(Rekisteroidy).

2. Kirjoita sahkopostiosoitteesi ja
paina Send-painiketta (Laheta),
niin saat vahvistuskoodin. Syota
saamasi koodi (30 minuutin
kuluessa) ja valitse salasana, joka
on sydtettava kahdesti. Paina
lopuksi Register-painiketta.

Maarittdaminen ja yhdistaminen

Maaritykset voi tehda kahdella tavalla:
QR-koodilla tai kasin.

Yhdistaminen QR-koodilla

1. Lisaa robotti napauttamalla naytéon
keskella olevaa ympyraa, jossa on
(+).

2. Skannaa sitten QR-koodi robotin
takana aarimmaisena vasemmalla
olevasta tarrasta. (Robotin on oltava
paalla, samoin matkapuhelimen
Bluetoothin ja langattoman
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yhteyden.) Anna sovellukselle
kameran ja sijainnin kayttdoikeus.

3. Sovellus yrittaa muodostaa
yhteyden, mika voi kestaa
muutaman minuutin.

4. Sarjanumero nakyy naytossa.
Syota robotin PIN-koodi. Koodin
oletusasetus on 0000, mutta jos
olet vaihtanut PIN-koodin robotin
naytén kautta, kayta asettamaasi
uutta koodia.

5. Valitse langaton verkko (2,4 GHz) ja
syota verkon salasana.

6. Robotti on nyt lisatty, ja se
nakyy Devices-laitenakymassa.
Langattoman verkon Wi-Fi-kuvake
syttyy robotin naytolle.

7. Lopuksi voit antaa robotille nimen
(nimea voi muuttaa kohdassa
Settings [Asetukset]).

Tarvittaessa voit lisata myds muita

robotteja.
Rekisterdidy Luo Lisaa laite Lue robotin
kayttajatunnus QR-koodi
0901 PO - N = S b NI N = 09240 - B
Register Devices ) < Add devices Photos
EE =)
Oon () LN
& # «
& ®

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

connect via Bluetooth

User AgreementlPrivacy Policy
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Odota yhteytta Syota salasana

0000

030es0 - N

<

Connect Bluetooth Cancel Add devices

Manuaalinen yhdistaminen
(ilman QR-koodia)

1

Seiso robotin vieressa robotin virran
ollessa paalla.

Napauta nayton keskella olevaa
ympyraa, jossa on (+).

Napauta sitten naytén alareunassa
olevaa painiketta Manually pairing
Bluetooth devices (Bluetooth-
laitteiden manuaalinen pariliitos).

Nayttoon tulee luettelo Bluetooth-
laitteista. Valitse Mower_XXXXXXXX.

Sarjanumero nakyy naytossa.
Syéta robotin PIN-koodi. Koodin
oletusasetus on 0000, mutta jos
olet vaihtanut PIN-koodin robotin
naytdn kautta, kayta asettamaasi
uutta koodia.

Valitse langaton verkko (vain 2,4
GHz) ja syota verkon salasana.

Robotti on nyt lisatty, ja se

nakyy Devices-laitenakymassa.
Langattoman verkon Wi-Fi-kuvake
syttyy robotin naytolle.

Lopuksi voit antaa robotille nimen
(nimea voi muuttaa kohdassa
Settings [Asetukset]).

Valitse verkko ja Robotti on lisdatty
syota salasana

0933B@0 -

< Connect to Wi-Fi Devices

0 Robotti
Standby

Configure Wi-Fi, you can control your devices

anywhere

Fl

Robotin ohjaaminen toisella
matkapuhelimella

Jos haluat ohjata robottia useammalla
kuin yhdella matkapuhelimella, se
onnistuu jakamalla laite.

1. Asenna ensin robottisovellus toiseen
matkapuhelimeen.

2. Siirry sen matkapuhelimen Devices-
laitenakymaan, johon robotti on
liitetty.

3. Pida sormea robotin nimen paalla ja
pyyhkaise vasemmalle.

4.  Napsauta Share (Jaa). QR-koodi tulee
nakyviin.

5. Napauta toisessa matkapuhelimessa
pyoreaa ympyraa, jossa on (+), ja
skannaa QR-koodji, niin robotti
lisataan.

Alkuperaisesta (omistajan)
puhelimesta voi milloin tahansa
lopettaa robotin jakamisen muille
ilman heidan lupaansa. Valitse
talldin Stop sharing (Lopeta
jakaminen) ja vahvista.
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Devices

Robotti

h i % m}

Share

Cancel Disconnect Delete

HUOMAUTUS: Jos ruohonleikkuri
siirtyy puutarhassa alueelle, jolla on
heikko langattoman verkon signaali

tai el signaalia lainkaan, sovelluksella
annetut komennot suoritetaan vasta, kun
ruohonleikkuri palaa hyvan langattoman
signaalin alueelle.

Bluetooth-kuvake palaa vain,

kun puhelin on 1dhella robottia ja
yhteydessa sithen. Robottia voidaan
ohjata langattoman verkkoyhteyden
kautta myos oltaessa poissa kotoa, jos
kuuluvuus on hyva.

SOVELLUKSEN KAYTTAMINEN

Sovelluksen kautta kaytettavissa on
lagjennetut toiminnon robotin naytén
kautta tapahtuvaan kayttoon verrattuna.
Tassa kaydaan lapi tarkeimmat
toiminnot.

Aloitusnaytto

Kun olet kirjautunut sisaan ja
napauttanut robottia, siirryt
aloitusnayttoon. Siina naytetaan
yleiskatsaus robotista, akun tila,
langattoman tai Bluetooth-yhteyden
tila ja robotin tila (valmiustilassa vai
kaynnissa).
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Alempana on kolme pydreaa painiketta:
RETURN - WORK - STOP.

« Jos robotti on kdynnissa ja haluat sen
palaavan kotiin, valitse STOP ja sitten
RETURN.

o Jos haluat kaynnistaa robotin
manuaalisesti, valitse ensin STOP
(WORK-painike muuttuu valkoiseksi) ja
sitten WORK.

» Yleisesti STOP-painiketta on painettava
ennen kuin voi valita RETURN tai
WORK.

Akun tila

18739: 2 aikataulua paivassa.
18740: 2 aikataulua paivassa
/ Automaattinen aikataulu.
(Leikkaustiheys asetetaan
automaattisesti.)

Huomaa, etta suurin naytettava akun
varaustaso on yleensa 9X % (ei 100 %)

ja ettd lukema laskee hitaasti. Se on
taysin normaalia, ja tarkoituksena on
suojata akkua ja pidentaa sen kayttoikaa
(akun ei ole optimaalista olla koko ajan
100-prosenttisesti ladattuna).

Latausasema alkaa ladata akkua, kun
varaus laskee alle 90 prosentin.

Aikataulut

Schedule-kohdassa naytetaan ajastetut
leikkuuajat. Sen kautta voidaan maarittaa,
milloin robotin tulisi olla toiminnassa.

¢ Muokkaa aikataulua napauttamalla
Edit.

¢ Napauta viikonpaivaa, jona haluat
robotin leikkaavan.

« Valitse aloitus- ja paattymisaika ja
vahvista painamalla Confirm.

¢ Reunojen leikkaaminen Aikataulujen
muokkausnakymassa ylimmalle riville,
Edge, voi laittaa sinisen valintamerkin,
jos halutaan, etta robotti leikkaa reunat
ensimmaisella kaynnistyskerralla.
Talloin robotti seuraa rajalankaa
koko mitaltaan ja leikkaa sita pitkin
(huomaa kuitenkin, ettd robotti



jattaa leikkaamatta pienen kaistaleen vailla esteita on nopeampi leikata
ruohoa reunasta, koska terat eivat kuin nurmikko, jolla on kapeita vaylia
turvallisuussyista voi leikata aivan ja paljon esteitd, silla silloin robotilta
reunaan asti). Jos robotti kaynnistetdan  kuluu enemman aikaa pysahdyksiin ja
manuaalisesti nayton kautta START- ja suunnanvaihdoksiin.

OK-painikkeilla, i leikk: ja. . . e o
Painixelta, se €l fetkkaa reuncja On hyva kokeilla erilaisia kayttdtapoja ja

« Urlen valttamiseksireunojen tarkkailla tuloksia. Robottia ei pid3 kayttaa
leikkaaminen on suositeltavaa valita enempéi kuin on tarpeen, silld muuten
vain muutamana paivana viikossa. nurmikkoon voi tulla uria. Kasvukauden

» Kun aikataulu on maaritetty (oranssi), aikana ja sateisina kesina on leikattava
leikkuun alkamis- ja paattymisaikaa useammin, kun taas kuivina kesina voi
voi muuttaa napauttamalla Edge, leikata vahemman.

pitamalla sormea oranssilla alueella ja

pyyhkiisemalls yl6s tai alas Ruoho voi olla kosteaa aamuvarhaisella

ja iltamyohallg, joten parasta leikkuuaikaa

« Tallenna valitsemalla Save, kun on yleensé iltapaiva.

aikataulu on valmis.

Jos nurmikkoalue on laaja, robotin

on leikattava useammin kuin pienella
nurmikolla. Jos nurmikon ala on lahella
robotin enimmaiskapasiteettia, sen

on luultavasti leikattava joka paiva
pitkahkdja aikoja. Myés nurmikon muoto
vaikuttaa siihen, kuinka paljon robotin

on ajettava pitdakseen ruohon lyhyena.
Yksinkertainen neliskulmainen nurmikko

Aloitusnaytto Aikataulun Reunojen Aika-asetus
yleisnakyma leikkaus

0943@ 20 - 0943B 20 -

< Robotti & Schedule

00apen -

Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun

Mon Tue Wed Thur Fri

Cancel Time settings Confirm

09 00 15 30

»
2023.01.04 Wed
18
Reun  Wokng  Edge 9
@ ]

3

Schedule Home Settings

1] (@] <
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Settings

Asetuksissa (Settings) on useita tarkeita
ominaisuuksia, jotka kannattaa tuntea.

Starting point (Aloituspaikka)
18739: Mahdollistaa 4 lahtopistetta.
18740: Mahdollistaa 10 lahtopistetta.

Sen sijaan, etta robotti lahtisi joka kerta
samasta paikasta, voit ottaa kayttodn
toiminnon, jolla voit maarittaa erikseen
paikat, joista robotti lahtee liikkeelle.

Jos kytket taman toiminnon paalle, se
vaihtelee oletusarvoisesti lahtopisteiden
valilla rajakaapelin varrella, jota myoten
robotti kulkee. Taman tarkoituksena

on osittain varmistaa, etta robotti
kulkee eri tavoin ja padasee paremmin
litkkumaan, mutta se on erityisen
hyddyllista, jos kaytossasi on useita
vyohykkeitd, jotka on erotettu toisistaan
kapeammalla kaytavalla. Katso kuva.

I
I 41
1 21

Jos asetus on 0 %, robotti aloittaa
leikkaamisen heti latausasemasta
poistuessaan. Jos arvoksi asetetaan

25 %, robotti kulkee noin 25 %
rajalangan kokonaispituudesta

ja aloittaa siita kohdasta. Muut
prosenttiasetukset toimivat vastaavasti.

Robotti oppii rajalangan pituuden.

Jos reunojen leikkaus (Edge) on
kaytossa, robotti leikkaa aina ensin
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alueen reunat kokonaisuudessaan
ja siirtyy sitten johonkin valittuun
aloituspaikkaan.

Map function (Karttatoiminto):

Karttatoiminto aktivoituu useiden
virheettdmien reunan leikkuiden jal-
keen. Jos robotti kohtaa matkalla estei-
ta, reunan leikkuutoiminto peruuntuu.
Karttatoiminnolla saat nopean yleisku-
van nurmikostasi ja nelidmetrien
maarasta.

Voit saataa lahtdpisteita kartalla.

Rain delay (Sadeviive)

Robotin paalla on sadetunnistin, joka
on vakioasetuksena toiminnassa.

Kun robotin sadetunnistin havaitsee
vetta, robotti lopettaa leikkaamisen

ja palaa takaisin latausasemaan,

missa se odottaa 3 tuntia (viimeisen
vesipisaran havaitsemisesta lukien).
Sitten se jatkaa leikkaamista edellyttden,
ettel aikataulun mukainen robotin
kayttdaika ole vield umpeutunut.
Odotusajan vakioasetus on 3 tuntia,
mutta sita voi muuttaa tunneittain

ja minuuteittain. Vahvista ja tallenna
muutettu odotusaika painamalla Save.
Jos valitaan O0OH 00M tai toiminto on
kytketty pois paalta, robotti leikkaa
ruohoa, vaikka sataisi.

Firmware update

Tassa valikkokohdassa voit paivittaa
robotin laiteohjelmiston.

Valitse Checking for update (Tarkista
paivitykset). Jos paivitys on saatavilla,
se avautuu nayttdoon, ja asennukselle
pyydetaan vahvistusta. Vahvista
asennus painamalla Confirm.

Paivitys ladataan puhelimeesi (kestaa
useita minuutteja) ja lahetetaan
robottiin, jos se on langattoman verkon
kantaman alueella. Sovellus ilmoittaa,
kun asennus on valmis.



Asetukset Aloituspiste Tarkista Vahvista paivitys
paivitykset

04speD - i 0945P 2D - 0945B @D - i 0945@ @D «

Settings < Starting Point

< Firmware update

Device parameters Tumon Current version

Starting Point
Rain delay

WiFi settings
New version available
Tine calibration Latest version23104
update content1. Added function
if the returm hits an obstacle, it will
Firmware update detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success
rate
3. Optimize the fluency of downhil
wor
4. Fix some known issues
Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

3

Schedule

Device parameters 0943 @M@ -

Tassa valikossa esitetaan laitteen tiedot < Robotti
(mallinimi ja sarjanumero). Voit myds
muuttaa robotin nimea.

WiFi settings

Tata kautta robotin voi yhdistda uuteen
langattomaan verkkoon.

Kielen vaihtaminen

Kielen vakioasetus on matkapuhelimen
kieli, mutta jos kyseista kielta ei ole
saatavilla, kaytetaan lahtokohtaisesti
englantia. Kielivalintaa voi muuttaa
oikeassa ylakulmassa olevan

valikon &3 kohdassa App Settings
(Sovellusasetukset) =.

Sovelluksen loki

Sovelluksen aloitusnaytossa (Home)
on loki, johon kirjataan kaikki

robotin toimet paivittain. Jos jotain
odottamatonta tapahtuu, voit tarkistaa,
mita lokiin on kirjattu.
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ROBOTIN TOIMINNOT

Robottiruohonleikkurin
perustoimintaperiaatteet

Robottiruohonleikkuri valitsee
ajokuvion satunnaisesti. Tama
tarkoittaa, etta se ei noudata

tiettya kaavaa, vaan se vain ajelee
satunnaisesti ympari puutarhaa. Viikon
kuluessa se leikkaa rajalangalla rajatun
nurmikkoalueen kokonaisuudessaan.

Ajaminen latausasemaan

Kun robottiruohonleikkurin

akku tyhjenee, leikkuri hakeutuu
automaattisesti lahimman rajalangan
luo ja ajaa sitten (ruohoa leikkaamatta)
vastapaivaan takaisin latausasemaan.
Siella se latautuu tayteen ja jatkaa sen
jalkeen leikkuujaksoa.

(
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Rajalangan tunnistaminen

Kun robottiruohonleikkuri lahestyy
rajalankaa, sen etupaahan asennetut
anturit havaitsevat sen. Parhaan
leikkuutuloksen varmistamiseksi
robotin etupaa ajaa noin 10-12 cm
rajalangan yli (leikkaamatta sen
kohdalla).

Tama on tarkead muistaa vedettaessa
rajalankaa puutarhaan.

Robotin pysayttaiminen

Jos haluat pysayttaa
robottiruohonleikkurin sen ollessa
leikkaamassa ruohoa tai palaamassa
latausasemaan, paina punaista STOP-
painiketta.

Leikkuupituuden saatoé

Robottiruohonleikkurin
leikkuupituudeksi voi asettaa 20—
60 mm.

Jos ruoho on yli 60 mm pitkaa, kun
robottijarjestelmaa asennetaan,

ruoho on leikattava ensin tavallisella
ruohonleikkurilla. Muuten robotin
terat kuormittuvat liikaa, ja sen vuoksi
leikkuutulos on erittain huono ja kone
juuttuu helposti kiinni.

Aluksi leikkuupituudeksi kannattaa
asettaa enimmaisarvo (60 mm) ja
lyhentaa mittaa muutaman paivan ajan
aina haluttuun nurmikon pituuteen
asti.



Aloita leikkuupituuden saataminen
painamalla STOP-painiketta (robotin
ollessa toiminnassa). Kun robotti on
paikallaan, saada leikkuupituutta
kiertamalla robotin paalla olevaa
pituussaaténuppia (ks. kuva).

Robottiruohonleikkurilla voi leikata
myos markaa ruohoa. Silloin kuitenkin
robotin alapuolelle kertyvan ruohon
maara kasvaa, terien kohtaama

kitka kasvaa, melutaso nousee ja
juuttumisriski kasvaa. Poista ruoho
pehmealla harjalla.

(Sammuta robotti AINA kokonaan
ennen kuin terien parissa
tyoskentelemista.)

Robottiruohonleikkureiden
leikkuurajoitukset

Jos seka itsellasi etta naapurillasi on
robottiruohonleikkuri, on tarkeaa, etta
rajalangat ovat vahintaan 1 metrin
paassa toisistaan. Muuten rajalankojen
signaalit voivat hairita toisiaan.

Lisaksi on tarkeaa sijoittaa latausasema
sijoitetaan vahintaan 10 metrin paahan
naapurin rajalangasta.

Jos naapurillasi on toisen valmistajan
robottiruohonleikkuri, etaisyyden

naapurin rajalankaan taytyy olla ehka
jopa 2 metria hairididen valttamiseksi.

SADETUNNISTIN

Robotissa on sisaanrakennettu

sadetunnistin. Jos tunnistin havaitsee

vetta, robotti lopettaa leikkaamisen ja

palaa takaisin latausasemaan, missa

se odottaa 3 tuntia. Sadetunnistimen

asetuksia voidaan saataa sovelluksessa.

Ks. Sovelluksen kaytto -osio. Fl

ROBOTTIRUOHONLEIKKURIN
KASITTELY

Kannen poistaminen

Yldkannen voi tarvittaessa irrottaa.
Toimi nain:

Paina robotin pituussaatdpainiketta ja
pida se painettuna.

Tartu kanteen alakautta
jommastakummasta takakulmasta
ja nosta ylospain, kunnes havaitset
kannen irtoavan.

Tartu sitten vastakkaiseen takakulmaan
ja nosta yléspain, niin kansi irtoaa.

Toista menettely molemmissa
etukulmissa (vuoron peraan).

Kun kansi on irronnut, sen voi nostaa
pois paikaltaan (mikaan johto tms. ei
pida sita paikallaan).
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Kannen kiinnittiminen

Aseta kansi robottiruohonleikkurin
paalle. Katso nayton ylapuolella olevasta
reiasta ja varmista, ettd molemmissa
takakulmissa olevat reiat ovat linjassa
robotin kahden nastan kanssa.

Paina kansi kiinni nastoihin (yksi
kerrallaan) painamalla kantta juuri
nastojen ylapuolella.

Toista menettely robotin etuosassa
olevien kahden nastan kohdalla (yksi
kerrallaan).

Robotin kuljettaminen ja siirtiminen

Kanna robottia sen alaosassa takana
olevasta kantokahvasta.

Al4 koskaan kanna robottia kannen
reunasta, silla ylakansi voi irrota
robotista, jolloin se putoaa maahan.

Robottiruohonleikkuria

on suositeltavaa kuljettaa
alkuperaispakkauksessaan, jos kyse
on pitkista kuljetusmatkoista. Pakkaus
soveltuu mainiosti myos robotin
talvisailytykseen.

Jos robotti on siirrettava pois
leikkuualueelta tai sitd on saadettava,
paina suurta punaista STOP-painiketta
(ks. kuva).

Kun STOP-painiketta on painettu,
sammuta robotti. Pida virtapainiketta
pohjassa, kunnes nayttdé sammuu.
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PUHDISTAMINEN JA VARAOSIEN
VAIHTAMINEN

On tarkeaa pitaa robottiruohonleikkuri
puhtaana, jotta sen kayttoika pitenee.

Robotti toimii paremmin kaltevilla
pinnoilla, jos sen pyorat ovat puhtaat
ja kunnossa. Samoin leikkaustulos on
paljon parempi, jos terat ovat teravia
ja pyorivat vapaasti (sammuta robotti
aina kokonaan ennen terien parissa
tyoskentelya).

Muovisuojusten puhdistaminen

Robottiruohonleikkuria ei saa
puhdistaa painepesurilla elektroniikan
ja akun suojaamiseksi.

Poista ruoho ja muut roskat pehmealla
harjalla. Irrota lika tarvittaessa
suihkepullon tai kostean liinan avulla.

Alapuolen puhdistaminen

Kayta tydkasineita turvallisuutesi
vuoksil Robottiruohonleikkurin alapuoli
ja erityisesti terat on puhdistettava
vahintaan kuukausittain.

Muista sammuttaa robotti ensin.

Aseta robotti kyljelleen pehmealle
alustalle (esim. nurmikolle), jotta sen
suojukset eivat naarmuunnu.

Poista ruoho hyvan leikkuutuloksen
varmistamiseksi pehmealla harjalla
tai muovikaapimella. Saanndllinen
puhdistaminen vahentaa myos
leikkuudanta ja tarinaa.



o Tarkista, ettd teranpidin pydrii
esteetta.

o Tarkista, etta terat pyorivat esteetta.

o Tarkista, etta etupyora kaantyy ja
pyorii esteetta.

Tarkeaa! Saannollinen puhdistaminen
on tarkeaa, jotta robotti toimisi
kunnolla! Varmista, ettd puhdistat

sen ylla olevia puhdistusohjeiden
mukaisesti - ja riittavan usein.

Ruoho tarttuu helposti kaikkialle ja

voi vaikuttaa robotin antureihin ja
toimintoihin.

Takuu ei kata puhdistuksen puutteesta
johtuvia ongelmia.

Latausaseman puhdistaminen

Robotin saannollisen puhdistamisen
yhteydessa on hyva puhdistaa samalla
myos latausasema. Poista ruoho ja
maa-aines alustan paalta. Leikkaa
latausaseman ymparilla kasvava ruoho
ruohosaksilla kasin.

Latausaseman ja robotin latauskontaktit &_(

on tarkastettava ja tarvittaessa
puhdistettava noin kahden kuukauden
valein. Poista mahdollinen ruoste ja
hapettumat latausliittimista hienolla
hiekkapaperilla tai terasvillalla.

Terat

Kaikki terat ja ruuvit on suositeltavaa
vaihtaa (samalla kertaa) jokaisen kauden
paattyessa hyvan leikkuutuloksen
varmistamiseksi. (Tarkkaile terien
kuntoa ja vaihda ne tarvittaessa
useammin.) Terien vaihtaminen

on helppoa: siihen tarvitaan vain
ristipadruuvimeisseli. (Sammuta
robotti ennen terien parissa
tyoskentelya.) Irrota ruuvit, ja poista
lika ja ruohojaamat leikkuulautasesta.
Vaihda terat uusiin ja vaihda samalla
ruuvit. Kayta toimitukseen sisaltyvia
ylimaaraisia teria ja ruuveja. Kirista
teran ruuvit kunnolla.

Huomaa: Kaikki kolme teraa
on vaihdettava samalla kertaa
epatasapainon valttamiseksi.

Tarkeda: Tarkista terien ruuvien
kiinnitys kaantamalla teria. Koska terien
pydriminen jattaa ruuveihin jatkia,
ruuvit on vaihdettava samaan aikaan
terien kanssa.

Kayta vain alkuperaisia teria.
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TALVISAILYTYS

Vuoden viimeisella leikkuukerralla
leikkuupituus ei saa olla alle

40 mm. Ruohon leikkaaminen sita
lyhyemmaksi heikentaa juuristoa ja voi
aiheuttaa keltaisia laikkuja.

Suositeltava talvisailytystapa
robottiruohonleikkurille on vieda
robotti ja latausasema kuiviin ja
lampimiin sisatiloihin. Padkytkin on
katkaistava (OFF) akun suojaamiseksi.
Lataa robottiruohonleikkurin

akku toimitukseen sisaltyvalla
latausasemalla, ennen kuin viet robotin
sisalle talveksi.

Robottiruohonleikkurin akku on
huoltovapaa littumakku, jonka arvioitu
kayttéika on 3-5 vuotta kayttétavan,
ymparistén ja vuosihuollon mukaan.
AKkku ei sieda pakkasta!

My0s latausasema on suositeltavaa
siirtaa sisatiloihin talveksi. ALA poista
rajalankoja nurmikolta!

Robottiruohonleikkuria on tarkeaa
ladata 1-2 —kertaa talvisailytyksen
aikana (vahintaan 3 kuukauden
véalein) akun kunnossa pitamiseksi.
Aseta robottiruohonleikkuri
latausasemaan ja anna sen latautua
tayteen 2-3 tunnin aikana (voidaan
tehda sisatiloissa). Poista robotti
latausasemasta ja jata se kuivaan,
lampimaan paikkaan.

Jos talven aikaisia latauksia ei suoriteta,
akun kapasiteetti voi heikentya

tai romahtaa (takuu ei koske naita
muutoksia).

Tarkista, etta kaikki pultit, ruuvit ja
mutterit ovat kiredllg, jotta robotti voi
toimia parhaalla mahdollisella tavalla.
Vaihda kuluneet ja rikkindiset osat.
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Valmistautuminen kesakauteen

Talvisailytyksen jalkeen on hyva
puhdistaa latausaseman latausliittimet
ja robottiruohonleikkurin latauslevyt
jaykalla harjalla. Tama parantaa
kontaktia latauksen aikana.

AKUN VAIHTAMINEN

VAROITUS

Ennen kuin yritat saataa, korjata tai
vaihtaa akkua, teria tai muita varaosia,
robotin on EHDOTTOMASTI oltava
kytkettyna taysin pois paalta. Sinun on
kaytettava suojakasineita ja suojalaseja.

Akun kayttoikaan vaikuttavat
kuormitus, huolto ja talvisailytys.
Normaaliolosuhteissa kayttoika on
3-5 vuotta. Akku on helppo vaihtaa
seuraavien ohjeiden mukaisesti:

1. K&anna robotti yldsalaisin.

2.Poista ruoho ja roskat akkukotelon
kannen alueelta ennen kannen
avaamista.

3.Avaa akkukotelon kannen ruuvit.
Poista akkukotelon kansi paikaltaan.

4.Poista akun ylapuolella oleva pidike.

5.Nosta vanha akku varovasti pois
paikaltaan. Paina puristuslukitusta ja
vapauta liittimet.
HUOMAA: Al vedi johdoista.
Pida kiinni liittimista ja vapauta
puristuslukitus.

6.Liita uusi alkuperdinen akku
napsauttamalla pistoliittimet
paikalleen.

7.Laita akku takaisin akkukotelon
pohjassa olevaan pidikkeeseen, laita
akkukotelon kansi paikalleen ja kirista
ruuvit.



Akkukotelon kannen alla on USB-
liitanta. Sita saa kayttaa vain valtuutettu
huoltoliike. Pida se puhtaana ruohosta
ja liasta.
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VIRHEKOODIT

Nayt-
toteksti

Merkitys

Ratkaisu

E1l

Ulkona
alueelta

1. Siirra ruohonleikkuri rajalankojen sisapuolelle

2. Varmista, etta punainen ja musta johto on liitetty oikein
pain.

3. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.

E2

Pyérien
moottori-
katkaisu

1. Sammuta ruohonleikkuri ja siirra se alueelle, jolla ei ole
esteita.

2. Kytke ruohonleikkuri paalle. Paina START ja sen jalkeen
OK.

3. Katkaise virta, jos vika jatkuu.

Kaanna ruohonleikkuri ylosalaisin ja etsi esteitd, jotka
voisivat estaa pyorien pyorimisen.

4. Poista mahdolliset esteet, kaanna ruohonleikkuri ympari
ja kytke virta paalle. Paina START ja sen jalkeen OK.

E3

Leikkauksen
moottori-
katkaisu

1. Sammuta ruohonleikkuri.

2. Kaanna ruohonleikkuri yldsalaisin ja etsi esteita, jotka
voisivat estaa terien pydrimisen.

3. Poista mahdolliset esteet.

4. Kaanna ruohonleikkuri ympari ja siirra se alueelle,

jolla ruoho on lyhyempaa, tai saada leikkuupituus
suuremmaksi.

5. Kytke ruohonleikkuri paalle. Paina START ja sen jalkeen
OK.

E4

Puskuritun-
nistin on
koko ajan
toiminnassa

1. Sammuta ruohonleikkuri.

2. Siirra leikkuri nurmikolla paikkaan, jossa ei ole esteita.
3. Poista kansi ja tarkista kannen takana oleva magneetti.
Jos magneetti puuttuuy, ota yhteytta huoltopalveluun
kannen vaihtamista varten.

4. Jos magneetti on asianmukaisesti paikallaan, tarkista,
onko suojuksen ja ruohonleikkurin valinen kumiliitos on
kunnossa. Kirista liitos, jos se on 0ystynyt.

5. Kytke virta paalle. Paina START ja sen jalkeen OK.

E5

Nosto

1. Sammuta ruohonleikkuri.

2. Siirra leikkuri alueelle, jolla ei ole esteita.

3. Kytke ruohonleikkuri paalle. Paina START ja sen jalkeen
OK.

4. Katkaise virta, jos vika jatkuu.

5. Kaanna ruohonleikkuri ylésalaisin. Tarkista, estaako
jokin este etupydrien pydrimisen.

6. Poista mahdolliset esteet, kaanna ruohonleikkuri ympari
ja

kytke virta paalle. Paina START ja sen jalkeen OK.

E6

Yldsalaisin

1. Kaanna leikkuri ympari.
2. Paina START ja sen jalkeen OK.
3. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
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Nayt- Merkitys Ratkaisu
toteksti
E7 Kulma-an- 1. Sammuta ruohonleikkuri.
turi on koko | 2. Varmista, ettei nurmikon kaltevuus ylita maaritettyja
ajan toimin- | rajoja.
nassa 3. Siirra ruohonleikkuri tasaiselle alustalle.
4. Kytke ruohonleikkuri paalle. Paina START ja sen jalkeen
OK.
5. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
E8 Telakointi- 1. Tarkista, onko latausaseman vieressa 1 metri suoraa
virhe johtoa.
2. Tarkista, etta latausasema on tasaisella alustalla.
3. Varmista, ettei latausasema ole vaantynyt.
4. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
ES Ruohon- 1. Siirra leikkuri alueelle, jolla ei ole esteita.
leikkuri on 2. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
jumissa
BP Akun suo- 1. Tarkista akun lampdtila. Jos lampotila on liian korkea,
jaus odota,
etta se laskee. Jos lampotila on liian athainen, odota, etta se
onyli 5°C.
2. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
E11 Eirajasig- 1. Tarkista latausaseman merkkivalo, jos leikkuri on liitkkuu
naalia tydalueella. Jos valo on punainen, rajalankaa ei ole liitetty
latausasemaan oikein.
2. Jos latauskaapeli on kytketty oikein, mutta valo palaa
edelleen punaisena, tarkista, onko latauskaapeli vaurio-
itunut.
3. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
E12 Akkuvika Ota yhteytta huoltopalveluun akun vaihtamista varten.
E13 Latausvirhe | 1. Tarkista, etta latausliitanta ja navat ovat puhtaat.
2. Ota yhteytta huoltopalveluun laturin vaihtamiseksi, jos
vika jatkuu.
E14 Kayttoal- 1. Pienenna ruohonleikkurin tydaluetta kayttdohjeen
ueen ylitys mukaisesti.
2. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
EE Tuntematon | 1. Kaynnista ruohonleikkuri uudelleen.
virhe 2. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos vika jatkuu.
LOCK Vaara 1. Kytke ruohonleikkuri paalle ja anna sen olla paalla
salasana vahintaan 10 minuuttia.
syotetty 2. Salasanan voi syéttaa uudelleen 10 minuutin kuluttua.
toistuvasti 3. Ota yhteytta huoltopalveluun, jos olet unohtanut salasa-

nasi.
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Jos robotista on loppunut virta eika sita voi kaynnistaa, nosta se takaisin
latausasemaan ja lataa se ennen vianmaarityksen aloittamista. Muiden virhekoodien
yhteydessa katkaise virta ja kaynnista robotti uudelleen.

Olipa ongelma mika tahansa, on aina suositeltavaa kokeilla ensin robotin
uudelleenkaynnistysta ja katsoa, korjautuuko tilanne sen jalkeen. Kytke robotti pois
paalta, odota 10 sekuntia ja kytke se uudelleen paalle

Jos tarvitset apua vianmadritykseen tai muuhun, ota yhteytta Schoun huoltoon.

'l— Huolto robotservice@schou.com

-|— Huolto robotservice@schou.com

=|'||= Huolto robotservice@schou.com

TAKUU
Takuu ei ole voimassa seuraavissa tilanteissa:

«Robottiruohonleikkuria on kaytetty vaarin, sita ei ole huollettu oikein, sita
on muutettu, muunneltu tai muokattu, korjattu muualla kuin valtuutetussa
huoltoliikkeessa tai jos se on altistettu ukonilmalle.

eRobottiruohonleikkurissa on kaytetty muita kuin alkuperaisia SCHOU-varaosia
tai -tarvikkeita.

eRobottiruohonleikkuri on ollut kaupallisessa kaytdssa, mukaan lukien
vuokraaminen muille.

Takuu ei kata seuraavia:

«Normaali kulumista tai vaurioita, jotka johtuvat vierasesineista tai
onnettomuuksista.

«Kulutusosat (esim. terat, leikkuulautaset, rajalangat, kiinnitystapit, liitosmuhvit),
vaikka robottiruohonleikkuria olisi kaytetty kayttdohjeen mukaisesti

«Virheellisesta tai luvattomasta huollosta ja kasittelysta johtuvat viat
eYlikuormituksen aiheuttamat vahingot ja viat

Rajoitettu takuu:

eAkulla on 12 kk:n takuu.

Takuu koskee vain robottiruohonleikkurin mukana toimitettua alkuperaista
akkua tai alkuperaistd akkua, jonka mallinumero on sama kuin alkuperaisen
akun. Myd&s robottiruohonleikkurin varaakkuun sovelletaan 12 kuukauden
takuuta.
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EU-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

Valmistaja:

Yrityksen nimi Schou Company A/S
Osoite Nordager 31
Postinumero 6000

Kaupunki Kolding

Maa Denmark

Tama vaatimustenmukaisuusvakuutus on laadittu valmistajan yksinomaisella
vastuulla. Valmistaja vakuuttaa, etta tuote

Tuote: ROBOTTIRUOHONLEIKKURI 1000M2/1300M2
CLEVR Akku 20V 5,0Ah Lithium
Tuotteen tunnistetiedot: Laturi: Tulo: 100-240VAC, 50/60Hz, 76 W
Lahto: 20VDC, 3,0A
Tuotenimi: GROUW Tuotenro:18739 /18740

on yhdenmukainen seuraavien EY-direktiivien kanssa (mukaan lukien kaikki
sovellettavat muutokset)

Viitenumero(t)

2006/42/EU 2011/65/EU muutoksineen
2014/30/EU 2014/35/EU
2014/53/EU

Tassa vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa tai sen osissa sovellettavien standardien
ja/tai teknisten erittelyjen viitteet:

Yhdenmukaistettujen standardien numero(t)

EN 55014-1:2017/A11:2020 EN 55014-2:1997/A2:2008
EN 61000-3-2:2014 EN 61000-3-3:2013
EN 60335-2-29:2021/A1:2021 EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 62233:2008 EN 50636-2-107:2015/A3:2021

EN 300 328 v2.2.2
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Muut standardit ja/tai tekniset erittelyt:
Standardi tai tekninen menettely

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301 489-1V2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301489-17V3.2.4 EN303447V1.1.1
EN IEC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Tarvittaessa tulee viitata standardin tai teknisen erittelyn sovellettaviin osiin tai
lausekkeisiin.

Signed for and on behalf of the manufacturer by:

Kolding 07/12/2023

4 s
Kirsten Vibeke Jensen
CSR & Compliance Manager
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YMPARISTOTIEDOT

Sahko- ja elektroniikkalaitteet

(EEE) sisaltavat materiaaleja,

komponentteja ja aineita,
HE jotka voivat olla vaaraksi
ymparistolle ja ihmisen terveydelle,
jos sahko- ja elektroniikkaromua (SER/
WEEE) ei havitetd asianmukaisesti.
Rastilla yli vedetyn jateastian kuvalla
merKkityt tuotteet ovat sahkd- ja
elektroniikkalaitteita. Merkinta ilmaisee,
ettei sahko- ja elektroniikkaromua
saa havittaa sekajatteend, vaan se on
toimitettava erilliskerdaykseen.

C€

HUOLTO

Huomaa: Tuotteen mallinumero on aina mainittava yhteydenotoissa.
Mallinumeron voi tarkistaa taman kayttdohjeen etusivulta ja tuotteen tyyppikil-

vesta.

www.schou.com

Valmistettu Kiinassa.
Valmistaja:

Schou Company A/S
Nordager 31

6000 Kolding
Tanska

Kaikki oikeudet pidatetaan. Taman kayttéohjeen
sisdltda ei saa jaljentaa kokonaan eika osittain mitaan
elektronisia tai mekaanisia valineita kayttden, esime-
rkiksi valokopioimalla tai -kuvaamalla, eika kaantaa tai
tallentaa tietojen sdilytys- tai latausjarjestelmaan ilman
Schou Company A/S:n kirjallista lupaa.
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WARNING SYMBOLS ON THE ROBOTIC LAWNMOWER

A

Read the instruction manual
before use

®

Never expose the battery to fire or
other heat sources (max. 40° C)

Keep your distance from the
robotic lawnmower when it is
operating.

Keep your hands and feet
away from the rotating blades.
Never put hands or feet close
to or under the machine when
the robotic lawnmower is
operating.

"
T

Li-ion

Recycling label. The materials in
the battery can be recycled.

Make sure the machine is
TURNED OFF before carrying
out maintenance or inspection
of the machine.

The battery in the robotic
lawnmower is Li-ion.

The battery must not be disposed
of with normal household waste.
The battery must be disposed of at
a recycling centre.

Never sit on the machine.

Noise level

CE approval mark

SMPS (Switch mode power supply)

The robotic lawnmower or
charging station must not
be disposed of with normal
household waste, as the
products contain electronic
components.

The product should be taken
to a recycling centre or other
facility that can handle the
recycling of electronics.

Double insulated.

Take care when trimming,
cutting edges or weeding near
the boundary cable to avoid
damaging it.

SMPS (switch mode power supply)
with a short-circuit proof safety
isolating power supply.

The battery must never come
into direct contact with water.
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THE BOX CONTAINS

Robotic lawnmower Charging station
—
\‘
Plastic screws 3 pcs blades in the Boundary cable
for the charging machine + extra 18739: 170m
station 6 pcs. 3 pcs. 18740: 200m

e® | . -

Joint connectors 2 pcs.  Plastic pegs Power supply Instruction manual
18739 230 pcs.
18740 250 pcs.

You will also need

AT Za
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ROBOTIC LAWNMOWER

INTRODUCTION
To get the most out of your new product, please read this instruction manual before
use. Please also keep the instruction manual should you need to refer to it in the future.

TECHNICAL DATA

Motor specifications
Motor model: Battery
Motor type: 20V, 5.0 Ah Lithium-Ion

Drive system
Capacity: Up to 1000/1300 m2
Charging time: 100-120 mins.

Instrument

Working width: 20 cm

Blade system: 3 pcs. blades

Working height min.-max.: 20-60 mm
Height settings: 9

Slope: Max. 24°/45%

Dimensions (L x W x H): 55 x 39 x 24 cm
Weight: 7.5 kg

Lift sensor, obstacle sensor, tilt sensor,
slope sensor, rain sensor, multizone.

SAFETY FEATURES

1. Anti-theft device/device-disabling
mechanism

The anti-theft/device-disabling
mechanism prevents others from using
or operating the lawnmower unless
they have a valid code. You will be
asked to enter a four-digit code of your
choosing to use as a security code.

2. Lift sensor

If the lawnmower is lifted more than
10 mm from the ground when in
operation, the blade will stops rotating
immediately.

3. Tilt sensor

If the lawnmower is tilted upwards to
a vertical position, the blade will stop
immediately.
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4. Obstacle sensor

The lawnmower detects obstacles in its
way whilst operating. If the lawnmower
encounters an obstacle, it stops driving
in that direction and reverses away
from the obstacle.

5. Rain sensor

The lawnmower has a rain sensor
that can stop the lawnmower in rainy
weather.

6. Emergency stop button

If you press the STOP button,
the lawnmower and blade stop
immediately.

7. Closed battery

The battery that powers the lawnmower
is completely sealed and will not leak
any liquids wherever it is placed.

8. Base station/circuit breaker and
boundary cable

The lawnmower will not work if a
boundary cable is not installed and
activated via the base station. The
lawnmower will not work if the
boundary cable is not connected
correctly or is damaged.



PRODUCT OVERVIEW 5. Serial no.

1. Stop button 6. QR code to download the app for
iPh
2. Display rhone
. . 7. QR code to download the app for
3. Cutting setting Android
4. Rainsensor 8. QR code to download the manual

GB

20V===Max. 90Wh

Grouw 500pm ®20cm  8.0kg

GAUTION-Do ot touch rotating blade
18739 S

Robotic Lawnmower

ATTENTION-Ne touchez pas la lame rotative

Made in PR.C. Manufacturer: )
1000 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding

20V===Max. 90Wh
X IPX5
TOUW n,=2500rpm ®20cm  8.0kg
G CAUTION-Do
18740 Sichr o @

Robotic Lawnmower
Made in PR.C. Manufacturer: _- Rppstore
1300 m2 CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding & L
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BEFORE INSTALLATION

Itis recommended that you make

a sketch of your lawn showing the
obstacles that you want to protect. This
provides a good overview of the cabling
work, as well as the best location for the

charging station.

Draw the boundary cable from the
charging station around the garden
and around any obstacles you want to
protect, such as flower beds, small trees,

etc.
The following section explains how to
install the robotic lawnmower. Please

read this section carefully before plan-
ning and installing the boundary cable.

Also check how much boundary
cable (length) you expect to need.
Enough cable is included to go all the
way around lawns up to the capacity
limit, but if you have a lot of flower
beds (islands) within the lawn which
the cable has to go around, this may
require many metres of extra cable.
It may be necessary to purchase
additional boundary cable and extend

it.

S
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Charging
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INSTALLATION AND LOCATION OF
CHARGING STATION

The charging station must be placed
near a 230V power outlet. Alternatively,
an extension cable can be pulled out
to the desired position of the charging
station.

The flat entrance area of the charging
station must face to the right.

The charging station can be placed in
2 ways:

1. Along one of the sides (A)

2. Inacorner (B)

If a corner location is chosen, ensure
that the boundary cable can pass
behind the charging station as close

to the backplate as possible (<1 cm)

and into the connector, as shown in
illustration (B). In this case, there will be

a small area behind the charging station

that cannot be mowed. This area could

be covered with tiles or stones instead
of grass.

Note: If possible, it is recommended
that you have 1-2 m of extra cable. See
section ‘Connecting the boundary
cable’.

The charging station must be placed
on a completely flat surface and there
needs to be a straight stretch of at least
1 metre in front of the charging station
to ensure the robotic lawnmower can
correctly enter the charging station.
Itis important that you observe this
requirement.

Lightning protection

To protect the robotic lawnmower from
lightning strikes, it is recommended
that you do not place the charging
station under or near a tall tree.
Similarly, extension cables for charging
stations must not be run around tall
trees.

It is recommended that you do not
operate the robotic lawnmower during
thunderstorms to prevent damage to
electronic components from lightning
strikes. It is also recommended that you
disconnect the charging station from its
power supply during a thunderstorm,
and, if possible, disconnect the
boundary cable from the charging
station.
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Secure the charging station with the 6
screws/pegs provided.

Make sure that the ‘'OUT" area is facing
the edge of the lawn

Once you have found the correct
location and the charging station is set
up, DO NOT connect the power yet.
First, lay the boundary cable out and
connect it to the charging station.

The power can be then connected.

160

BOUNDARY CABLE

Laying the boundary cable is the most
important part of the installation, as
good cabling gives a better result.

The robotic lawnmower cannot cut
right to the edge of the lawn due to
safety requirements (distance from
lawnmower deck to blades). You
should therefore be aware that a grass
edge will be left all around the lawn,
which cannot be cut by the robotic
lawnmower.

You will need to cut this grass with
a lawn trimmer or a conventional
lawnmower regularly.

Alternatively, you can lay a wide paved
edging strip (at least 12 cm) all around
the lawn at the same level as the grass
for the robot to drive over, thereby
avoiding the need for a grass edge that
cannot be cut. See section ‘Cutting
along paving’

Ideally, you want this uncut strip to be
as narrow as possible, so you should
place the boundary cable as close to the
edge as possible.

Under optimal conditions, a distance of
20 cm is ideal, but some requirements
will need to be met:

e The lawn must be completely flat at
the edges so that the robot cannot slip
out in wet conditions

¢ There should be no flowers, plants or
branches hanging over the lawn

¢ The wheels must not drive over the
soil when in operation

¢ The wheels and lawnmower deck
must not come into contact with any
high edges

That is, the robot must be able to drive
unhindered all the way around the
boundary cable without coming into
contact with anything and not drive
into a soil bed.



If the above conditions cannot be met,
it may be necessary to increase the
distance. This depends on the specific
garden design. It is recommended that
you allow at least 1 cm extra distance as
the boundary cable may shift slightly
over time as the grass root network
grows.

If you create an obstacle using the
boundary cable (e.g. around a flower
bed in the middle of the lawn or a
sunken swimming pool/ trampoline), it
is recommended that you increase the
distance to 25-30 cm to minimise the
risk of the lawnmower falling in.

Preparation:

First, find the loose end of the cable

on the cable reel. Next, find the plastic
pegs. Use a ruler or homemade spacer
to measure an even and correct
distance to the grass edge/obstacles,
e.g. 20 cm. You will also need a
hammer, clamping pliers and scissors/
cutting pliers to cut the cable (not
included).

Remember: To use the lawnmower, the
grass must not be higher than 60 mm,
if it is, you will need to cut it first with a
conventional lawnmower (with a grass
collection box). It is recommended that
you cut the grass down to 35-40 mm
before installing the robot.

Laying the boundary cable

Start with the cable at the charging
station and place a piece under it,
extending about 50 cm further back,
so that there is plenty of cable to work
with when connecting it to the power
sockets at the charging station.

Roll out the boundary cable in a
clockwise direction, lay it on the grass
and secure it with the plastic pegs. You
do not need to bury the cable in the
ground. Within a few months, the grass
will have grown over the cable and it
will not be visible.

(If you want to bury it, lay it about 2 cm

below the surface of the grass)

REMEMBER: Keep at least 20 cm
distance from the grass edge/obstacles.
Use a ruler or homemade measuring
stick for this.

If there are hedges, flowers or plants
hanging over the lawn, increase the
distance here. It is important that the
robot can pass freely without hitting
branches etc.

NOTE: The maximum permitted length
of the boundary cable is 300 m.
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Now lay out the boundary cable around
the garden according to your sketch.

Place the plastic pegs about 80 cm apart
on straight sections and closer together
at corners or bends.

The closer to the ground the cable
islaid, the less risk there is of falling
over the cable or of it being cut by the
robotic lawnmower. The current in
the boundary cable is only 20V and
therefore poses no danger to humans
or animals.

Make sure that the cable is correctly
positioned in the plastic peg (see
picture) before it is knocked into the
ground.
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Make sure that you place plastic pegs
at the lowest points on the lawn so that
the cable is held tightly down against
the grass throughout. Closer spacing
than 80 cm may be necessary.

.‘ éﬁ%ﬁﬁ

W
1

Corners

When you come to a corner in your
garden, it is important that the cable
turns in a gentle arc and does not
follow the corner at a 90° angle. Use
several plastic pegs to get the optimal
arc. The cable must be at least 20 cm
from the edge at all points.

Obstacles in the garden

Fixed obstacles in the garden higher
than 100 mm, such as walls, fences,
garden furniture, poles etc., do not
need to be protected with the boundary
cable as the robot's obstacle sensors
will detect a collision with the obstacle
and stop, turn around and find a new
direction of travel.
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Trees

Most trees in the garden will be seen
by the robotic lawnmower as a ‘fixed’
obstacle and therefore do not need
protecting.

Certain cone-shaped trees with ex-
posed roots lower than 100 mm must
be protected with the boundary cable.

This is to avoid the robot driving on the
roots and getting stuck or damaging
the blades and undercarriage.

=

Remove fallen fruit and branches

Fallen fruit and branches can stop the
robotic lawnmower. Always clear the
lawn of these items to avoid downtime.

Especially in September-October when
many apples fall from apple trees.

These can cause the robot to stop. If
the area under apple trees is included
in the robot's cutting area, be prepared
to remove the apples before operating
the robot.

Alternatively, the area under apple
trees should be left out when laying the
boundary cable.

Stones

If there are stones in the robot's cutting
area, it is important to assess whether
the edge of the stone is higher or lower
than 100 mm, as well as whether the
stone needs to be protected or not. This
is to avoid damaging the robot.



When isolating individual objects, it is
important to follow the direction from
which you started.

Slopes

The robotic lawnmower can drive up
and down slopes with a maximum
gradient of 20° (or 36%).

45 % (24°)

o _aidl

N2 et

N2 Wi

If there is a direct descent towards the
boundary cable, the slope must not
exceed 10° gradient to prevent the robot
from driving over the cable if there is
low friction in the grass.

17% - 40%

< 10% slopé

If the robotic lawnmower drives down
towards the boundary cable from an
incline greater than 10°, there must be a
minimum of 2 metres from the edge of
the slope to the boundary cable.

Paths, driveways and paving

If there is a path or driveway in the
robot's cutting area that is at a different
level from the lawn, you should try to
prevent the robot from driving over this
area in an attempt to get to the grass on
the other side. In this case, boundary
cable should be laid at least 20 cm from
the path.

If the lawn and path or driveway is at
the same height, you can let the robot
drive over the area using the boundary
cable.

Cutting along paving

If the paved area is flat and level with
the lawn, you can let the robot drive
onto the path with one wheel so that
it can cut the area over the edge of
the lawn. Here, you should lay the
boundary cable 8 cm from the edge.
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Uneven lawn surfaces

If the lawn has an uneven surface,
there is a risk of damage to the blades
as they may hit the ground. This should
be avoided altogether to preserve the
robotic lawnmower's lifespan. Level the
uneven areas by filling holes with soil.
If levelling is not possible, this section
should be excluded from the cutting
area with the boundary cable.

Flower beds

If the cutting area contains flower
beds that need to be protected with
boundary cable, there are two options
for this, as follows:

Cable as obstacle

If you want the robotic lawnmower to
follow the cable around the flower bed,
the cables must be parallel with at least
10 cm distance and with a minimum
of 20 cm around the flower bed (see
picture 1). There must be a minimum
distance of 80 cm from the edge to

the flower bed (see picture 3). The total
length of the ‘island’ must not exceed
28 m measured from the edge/long
side.
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Cable without obstacle

2. If you want the robot to drive over
two parallel cables, they must be

very close together with a maximum
distance of 5 mm between them (and
not crossed). Here, however, it will be
necessary to place an obstacle (e.g.
stone, pipe) at position A (see picture
2) to ensure that the robot does not just
run around in circles. There must be a
minimum distance of 80 cm from the
edge to the flower bed (see picture 3).

Note: Position A must be a flat area and
must not be on a slope. There must be a
minimum of 0.5 x 0.5 metres of flat area
around position A.



Tip:

When laying the boundary cable
around the flower beds, it is important
to remember how flowers and plants
change throughout the seasons, so that
at any time of year there is space for
the robotic lawnmower to pass the bed
without damaging the plants (some
plants/flowers may overhang the lawn).

Also be aware that using the boundary
cable around many flower beds in the
middle of the lawn may mean that you
don't have enough cabling to reach all
the way around. Be aware of this when
sketching the garden. Extra boundary
cable can be purchased.

Garden ponds and swimming pools.

The robotic lawnmower must not be
submerged in water. If the garden pond
or swimming pool does not have a
high edge as shown in the picture (at
least 10 cm), it must be isolated with the
boundary cable or, alternatively, a fence
must be erected around the pool.

If boundary cable is chosen to isolate
the pool, it is important that the
distance to the water's edge is increased
from the normal >20 cm to 1 metre to
prevent the robot from slipping over the
edge in wet weather.

Pool
1>10cm

Note

Do not lay the boundary cable in
parallel over an ordinary power

cable. The electric field in the power
cable can interfere with the signal in
the boundary cable! When isolating
obstacles with the boundary cable, it
is important that the cable does not
cross over itself as this will prevent the

robotic lawnmower from following the
correct direction.

Do not cross the boundary cables

X

Corridor GB

If the mowing area has a narrow
corridor, there are certain minimum
requirements that must be met for

the robotic lawnmower to operate
optimally. If the width is only 0.8-1m,
the maximum length should not exceed
8 m. In general, the corridor should not
be narrower than 0.8 m at any point.

Driving in narrow corridors uses more
power as the robot has to turn many
times.

If the corridor is narrower than 0.8
metres, the robot cannot manoeuvre
around it properly and the area must be
removed from the cutting area using
the boundary cable.

<8.0m

REMEMBER: The boundary cable must
NOT cross over itself at any time.

When you have laid out the boundary
cable, carefully observing all spacing
measurements, and you are happy with
the way the cable is laid out in your
garden, it's time to secure the pegs.
Knock the pegs firmly into the ground
with a hammer. Make sure the cable is
taught when securing the pegs so that it
lies completely straight.

165



When you are back at the charging
station, pull out about 1 metre of
extra cable so that you have plenty of
cable to work with when connecting
it or if corrections need to be made
somewhere along the lawn.

CONNECTING THE BOUNDARY
CABLE

REMEMBER: There must be at least

1 metre of cable in a straight line in
front of the charging station's drive
plate.

It is important to lay the cable from the
front (to the red cable entry) under the
drive plate and then pull it out at the
rear of the charging station.

Adjust the length of the cable and cut
off the excess cable.

Make sure there is at least 1 metre of
extra cable overall, if possible, before
cutting any excess cable.

Strip the cable (peel the plastic off

the cable) 10 mm from the end. Use
insulated pliers or a knife. Watch your
fingers! Twist the metal threads from
the cable so that the cable end is tight.

The boundary cable is now ready for
installation.

Insert the boundary cable that enters
under the drive plate into the red
connector and the cable that enters
from the rear into the black connector.
If you get the error code ‘'E1' on the
robot, this means that the connectors
that the green boundary cable is
attached to have been swapped.

N

Excess boundary cable must not be
stored behind the charging station.

Joint connector for use or extension
of cable

In the event of a break in the boundary
cable that needs to be repaired, or when
extending the cable, it is important that
a watertight joint connector (silicone
sleeve) is used.

Press the blue piece down. This will seal
the joint connector. A small amount

of silicone will come out of the joint
connector.

Joint connectors should be dug slightly
into the lawn so that the blades do not
hit them.



2 pcs. joint connectors are included

POWERING THE CHARGING
STATION

You can now connect the 230V power
supply to the charging station.

Make sure that the charger is not placed
directly on the ground and that it is kept
dry, for example by hanging it up.

A small LED will now light. If the LED
lights green, everything is OK and there
is a connection to the boundary cable.

Red light flashing
L

If there is no light from the LED, first
check that the 230V power supply is
connected correctly and switched on.
If the LED does not light constantly

or if it flashes green, and if there is no
fault in the 230V connection, check the
following troubleshooting chart:

LED DESCRIPTION
1 Green light The boundary cable is correctly installed and the robot is fully
charged.
2 No light There is no power. Check that the power supply is correctly in-
stalled at the charging station and plugged into a power outlet.
3 Flashing green light | The robotic lawnmower is charging

4 Flashing red light

The boundary cable is not correctly installed in the red/black
connectors or there is a break somewhere on the boundary
cable. Check any cable joints.
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Note: You may hear a faint buzzing
from the charging station transformer.
This is completely normal.

STARTING AND TESTING THE
INSTALLATION

When the LED is constantly green, you
can test the robotic lawnmower:

1. Adjust the cutting height to the
maximum height (60 mm)

2. You may need to remove the
blades to avoid cutting the
boundary cable if this has not yet
been secured to the lawn

3. Place the robot inside the lawn
area and at least 2 m away from the
charging station

4.  Press the ON/OFF button until the
robot turns on.
Enter the PIN code. The code will
be factory-set to 0000 (a personal
PIN code can be set later, see the
section ‘Setting a PIN code’).
Use the up/down arrows to set
each of the 4 PIN numbers and
press OK to proceed. The display

[
will then show 2! .. which
means that the robot is ready.

W=

_“ Injls M)

5. Press START, then press OK to
start cutting. The robot will now
start operating. Let it run for a few
minutes.

6. Pressthe big STOP button.

7. Move the robot so that it is facing
the area behind the charging
station (about 1 m from the cable).
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8. Press HOME and then OK to see
if the robot can find its own way
home to the charging station by
driving out to the boundary cable
and following it counter-clockwise
home.

Important: This is where you can
check that your cabling is optimal.
Follow the robot as it returns to the
charging station along the boundary
cable, checking that it does not come
into contact with obstacles along the
way (high edges, branches, plants etc.)
and that the wheels stay on the lawn at
all times. If the robot hits/touches an
obstacle, the boundary cable must be
moved further away from the edge and
the test performed again. If there are
several centimetres of safety distance
to the nearest obstacle/soil bed, the
boundary cable can be moved closer to
the edge. Repeat the test and check that
everything is OK. It is recommended
that you have at least 1 cm safety
distance all the way around.

9. Atthe charging station, the robot
will begin to fully charge the
battery. Should the robot miss
the charging station or hit it at
an angle, the charging station
location (or the boundary cable in
front of it) will need to be adjusted.
You should also check that the
surface is flat and firm.

NOTE: The robot automatically
turns off after 30 seconds if it does
not receive any input after being
switched on.



PROGRAMMING
Tip:

Programming the year, date and time
can also be done by connecting the
robot to the app rather than via the
display on the robot. When connected
via the app, the time and date are set
automatically. See the section ‘Setting
up the app’

Start by setting the year, date
and time, as this is the basis for
programming

Set the year, date and time, in that
order. To activate the year, date and

FaN
time settings, press for 5 seconds

until the @ icon lights up and the
numbers in the display flash, then set

the year using or and g to

confirm each number until the year is
set correctly. The same procedure is
used for date and time.

Note that the date setting always starts
with the month followed by the day. In
the picture example below, the date is

August 25 (08.25). When the year, date
U
and time are saved, 'a! Y laappears on

the display.

GB
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SETTING THE PIN CODE

To change the PIN, press and

at the same time for 3 seconds. The
icon will now light up and ‘PIN 1" will
appear on the display. You will now

need to enter the old PIN by using

or and @ to confirm each number
until the old PIN is entered. 'PIN 2’ will
now appear on the display and the

new PIN is ready to be entered in the
same way as the old PIN (in the picture
example below it is 1234).

When the new PIN is entered and
[

N2 17 appears on the display, the
new PIN has been saved.
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CHANGING THE START TIME AND
CUTTING TIME

Tip:

It is easier to programme start times
and cutting times on the app than on
the display on the robot. See section
‘Using the app".

By default, the robot is set to start at
9.00, but you can change this start time

by holding and @ down at the
same time for 3 sec. A new start time

can then be input by using or

and to confirm each number until

the new start time is set. When the new
[

start time is saved, "2 %212 will appear
on the display and you will hear a beep.
In the example below, the new start
time is set to 13.25.




By default, the robot is set to work

for 8 hours incl. charging time every
day. Cutting time can be changed to
anywhere between 1-24 hours. This is

done by pressing for 3 seconds.
Then new cuttmime can be set by

pressing a or and @ to confirm
the new time (number of hours). When
the new cutting time is set and saved,
[ | l

W2V 1_1Z will appear on the display and
you Will hear a beep. In the example
below, the new cutting time is setto 6
hours (06H)

General: When the display reads
[

120 12 it means that the robot is
ready and working correctly.

GB



DESCRIPTION OF DISPLAY

-

Time setting =

Password pro- __|

tected

Bluetooth icon

Wi-fiicon

Battery status

- =T Confirm
On/off —()

Start mowing/ 4 < Drive home/
Up arrow Down arrow

N

P

ON/OFF button: With each press, the robot will either turn on
or off (hold down)

Start button: The robotic lawnmower will start its mowing cy-
cle when this button is activated (followed by ‘OK’). The button
also functions as an up arrow.

Home button: The robot will drive straight back to the charg-
ing station when this button is pressed (followed by ‘OK'). The
button also functions as a down arrow.

OK button: This is used to confirm selections.

Wi-Fi signal icon

Time setting icon

Password setting icon

Battery icon

s EDERIEIENS

Bluetooth icon
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INSTALLING THE APP

The robot is an IOT (internet of
things) device. To use all the functions
and keep its software updated,

the corresponding app must be
downloaded and the robot connected
to a smartphone via Wi-Fi 2.4 GHz or
Bluetooth 4.0.

Download the app

First, download the free robot app
‘robotic-mower connect’. It can be
used on iPhones (with iOS 11 or higher)
or Android phones (version 4.4.2 or
higher).

You can also scan the QR code below
with your mobile phone. This brings
you to a website (click on the link
displayed on the phone), then click

the 'Install’ button on the website that
appears. This will take you to the correct
app in either the App Store or Google
Play:

BEFORE CONNECTING TO THE
ROBOT

Make sure you have:

e Your Wi-Fi network name and
password

« The robotic lawnmower's serial
number (SN), which can be found
on the sticker on the back of the
machine. You can also scan the serial
number's QR code with your mobile
phone. The QR code is in the middle
of the label (the one on the far left)

Check your Wi-Fi settings

The robotic lawnmower only works
with 2.4 GHz.

« Make sure your robot and your phone
are on the same Wi-Fi frequency (2.4
GHz). (Many home networks have
both a 2.4 GHz and 5 GHz frequency)

Make sure the distance between your
lawnmower, phone and router is as
close as possible during connection
(within 10 m should be OK in most
cases).

SETTING UP THE APP

1. Open the app and click on
‘Register’

2. Enter your email address and
press the 'Send’ button to receive
a verification code. Then enter the
code (within 30 mins.) and choose
a password, which is entered twice.
Finally, press the ‘Register’ button

Set-up and connection

Set-up can be done in 2 ways. Via QR
code or manually

Connection via QR code

1. To add your robot, click on the
circle with (+) in the middle of the
screen.

2. Then scan the QR code on the
sticker on the back of the robot —
sticker on the far left. (the robot
must be switched on, as well as
Bluetooth and Wi-Fi on your
mobile phone) Allow the app to
access your camera and location.
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3. The app will now try to connect,
which may take a few minutes.

4. The serial number is now
displayed. Enter the PIN code
for the robot. The code is set to
0000 by default, but if you have
manually selected another PIN
code via the robot's display, you'll
need to use that one.

5. Select Wi-Fi network (2.4 GHz only)
and enter the network password.

6. The robot has now been added
and will appear in the ‘Devices’
overview. A Wi-Fi icon will also
light up on the robot's display.

7. You can now name the robot
(this can also be changed under
‘Settings’)

More robots can be added if more than
one robot is needed.

Register Create login Add device Scan QR on robot

0901 BO® - % 09.00 0 &3 02apan -

Register Devices : < Add devices

R plessen 8 ®
0 Please enter Q
B Pleas Q

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Wait for
connection

Enter 0000 in
password

0930 @mE -

<

Manual connection (without QR code)

1

Connect Bluetooth Cancel Add devices

Stand next to the robot while it is
switched on.

Tap on the circle with (+) in the
middle of the screen.

Then press the ‘Manually pairing
Bluetooth devices’ button at the
bottom of the screen

A list of Bluetooth devices will ap-
pear. Select ' Mower_XXXXXX'

The serial number is now displayed.

Enter the PIN code for the robot.
The code is set to 0000 by default,
but if you have manually selected
another PIN code via the robot's
display, you'll need to use that one.

Select Wi-Fi network (2.4 GHz only)
and enter the password for the
network.

The robot has now been added and
will appear in the ‘Devices’ over-
view. A Wi-Fiicon will also light up
on the robot's display.

You can now name the robot (this
can also be changed under ‘Set-
tings’)

Select network and

The robot is added

enter password

0o men -

<

Connect to WirFi = Devices

Robot

Standby

Configure Wi-Fi, you can control your devices

Controlling the robot on a secondary
mobile phone

If you want another mobile phone to
be able to control the robot, you can do
this by sharing the device:

1.
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First, install the robot app on the
other mobile phone.

Go to the overview (Devices) of
the mobile phone that the robot is
connected to.

Hold your finger on the robot's
name and swipe left.

Click on ‘Share’. A QR code will be
displayed.

Select the round circle with (+) on
the other mobile phone and scan
the QR code. The robot will now be
added here as well.

The original phone (owner) can
stop sharing the robot with others
at any time without their approval.
To do this, select ‘Stop sharing’ and
confirm.

GB



Devices

h i % m}

Share

Cancel Disconnect Delete

NOTE: when the lawnmower moves
to an area of your lawn with poor or
no Wi-Fi signal, instructions sent from
the app are only executed when the
lawnmower returns to an area with
good Wi-Fi signal.

The Bluetooth icon will only light up
when the phone is near the robot and
connected. The robot can be controlled
over Wi-Fi even if you are away from
home, if the coverage is OK.

USING THE APP

Using the app provides extended
functions compared to operating the
robot via its display. The main features
are listed here.

Home

After logging in and tapping on the
robot icon, the home screen will show
the robot's battery status, whether it

has a Wi-Fi/Bluetooth connection and
whether the robot is in standby or active
mode.

Further down the screen you will see
3 round buttons: RETURN - WORK -
STOP

o If the robot is running and you want it
to go home, first press STOP and then
'RETURN".
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¢ To start the robot manually, first press
STOP (so that the WORK button turns
white) and then "WORK..

* You need to press the STOP button
before selecting RETURN or WORK.

Battery mode

Note that the battery level will typically
show 9X% (and not 100%) and that it will
slowly decrease. This is quite normal
and is to protect the battery and prolong
its lifetime (it is not optimal for the
battery to be 100% charged all the time).

The charging station will start charging
the battery when it gets below 90%.

Schedule

18739: 2 schedules per day.
18740: 2 schedules per day / Auto
Schedule. (Cutting frequency is
automatically set.)

Under ‘'schedule’ you can see scheduled
cutting times and set when the robot
should run.

o Press 'Edit’' to change the schedule.

¢ Tap on the day of the week you want
to set the robot to run.

¢ Then select the start and end times
and press ‘Confirm'.

¢ Edge trimming: You can put a blue
tick in the top line ‘edge’ (under ‘Edit’)
if you want the robot to trim the edges
the first time it starts. The robot will
then follow the boundary cable all the
way around and cut along it (note that
the robot will still leave an uncut edge
of grass, as the blade cannot cut all the
way to the edge for safety reasons).
If you start the robot manually via
START + OK on the display, the robot
will not trim the edges.

To avoid the lawnmower leaving
tracks, it is recommended that you
only select ‘'edge’ a few days a week.

« Once a schedule is set (orange) you
can also change the start/end time by
pressing 'Edit’ and holding your finger



down on the orange area and then In some periods, the grass is damp at
swiping up or down. the start and end of the day. Afternoon

« Press 'Save’ when the schedule is is typically the best time.

complete.

If you have a large lawn, the robot
needs to run more often than if the
lawn is smaller. If your lawn is close

to the robot's maximum capacity, it
will probably need to run every day for
longer periods. The layout of the lawn
also has an impact on how much the
robot has to run to keep the grass short.
A single square lawn without obstacles
is faster to cut than a lawn with narrow
passages and many obstacles, as the
robot needs more time to stop and
change direction.

Itis recommended that you experiment
to get the right result. The robot should
not operate for longer than necessary

to avoid tracks in the lawn. During the
growing season and when it rains a lot,
it needs to be run more often. In dry
periods it should run less.

Home screen Schedule Set edge Set time
overview trimming

0943@ 20 - 0943B 20 - X 0944B=0 -

< B Schedule Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri Mon Tue Wed Thur Fri

Cancel Time settings Confirm

09 00 15 30

»
2023.01.04 Wed
18
Reun  Wokng  Edge 9
@ ]

3

Schedule Home Settings

1] (@] <
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Settings

Under settings, there are several
important features to look at.

Starting point:
18739: Allows for 4 starting points.
18740: Allows for 10 starting points.

Instead of the robot starting from the
same place every time, you can enable
a function where you individually
define places for the robot to start from.

If you turn this function on, it will
switch by default between the starting
points along the boundary cable where
it runs. This is partly to ensure that

the robot drives in different ways and
gets around better, but it is especially
advantageous if you have several zones
separated by a narrower passage. See
picture.

If set to 0%, the robot will start cutting
as soon as it leaves the charging station.
If set to 25%, it will run approximately
25% along the total length of the
boundary cable and start from there.
Similarly for other % settings.

The robot will learn how long the
boundary cable is.

If edge trimming (‘edge’) is enabled,
the robot will go all the way around
and trim the edge first each day before
it starts following the selected starting
points.
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Map function:

The map function is activated after
several flawless edge cuts. If the robot
encounters obstacles on the way, the
edge cutting function will be cancelled.
The Map function gives you a quick
overview of your lawn and the number
of m2.

In the map, start points can be adjusted.

Rain delay:

The robot has a rain sensor on the top,
which is activated by default.

When the rain sensor on the robot
detects water, the robot will stop
cutting grass and return to the
charging station and wait 3 hours (from
the last drop of water detected) before
continuing, provided it is still within
the scheduled time for the robot to run.
Waiting time is 3 hours by default, but
can be adjusted in hours and minutes.
If the waiting time is adjusted, this is
confirmed by pressing ‘Save' If 00H
OO0M is selected or the function is
switched off, the robot will cut grass
even if it is raining.

Firmware update

This menu item allows you to update
the robot firmware

Press the ‘Checking for updates’
button. If there is an update, this will
be displayed and you will be asked
to confirm its installation. Click on
‘Confirm’.

The update will be downloaded to your
phone (this can take a few minutes) and
will be sent to the robot if it is within
the Wi-Fi signal range. The app shows
when this has been completed.

Device parameters:

This menu contains device information
(model name and serial number). Here,
you can change the name of the robot.



Settings Starting point

04speD -

Device parameters

Starting Point

Rain delay

WiFi settings

Time calibration

Firmware update

0945P 2D -

Settings

< Starting Point

Tum on

3

Schedule

Wi-Fi settings:

Here you can connect the robot to a
new Wi-Fi network.

Change language

The language is set to the mobile
phone’s language by default, but if this
is not available, English is the default.
This can be changed under the menu
3 in the top-right corner under ‘App
Settings' =

App log

The app's home screen contains a log
that records everything the robot does
every day. If something unexpected
happens, it can be a good idea to see
what is registered here.

Search for Confirm update
updates

0945 @0 * " 0945 @0 *

< Firmware update

Current version

New version available
Latest version23104

update content1. Added function
if the returm hits an obstacle, it will
detour and continues trimming

2. Improved OTA speed and success

rate
3. Optimize the fluency of downhill
work

4. Fix some known issues

Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

<
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THE ROBOT’'S FUNCTIONS

Basic operating principles of the robotic
lawnmower

The robotic lawnmower selects the run
pattern randomly. This means that it
does not follow any particular pattern,
but simply moves randomly around the
garden. The advantage of this is that,
over a period of a week's mowing, it will
reach the entire lawn area within the
boundary cable.

......................

......................
......................

......................

...........

......................

.......................

Driving to the charging station

When the battery is discharged, the
robot lawnmower will search for the
nearest boundary cable and then
automatically drive (without mowing),
counter-clockwise, back to the charging
station. Here, it will charge up fully and
then continue its cutting cycle.
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Recognising the boundary cable

When the robotic lawnmower
approaches the boundary cable, the
sensors installed in the front of the
cover will detect it. However, to ensure
the best cutting result, the robot will
run beyond the boundary cable by
about 10-12 cm at the front (without
cutting).

This is important to remember when
laying the boundary cable in the
garden.

Stopping the robot

If you want to stop the robotic
lawnmower while it is mowing or
returning to the charging station, press
the red STOP button.

Adjusting the cutting height

The robotic lawnmower's cutting
height can be adjusted from 20 to 60
mm.

If the grass is higher than 60 mm when
the robot is installed, you will need to
mow the grass with a conventional
lawnmower first. Otherwise, there will
be too much load on the robot's blades,
resulting in very poor cutting results,
and the machine will get stuck easily.

It is recommended that you start by
setting the cutting height to max. (60
mm) and gradually lower the cutting
height over a few days until the desired
grass height is achieved.



The cutting height is set by pressing
the STOP button (if the robot is
running). When the robot is stationary,
the cutting height can be adjusted by
turning the height adjustment knob on
top of the robot (see picture).

The robotic lawnmower can cut grass
when it is wet, but this will lead to more
grass accumulating on the underside of
the robot, more friction on the blades,
louder noise and more risk of it getting
stuck. Remove the grass with a soft
brush.

(ALWAYS switch the robot off
completely before working on the
blades)

Cutting restrictions for the robotic
lawnmower

If you and your neighbour both have
a robotic lawnmower, there must be

a minimum of 1 metre between the
boundary cables to avoid interference
between the cable signals.

It is also important that the charging
station is installed at least 10 metres
from the neighbouring boundary cable.

If your neighbour has a robotic
lawnmower from another
manufacturer, you may need to
keep a distance of 2 metres from the
neighbour's boundary cable to avoid
interference.

RAIN SENSOR

The robot has a built-in rain sensor. If it
detects water, the robot will stop cutting
grass and return to the charging station
and wait 3 hours. The rain sensor
settings can be adjusted in the app. See
section 'Using the app’.

HANDLING THE ROBOTIC

LAWNMOWER GB

Removing the cover

The upper cover can be removed if
necessary. Follow this procedure:

Press down on the robot's height
adjustment button (keep it pressed)

Get hold of back the corner of the he
underside of the lawnmower deck and
pull up until you feel it release its hold.

Then get hold of the opposite back
corner and pull it up to release.

Repeat the process with each of the 2
front corners (one at a time)

Once the cover's top has been released,
you can remove it (there are no cables
holding it in place)
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Attaching the cover

Place the cover on top of the robotic
lawnmower. Look through the hole
above the display and make sure that
the holes in both back corners align
with the 2 pegs on the robot.

Push the cover firmly onto the pegs
(one at a time) by pressing on the cover
just above the pegs.

Repeat the process for the 2 pegs at the
front of the robot (one at a time)

Transporting and moving the robot

Use the carrying handle under the
robot's rear to carry the robot.

Never carry it by the edge of the cover,
as the top cover may come off and the
robot could fall to the ground.

It is recommended that robot
lawnmowers are transported over long
distances in their original packaging.
It is also recommended to store the
robot in its original packaging over the
winter.

When the robot needs to be moved
away from the cutting area or adjusted,
the large red STOP button must be
activated (see picture).

When the STOP button is activated, the
robot must be switched off. Press and
hold the OFF button until the display
turns off.
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CLEANING AND REPLACEMENT OF
PARTS

It is important to keep your robotic
lawnmower clean to prolong its
lifespan.

The robot will be able to handle slopes
more easily if the wheels are clean and
in good working order. The cutting
result will also be much better if the
blades are sharp and can rotate freely
(always switch off the robot completely
when working with the blades).

Cleaning the plastic guards

To protect the electronics and battery
of the robotic lawnmower, do not rinse
the robot with a high-pressure washer.

It is recommended that you use a soft
brush to remove grass and other debris.
If necessary, use a water sprayer or
damp cloth to dissolve dirt.

Cleaning the underside

Wear work gloves for safety! At least
once a month, you will need to
clean the underside of the robotic
lawnmower, especially the blades.

Remember to start by switching off the
robot.

Lay the robot on its side on a soft
surface (e.g. lawn) to avoid scratching
the lawnmower deck.



Use a soft brush or plastic scraper to
clean off grass and ensure a good
cutting result. Regular cleaning also
reduces noise and vibrations.

¢ Check that the blade shield can rotate
freely.

e Check that the blades can rotate
freely.

¢ Check that the front wheel can turn
and rotate freely.

Important! Regular cleaning is essential
for the robot to work properly! Make
sure you follow the cleaning advice
above - and do it often. Grass easily
settles everywhere and can affect the
robot's sensors and functionality.

Problems caused by lack of cleaning are
not covered by the warranty.

Cleaning the charging station.

Just as the robot needs to be cleaned
regularly, it is a good idea to clean the
charging station at the same time.
Remove grass and soil from the drive
plate. Cut down any grass growing
around the charging station. Use
manual grass shears.

Every 2 months or so, the charging
contacts on the charging station

and the robot should be checked

and cleaned if necessary. Use fine
sandpaper or steel wool to remove any
rust or oxidation on the charging plugs.

Blades

Itis recommended that you replace

all blades and screws (at the same

time) after each season to ensure a
good cutting result. (keep an eye on
the blades and change more often

if necessary). The blades are easy

to change. All you need is a Phillips
screwdriver (switch off the robot before
working with the blades). Unscrew the
screw and remove any dirt and grass
debris from the blade disc. Replace the
blades with new ones and replace the
screws at the same time. Use the extra
blades and screws supplied. Make sure
the blade screws are tightened properly.

Note: All 3 blades must be changed at
the same time to avoid imbalance.
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Important: Check the blade screws
when turning the blades. As the blade's
rotations cut into the screw, it is
necessary to change the screws at the
same time as the blades.

Use original blades only.
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WINTER STORAGE

For the last cut of the year, the cutting
height should not be set lower than 40
mm. If the grass is cut lower, this will
weaken the root network and can lead
to yellow patches.

When storing the robotic lawnmower
for the winter, it is recommended that
the robot and charging station are
brought inside and stored in a warm,
dry place and that the main switch
(OFF) is turned off to protect the battery.
Charge the robotic lawnmower's
battery with the supplied charging
station before bringing the robot in for
the winter.

The robot lawnmower battery is a
maintenance-free lithium battery with
an estimated lifespan of up to 3-5 years,
depending on use, environment and
winter maintenance. The battery does
not tolerate frost!

It is recommended that you also store
the charging station indoors in winter.
The boundary cable must NOT be
removed!

It is important to charge the robotic
lawnmower 1-2 times during winter
storage (at least every 3 months) to
ensure the health of the battery. Fully
charge the robotic lawnmower for

2-3 hours (this can be done indoors).
Remove the robot from the charging
station again and leave it in a warm, dry
place.

If the battery is not charged over the
winter, there is a risk that it will lose
capacity or fail completely (this is not
covered by the warranty).

Check that all bolts, screws and nuts are
tightened correctly, as this ensures the
best working conditions for the robot.
Replace worn and damaged parts.
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Preparing for spring

After winter storage, it is a good idea
to clean the charging plugs on the
charging station and charging plates
on the robot lawnmower with a stiff
brush. This will improve the power
connection when charging.

REPLACING THE BATTERY

WARNING

Before attempting to adjust, repair or
replace the battery, blades or other
spare parts, it is IMPORTANT that the
robot is completely switched off and
that protective gloves and safety glasses
are worn

Battery life depends on workload,
maintenance and winter storage. Under
normal conditions, the lifespan will be
up to 3-5 years. The battery is easily
replaced by following these steps:

1. Turn the robot upside down

2.Remove all grass and debris from
around the battery cover before
removing it.

3.Unscrew the screws on the battery
cover. Remove the battery cover

4.Remove the battery holder on top of
the battery.

5.Carefully lift out the old battery.
Press on the clamp and release the
connectors.
NOTE: Do not pull on the cables. Hold
the plugs and release the clamp.

6.Connect a new original battery by
plugging in the connectors until they
click into place.

7.Replace the battery in the holder at
the bottom of the chamber, place the
battery holder and battery cover back
in position and tighten the screws.



There is a USB port under the battery
cover. This USB port may only be used
by an authorised workshop. Make sure
it doesn't get grass and dirt in it.
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ERROR CODES

Display Message Solution
El Outside the | 1. Position the lawnmower within the boundary cable
boundary 2. Make sure that the red and black cables have not been
swapped round.
3. Contact customer services if the fault persists.
E2 Motor 1. Switch off the lawnmower and move it to an area where
block there are no obstacles.
wheels 2. Switch on the lawnmower. Press START followed by OK.
3. Switch off the power if the error persists.
Turn the lawnmower upside down and look for anything
stopping the wheels from turning.
4. Remove any obstacles, turn the lawnmower over and
switch the power on. Press START followed by OK.
E3 Motor 1. Switch off the lawnmower.
block cut- | 2. Turn the lawnmower upside down and look for anything
ting that prevents the blade from turning.
3. Remove any obstacles.
4. Turn the lawnmower over again and place it in an area
with shorter grass or set a longer cutting height.
5. Switch on the lawnmower. Press START followed by OK.
E4 Bumper 1. Switch off the lawnmower.
sensor is 2. Position the lawnmower in an area of the lawn without
always obstacles 3. Remove the cover and inspect the magnet on
activated the back of the cover. Contact customer services to replace
the cover if there is no magnet.
4. Check that the rubber connection between the cover and
the lawnmower is secure if the magnet is in place. Tighten
if itis loose.
5. Switch on the power. Press START followed by OK.
E5 Lifting 1. Switch off the lawnmower.
2. Place the lawnmower in an area without obstacles.
3. Switch on the lawnmower. Press START followed by OK.
4. Switch off the lawnmower if the fault persists.
5. Turn upside down. Check if there is anything preventing
the front wheels from turning.
6. Remove any obstacles, turn the lawnmower over
and switch it on. Press START followed by OK.
E6 Upside 1. Turn the lawnmower over.
down 2. Press START followed by OK.
3. Contact customer services if the fault persists.
E7 Angle 1. Switch off the lawnmower.
sensor is 2. Ensure that the slope of the lawn does not exceed the
always specified limits.
activated 3. Place the lawnmower on a flat surface.

4. Switch on the lawnmower. Press START followed by OK
5. Contact customer services if the fault persists.
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Display Message Solution
E8 Docking 1. Check that there is 1 metre of straight cable next to the
error charging station.
2. Make sure the charging station is in a level place.
3. Make sure that the charging station is not twisted.
4. Contact customer services if the fault persists.
E9 The lawn- | 1. Move the lawnmower to an area without obstacles.
mower is 2. Contact customer services if the fault persists.
stuck
BP Battery 1. Check the battery temperature. If the temperature is too
protection | high, wait until it has dropped. Wait for the temperature to
be above 5 °C if the temperature is too low.
2. Contact customer services if the fault persists.
E11 No limit 1. Check the light on the charging station if the lawnmower
signal is running in the work area. If it is red, it means that the
boundary cable is not properly connected to the charging
station.
2. If it is connected correctly but the light is still red, check
to see if the charging cable is damaged.
3. Contact customer services if the fault persists.
El2 Battery Contact customer services for battery replacement.
error
E13 Charging 1. Check if the charging head/pole is clean.
errors 2. Contact customer services to replace the charger if the
fault persists.
E14 Exceeds 1. Reduce the working area of the lawnmower in accord-
the usable | ance with the instructions in the manual.
area 2. Contact customer services if the fault persists.
EE Unknown 1. Restart the lawnmower.
error 2. Contact customer services if the fault persists.
LOCK Repeatedly | 1. Turn the lawnmower on and leave it switched on for at
entering least 10 minutes.
the wrong | 2. The password can be re-entered after 10 minutes.
password 3. Contact customer services if you have forgotten your

password.
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If the robot has run out of power and cannot be started, manually lift it back into the
charging station and charge it before attempting troubleshooting. For other error
codes, disconnect the power and restart the robot.

Whatever problem occurs, it is always recommended that you first try restarting the
robot to see if that fixes the issue. Turn off the robot, wait 10 seconds and then switch
it on again

For further assistance and troubleshooting, contact Schou's service department.

I Service centre robotservice@schou.com

-|— Service centre robotservice@schou.com

=||||= Service centre robotservice@schou.com

ABOUT THE WARRANTY
The warranty will be void:

«If the robotic lawnmower has been used incorrectly, has not been maintained
correctly, has been modified, rebuilt or otherwise changed, has been repaired
by someone other than an authorised service centre, or has been exposed to
thunderstorms.

oIf non-original SCHOU spare parts and accessories have been used with the
robotic lawnmower.

oIf the robotic lawnmower has been used commercially, including for hire.
The warranty does not cover:
«Normal wear or damage caused by foreign bodies or accidents.

«Wear and tear of parts (e.g. blades, cutting disk, boundary cable, pegs, connector,
etc.), even if the robotic lawnmower has been used in accordance with the
instructions.

eIncorrect or unauthorised maintenance and handling.
* Damage and errors due to overload.

Limited warranty:

*The battery is covered by a 12-month warranty.

This only applies to the original battery supplied with the robotic lawnmower, or
an original battery of the same model number as the original battery. The robotic
lawnmower's back-up battery is also covered by the 12 month warranty.
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EU DECLARATION OF CONFORMITY

Manufacturer:

Company name Schou Company A/S
Address Nordager 31

Postal code 6000

City Kolding

Country Denmark

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the
manufacturer and herewith declares that the product
Product: ROBOTIC LAWN MOWER 1000M2/1300M?2
CLEVR W/Battery 20V 5.0Ah Lithium
Product identification: Charger: Input: 100-240VAC, 50/60Hz, 76 W
Output: 20VDC, 3.0A
Brand Name: GROUW Item no.: 18739 /18740

is in conformity with the provisions of the following EC directive(s)
(including all applicable amendments)

Reference Number(s)

2006/42/EU 2011/65/EU w/Ammend.
2014/30/EU 2014/35/EU
2014/53/EU

References of standards and/or technical specifications applied for this declaration
of conformity, or parts there of:

Harmonized Standard Number(s)

EN 55014-1:2017/A11:2020 EN 55014-2:1997/A2:2008
EN 61000-3-2:2014 EN 61000-3-3:2013
EN 60335-2-29:2021/A1:2021 EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 62233:2008 EN 50636-2-107:2015/A3:2021

EN 300328 v2.2.2
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Other standards and/or technical specifications :
Standard or technical procedure

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301 489-1V2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301 489-17V3.2.4 EN 303447V1.1.1
EN IEC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Where appropriate, the applicable parts or clauses of the standard or the technical
specification should be referenced.

Signed for and on behalf of the manufacturer by:
Kolding 07/12/2023
DS

4 R AAN
[ & (s

Kirsten Vibeke Jensen

CSR & Compliance Manager
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ENVIRONMENTAL INFORMATION

Electrical and electronic

equipment (EEE) contains

materials, components and
I substances that may be
dangerous and harmful to human
health and the environment when
waste electrical and electronic
equipment (WEEE) is not disposed of
correctly. Products labelled with the
crossed-out waste bin symbol below
are electrical and electronic equipment.
The crossed-out waste bin symbolises
that the device must not be disposed
of at the end of its service life with
household waste but must be disposed
of separately.

q

SERVICE CENTRE

Note: Always quote the product model number in connection with your enquiry.
The model number is shown on the front of this manual and on the product rating
plate.

www.schou.com

Manufactured in P.R.C. All rights reserved. The contents of this instruction
manual may not be reproduced in part or whole in any

Manufacturer: way, electronically or mechanically (e.g. photocopying
Schou Company A/S or scanning), translated or stored in a database and
Nordager 31 retrieval system without the prior written consent of
6000 Kolding Schou Company A/S.

Denmark
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WARNSYMBOLE AUF DEM ROBOTER

A

Lesen Sie vor der Verwendung die
Gebrauchsanleitung

Setzen Sie die Batterie niemals
Feuer oder einer anderen
Warmegquelle aus (max. 40 °C)

Halten Sie sicheren Abstand vom
Mahroboter, solange dieser in
Betrieb ist.

Halten Sie Hande und FuRe auf
Abstand von den sich drehenden
Klingen. Halten Sie niemals Ihre
Hande oder Fulie in die Nahe oder
unter die Maschine, solange der
Mahroboter in Betrieb ist.

Li-ion

Recycling-Symbol. Die
Batteriematerialien kdnnen
recycelt werden.

Stellen Sie sicher, dass die
Maschine ausgeschaltet ist,
wenn Sie mit ihrer Wartung oder
Inspektion beginnen.

Li-lon

Die Batterie des Mahroboters ist
eine Lithiumionenbatterie.

Entsorgen Sie die Batterie
nicht im normalen Hausmull.
Entsorgen Sie die Batterie uber
Recycling-Zentren.

Setzen Sie sich niemals auf die Gerauschpegel.
@ Maschine. Lva
afe
CE-Zeichen Schaltnetzteil

Der Mahroboter oder die
Ladestation durfen nicht mit dem
normalen Hausmull entsorgt
werden, da sie elektronische
Bauteile enthalten.

Das Produkt muss bei Recycling-
Zentren oder anderen fur

das Recycling von Elektronik
geeigneten Stellen abgegeben
werden.

Doppelte Isolierung.

Seien Sie vorsichtig, wenn Sie in
der Nahe des Begrenzungskabels
Kanten beschneiden oder
Lowenzahne entfernen, um es
nicht zu beschadigen.

Schaltznetzteil mit
kurzschlusssicherer,
sicherheitsisolierter
Stromversorgung.

Lassen Sie die Batterie niemals
direkt in Berihrung mit Wasser
kommen.

192




DAS PAKET ENTHALT

Mahroboter Ladestation

Sechs Kunst- Drei Klingen in der Begrenzungskabel
stoffschrauben fur Maschine und drei 18739: 170m
die Ladestation. Ersatzklingen 18740: 200m

e*® N

Zwei Anschlussbuchsen  Kunststoffstifte Netzteil Bedienungsanleitung
18739 230 Stuick.
18740 250 Stuick.

Sie benétigen auBBerdem

AT 7Za
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MAHROBOTER

EINLEITUNG

Damit Sie an Ihrem neuen Produkt mdéglichst lange Freude haben, lesen Sie die
Gebrauchsanleitung bitte vor Ingebrauchnahme sorgfaltig durch. Wir empfehlen auch,
die Gebrauchsanleitung aufzubewahren, sodass Sie spater Informationen tber die
Funktionen des Produkts nachschlagen kénnen.

TECHNISCHE DATEN

Motorendaten

Motormodell: Batterie

Motortyp: Lithiumionenbatterie, 20 V,
5,0 Ah

Antriebssystem
Kapazitat: Bis 1000/1300 m?
Ladezeit: 100-120 min

Instrument

Arbeitsbreite: 20 cm
Klingensystem: Drei Klingen
Arbeitshéhe (von - bis): 20-60 mm
Hoéheneinstellungen: 9
Steigungen: Max. 24° / 45 %

Abmessungen (LxBxH): 55 x 39 x 24 cm
Gewicht: 7,5 kg

Anhebesensor, Hindernissensor,
Kippsensor, Neigungssensor,
Regensensor, Multizone.

SICHERHEITSVORRICHTUNGEN

1. Diebstahlsicherung /
Sperrmechanismus

Der Diebstahlsicherungs- und
Sperrmechanismus verhindert, dass
andere Personen den Maher ohne
gultigen Code benutzen oder bedienen.

Bitte geben Sie als Sicherheitscode einen

vierstelligen Code Ihrer Wahl ein.
2. Anhebesensor

Wenn der Maher mit laufender Klinge
um mehr als 10 mm vom Boden

angehoben wird, stoppt die Drehung der

Klinge sofort.
3. Neigungssensor

Wenn der Maher an einer beliebigen
Seite in die Senkrechte gekippt wird,
stoppt die Klinge sofort.
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4. Hindernissensor

Der Maher erkennt Hindernisse, auf die

er wahrend des Betriebs trifft. Wenn der

Maher auf ein Hindernis stoft, stoppt er
die Weiterfahrt und fahrt rickwarts vom
Hindernis weg.

5. Regensensor

Der eingebaute Regensensor kann den
Maher bei Regenwetter stoppen.

6. Notaustaste

Wenn Sie die STOP-Taste driicken,
werden der Maher und die Klinge sofort
angehalten.

7. Abgeschlossene Batterie

Die Batterie fur den Antrieb des Mahers
ist vollstandig versiegelt und lasst keine
Flussigkeiten austreten, egal wo sie
platziert ist.

8. Basisstation / Begrenzungsschalter
und Begrenzungskabel

Der Maher lauft nicht, wenn kein
Begrenzungskabel verlegt ist und tber
die Basisstation versorgt wird. Der Mdher
lauft nicht, wenn das Begrenzungskabel
nicht richtig angeschlossen oder
beschadigt ist.



PRODUKTUBERSICHT 5.  Seriennummer

1. STOP-Taste 6. QR-Code zum Herunterladen der
App flr iPh
2. Anzeige bp furirhone
iy 7. QR-Code zum Herunterladen der
3. Maheinstellung App fiir Android
4. Regensensor 8. QR-Code firr den Download der
Anleitung

DE

18739

Robotic Lawnmower Made in P.R.C. Manufacturer:

1000 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding

Grouw

18740

Robotic Lawnmower X
Made in PR.C. Manufacturer: o
1300 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding &M LT
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VOR DER INSTALLATION

Es empfiehlt sich, eine Skizze Thres
Rasens mit den Hindernissen
anzufertigen, die Sie als Benutzer
schiitzen mochten. So erhalten Sie einen
guten Uberblick tiber die erforderliche
Verkabelung und den besten Platz fur die
Ladestation.

Verlegen Sie das Begrenzungskabel
von der Ladestation aus um den Garten
herum und um alle zu schiitzenden
Hindernisse wie Blumenbeete, kleine
Baume und dergleichen.

Das folgende Kapitel beschreibt die
Installation des Mahroboters. Lesen Sie

dieses Kapitel bitte sorgfaltig durch,
bevor Sie das Begrenzungskabel planen
und verlegen.

Berechnen Sie auch den
voraussichtlichen Bedarf an
Begrenzungskabel (Lange). Das
mitgelieferte Kabel reicht aus, um
Rasenflachen bis zur Leistungsgrenze
zu umschlieffen. Wenn Sie aber viele
Blumenbeete (Inseln) innerhalb

des Rasens ausschlieBen mussen,
kénnen viele Meter zusatzliches
Kabel erforderlich werden.
Moglicherweise mussen Sie zusatzliches
Begrenzungskabel kaufen und es
verlangern.
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INSTALLATION UND PLATZIERUNG
VON LADESTATIONEN

Die Ladestation benotigt eine
230-V-Steckdose in ihrer Nahe. Alternativ
konnen Sie auch ein Verlangerungskabel
bis zur gewlnschten Stelle der
Ladestation verlegen.

Die flache Einfahrt der Ladestation muss
nach rechts zeigen.

Die Ladestation kann auf zweierlei Arten
aufgestellt werden:

1.  AmRand (A)

2. Ineiner Ecke (B)

Wenn Sie eine Ecke wahlen, achten

Sie darauf, dass das Begrenzungskabel
hinter der Ladestation moglichst

nah an der Ruckwand (<1 cm) in die
Steckdose gefuhrt werden kann, wie in
der Abbildung (B) dargestellt. In diesem
Fall entsteht hinter der Ladestation eine
kleine Flache, die nicht gemaht werden
kann. Die Flache kann anstelle von Rasen

mit Bodenplatten oder Steinen belegt
werden.

Achtung: Sehen Sie nach Moglichkeit
einen bis zwei Meter zusatzliches Kabel
vor. Siehe Abschnitt ,Anschluss des
Begrenzungskabels”.

Die Ladestation muss auf einer
vollkommen ebenen Flache stehen. Vor
der Ladestation muss ein vollig gerader
Weg von mindestens einem Meter
vorhanden sein, sodass der Mahroboter
die Ladestation richtig anfahren kann.
Bitte beachten Sie dies unbedingt.

Schutz vor Blitzschlag

Um den Mahroboter vor Blitzeinschlagen
zu schuitzen, stellen Sie die Ladestation
maoglichst nicht unter oder in der Nahe
von hohen Baumen auf. Verlegen

Sie auch das Verlangerungskabel zur
Ladestation nicht in der Nahe hoher
Baume.

Betreiben Sie den Mahroboter moglichst
nicht wahrend eines Gewitters, da

die elektronischen Bauteile bei einem
Blitzeinschlag beschadigt werden
kénnten. Ebenso empfiehlt es sich, bei
Gewitter die Stromzufuhr zur Ladestation
vollstandig zu unterbrechen und das
Begrenzungskabel méglichst von der
Ladestation abzuziehen.
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Befestigen Sie die Ladestation mit
den sechs mitgelieferten Schrauben /
Heringen.

Achten Sie darauf, dass der ,OUT"-
Bereich zum Rasenrand zeigt

Wenn Sie den richtigen Standort
gefunden haben und die Ladestation
eingerichtet ist, schlieRen Sie den Strom
noch NICHT an. Verlegen Sie zuvor das
Begrenzungskabel und schlieffen Sie es
an die Ladestation an.

Dann kann der Strom angeschlossen
werden.
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BEGRENZUNGSKABEL

Die Verlegung des Begrenzungskabels
ist das Wichtigste bei der Installation, da
eine ordnungsgemafe Verlegung des
Kabels zu einem besseren Ergebnis fuhrt.

Der Mahroboter kann aus Sicherheits-
grunden (Abstand zwischen Schneid-
schild und Klingen) nicht bis an den
Rand mahen. Denken Sie also daran,
dass rund um den Rasen ein Grasstreifen
stehen bleibt, der vom Mahroboter nicht
gemaht werden kann.

Hier mussen Sie das Gras regelmaRig
mit einem Rasentrimmer oder einem
normalen Rasenmaher schneiden.

Alternativ konnen Sie an den Randern
mindestens 12 cm breit rund um den Ra-
sen Bodenplatten auf gleicher Hohe mit
dem Gras verlegen, Uber die der Roboter
fahren kann, sodass der nicht mahbare
Grasstreifen entfallt. Siehe den Abschnitt
,Mahen entlang von Bodenplatten”

Um den nicht mahbaren Streifen
maglichst schmal zu halten, verlegen Sie
das Begrenzungskabel moglichst nah
am Rand.

Unter optimalen Bedingungen ist ein
Abstand von 20 cm ideal. Daflir mussen
die folgenden Voraussetzungen erfullt
sein:

Der Rasen muss an den Randern vollig
eben sein, damit der Roboter bei Nasse
nicht rutscht

Es durfen keine Blumen, Pflanzen und
Zweige uber den Rasen hangen

Achten Sie darauf, dass die Rader
wahrend der Fahrt nicht in offene Erde
einsinken

Rader und Mahschild durfen nicht mit
hohen Kanten in Beruhrung kommen

Der Roboter muss also um das Begren-
zungskabel herumfahren kdnnen, ohne
mit einem Gegenstand in Berihrung zu
kommen und ohne mit seinen Radern in
Erde einzusinken.



Wenn die oben genannten Bedingungen
nicht erfullt werden kénnen, mussen Sie
den Abstand mdglicherweise vergroRern.
Das hangt von der jeweiligen Gartenge-
staltung ab. Halten Sie am besten einen
zusatzlichen Abstand von mindestens

1 cm ein, da sich das Begrenzungskabel
mit der Zeit durch Graswurzelwachstum
leicht verschieben kann.

Wenn Sie mit dem Begrenzungskabel
ein Hindernis abgrenzen (etwa um ein
Blumenbeet in der Mitte des Rasens oder
ein versenktes Schwimmbecken oder
Trampolin), vergroRern Sie den Abstand
moglichst auf 25 bis 30 cm, damit keine
Absturzgefahr besteht.

Vorbereitung:

Nehmen Sie zundchst die Kabelrolle und
suchen Sie das lose Ende. Suchen Sie
dann die Kunststoffheringe. Bereiten Sie
ein Lineal oder einen selbstgemachten
Abstandsmessstab vor, etwa 20 cm lang,
womit Sie problemlos einen gleichmaRi-
gen und korrekten Abstand zum Gras-
rand oder Hindernis herstellen konnen.
Aullerdem bendtigen Sie einen Ham-
mer, eine Zange und eine Schere oder
Beiflzange zum Schneiden des Drahts
(nicht im Lieferumfang enthalten).

Achtung: Das Gras darf nicht hoher als
60 mm sein, wenn die Maschine anlauft.
Anderenfalls muss es zuerst mit einem
normalen Rasenmaher (mit Auffangvor-
richtung) geschnitten werden. Mdhen Sie
das Gras am besten vor der Installation
des Roboters auf 35 bis 40 mm.

Verlegung des Begrenzungskabels

Beginnen Sie mit der Verkabelung an

der Ladestation und verlegen Sie einen
Abschnitt unter der Ladestation, der etwa
50 cm weiter nach hinten reicht, damit
Sie zum Anschluss der Stecker an die
Ladestation gentigend Kabel zur Verfu-
gung haben.

Rollen Sie das Begrenzungskabel ab,
bewegen Sie sich im Uhrzeigersinn um
die Rasenflache, legen Sie das Kabel auf
den Rasen und befestigen Sie es mit den
Kunststoffheringen. Das Kabel braucht
nicht in den Boden eingegraben zu

werden. Innerhalb weniger Monate wird
das Gras uber das Kabel wachsen und es
verbergen.

(Wenn Sie es dennoch eingraben mécht-
en, verlegen Sie es etwa 2 cm unter die
Grasoberflache)

ACHTUNG: Halten Sie einen Mindestab-
stand von 20 cm von Rasenrandern und
Hindernissen ein. Verwenden Sie dazu
ein Lineal oder einen selbstgemachten
Messstab.

Wenn Hecken, Blumen oder andere
Pflanzen Uber den Rasenrand wachsen,
vergroflern Sie hier den Abstand. Der
Roboter muss frei fahren konnen, ohne
gegen Aste und dergleichen zu stoen.

ACHTUNG: Die maximal zulassige Lange
des Begrenzungskabels betragt 300 m.

Legen Sie das Begrenzungskabel nun
entsprechend Ihrer Gartenskizze um den
Garten herum.

Stecken Sie die Kunststoffheringe auf
geraden Abschnitten etwa alle 80 cm
und in Ecken oder Kurven in kurzeren
Abstanden.

Je bodenndher Sie das Kabel verlegen,
desto geringer ist das Risiko, Uber das
Kabel zu stolpern oder vom Mahroboter
geschnitten zu werden. Die Spannung
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im Begrenzungskabel betragt nur 20 V
und stellt damit keine Gefahr fur Mensch
und Tier dar.

Achten Sie darauf, dass das Kabel richtig
in der Aufnahme jedes Herings liegt
(siehe Abbildung), bevor Sie ihn in den
Boden stecken.

Achten Sie darauf, dass Sie die
Kunststoffheringe an den tiefsten
Stellen des Rasens anbringen, damit das
Kabel tilberall an der Rasenoberflache
anliegt. Zwischen den Heringen
kénnen geringere Abstande als 80 cm
erforderlich sein.

Ecken

Wenn Sie in IThrem Garten an eine Ecke
kommen, muss das Kabel in einem
sanften Bogen verlaufen und nicht etwa
rechtwinklig der Ecke folgen. Verwenden
Sie mehrere Kunststoffheringe, um eine
optimale Rundung zu erzielen. Jeder
Punkt des Kabels muss mindestens

20 cm vom Rand entfernt sein.

Hindernisse im Garten

Feste Hindernisse im Garten mit einer
Hoéhe tiber 100 mm - etwa Mauern,
Zaune, Gartenmobel, Pfosten und
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dergleichen — mussen nicht mit dem
Begrenzungskabel geschutzt werden, da
die Hindernissensoren des Roboters das
Hindernis beim AnstoRen erkennen und
der Roboter dann anhalt, umdreht und
eine neue Fahrtrichtung einschlagt.

Baume

Die meisten Baume im Garten werden
vom Mahroboter als ein weiteres ,festes”
Hindernis betrachtet und mussen nicht
geschutzt werden.

Manche Baume, die kegelformig

aus dem Boden wachsen und

deren freiliegende Wurzeln nicht
hoher als 100 mm sind, mussen mit
Begrenzungskabel geschuitzt werden.

So verhindern Sie, dass der Roboter auf
die Wurzeln fahrt und stecken bleibt
oder dass die Klinge und das Fahrwerk
Schaden nehmen.

Entfernen Sie Fallobst und Aste

Fallobst und Aste kénnen den
Mahroboter aufhalten. Saubern Sie
Ihren Rasen immer von derartigen
Gegenstanden, um Ausfallzeiten zu
vermeiden.

Besonders im September und Oktober
fallen viele Apfel von den Apfelbaumen.

Diese konnen den Roboter zum
Stillstand bringen. Wenn der Bereich
unter den Apfelbaumen zum
Mahbereich des Roboters gehdrt,
entfernen Sie bitte die Apfel, bevor der
Roboter startet.

Alternativ konnen Sie den Bereich unter



den Apfelbaumen bei der Verlegung des
Begrenzungskabels aussparen.

Steine

Wenn sich Steine im Mahbereich des
Roboters befinden, entscheiden Sie, ob
die Seitenkante des Steins hoher oder
niedriger als 100 mm ist und ob der Stein
abgegrenzt werden muss, um Schaden
am Roboter zu vermeiden.

X

[

&

Folgen Sie bei abzugrenzenden
Hindernissen unbedingt der Richtung,
aus der Sie gestartet sind.

Hange

Der Mahroboter kann Hange mit einer
maximalen Neigung von 20 Grad bzw.
36 % hinauf- und hinunterfahren.

T
\\ll/i'
45 % (24°) N4
<k L_/&V/ - \\}J/J/ \\Wd/
7% /4

Bei einem direkten Gefalle zum Begren-

zungskabel darf die Neigung nicht mehr
als 10 Grad betragen. Der Roboter kénnte
sonst bei geringer Reibung im Gras Uber
das Kabel rutschen.

<10 % Neigung

Nahert sich der Mahroboter dem
Begrenzungskabel auf einer Neigung
von mehr als 10 Grad, muss ein
Mindestabstand von zwei Metern
zwischen dem Ende der Neigung und
dem Begrenzungskabel eingehalten
werden.

Wege, Einfahrten und Bodenplatten

Wenn es im Mahbereich des Roboters
einen Geh- oder Fahrbereich gibt, der
hoher oder tiefer als der Rasen liegt,

darf der Roboter nicht versuchen, tiber
diesen Bereich zur anderen Rasenseite
zu gelangen. Verlegen Sie stattdessen das
Begrenzungskabel in einem Abstand von
mindestens 20 cm zum Gehweg.

Wenn der Rasen und der Geh- und
Fahrbereich auf der gleichen Héhe
liegen, konnen Sie dem Roboter mithilfe
des Begrenzungskabels diesen Bereich
zum Befahren freigeben.

[

Madhen entlang von Bodenplatten

Wenn der mit Bodenplatten belegte Bere-
ich flach und auf gleicher Hohe mit dem
Rasen ist, kdnnen Sie den Roboter mit
einem Rad etwas auf die Platten hinaus-
fahren und tber den Rasenrand mahen
lassen. Verlegen Sie hier das Begrenzung-
skabel mit 8 cn Abstand zum Rand.
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Unebene Rasenflache

Wenn die Rasenoberflache uneben ist,
kénnten die Klingen auf den Boden
aufschlagen und Schaden nehmen. Ver-
meiden Sie dies unbedingt, um die Halt-

barkeit des Mahroboters zu gewdahrleisten.

Gleichen Sie die zu mahende Flache aus
und fullen Sie Vertiefungen mit Erde auf.
Wenn Sie diese Stellen nicht einebnen
kénnen, grenzen Sie diese mit dem Be-
grenzungskabel vollstandig vom Mah-
bereich ab.

Blumenbeete

Wenn der Mahbereich Blumenbeete en-
thalt, die mit Begrenzungskabel geschutzt
werden mussen, gibt es dafiir zwei Mogli-
chkeiten:

Kabel als Hindernis

Wenn der Mahroboter dem Kabel um das
Blumenbeet herum folgen soll, muissen
die Kabel dorthin parallel verlaufen und
mindestens 10 cm voneinander entfernt
sein. Um das Blumenbeet muss das Kabel
mit mindestens 20 cm Abstand ver-
laufen (siehe Abbildung 1). Der Abstand
vom Rand zum Beet muss mindestens
80 cm betragen (siehe Abbildung 3). Die
Gesamtlange der ,Insel” darf 28 m nicht
Uberschreiten, gemessen vom Rand
(Langsseite).
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Kabel ohne Hindernis

2. Soll der Roboter zwei parallele Kabel
Uberfahren konnen, mussen diese mit
einem maximalen Abstand von 5 mm
dicht beieinander liegen und durfen sich
nicht kreuzen. Platzieren Sie dann aber
ein Hindernis (etwa einen Stein oder ein
Rohr) an die Stelle A (siehe Abbildung 2),
damit der Roboter nicht nur im Kreis
fahrt. Der Abstand vom Rand zum Beet
muss mindestens 80 cm betragen (siehe
Abbildung 3).

Achtung: Stelle A muss auf einer ebenen
Flache sein und nicht an einem Hang
liegen. Um die Stelle A herum muss

eine ebene Flache von mindestens 0,5 X
0,5 m vorhanden sein.



Tipp:

Denken Sie beim Verlegen des
Begrenzungskabels um die Blumenbeete
daran, wie sich die Blumen und Pflanzen
im Jahresverlauf verandern, damit der
Mahroboter zu jeder Jahreszeit das Beet
passieren kann, ohne die Pflanzen zu
beschadigen. Manche Grunpflanzen
oder Blumen konnten tiber den Rasen
hangen.

Bedenken Sie auch, dass die Verlegung
des Begrenzungskabels um viele
Blumenbeete in der Rasenmitte dazu
fuhren kann, dass die Kabellange nicht
fur die gesamte Strecke ausreicht. Prufen
Sie dies beim Skizzieren des Gartens.
Kaufen Sie ndtigenfalls zusatzliches
Begrenzungskabel.

Gartenteiche und Schwimmbader.

Nattrlich darf der Mahroboter nicht ins
Wasser fahren. Wenn der Gartenteich
oder das Schwimmbad keinen hohen
Rand haben, wie auf dem Bild zu sehen
(mindestens 10 cm), mussen sie mit dem
Begrenzungskabel abgegrenzt werden,
oder es muss ein Zaun um den Pool
herum errichtet werden.

Wenn Sie das Begrenzungskabel als
Schutz wahlen, verbreitern Sie den
Abstand zum Wasserrand unbedingt von
den Ublichen >20 cm auf 1 Meter, damit
der Roboter bei nassem Wetter nicht tiiber
den Rand rutscht.

Pool
1>10cm

Achtung

Verlegen Sie das Begrenzungskabel
nicht parallel zu einem normalen

Stromkabel. Das elektrische Feld im
Stromkabel kdnnte sonst das Signal

im Begrenzungskabel storen. Bei der
Abgrenzung von Hindernissen mit dem
Begrenzungskabel durfen sich die Kabel
keinesfalls kreuzen, da der Mahroboter
sonst nicht die richtige Richtung findet.

Die Begrenzungskabel diirfen nicht
liberquert werden

X

Korridor

Wenn der Mahbereich einen schmalen
Korridor hat, mussen bestimmte
Mindestmalfie eingehalten werden, damit
der Mahroboter optimal arbeiten kann.
Die Lange darf hochstens 8 m betragen,
wenn die Breite nur 0,8 bis 1 m betragt.
Allgemein darf der Korridor an keiner
Stelle schmaler als 0,8 m sein.

Beim Befahren enger Korridore wird
mehr Energie verbraucht, weil der
Maéahroboter mehrmals wenden muss.

Wenn der Korridor schmaler als 0,8 m

ist, kann der Roboter nicht richtig
hindurchmanovrieren und der Bereich
muss mit dem Begrenzungskabel aus
dem Mahbereich ausgenommen werden.

<8.0m

ACHTUNG: Das Begrenzungskabel darf
sich an keiner Stelle kreuzen.

Nachdem Sie das Begrenzungskabel
verlegt und dabei alle AbstandsmalRe
sorgfaltig eingehalten haben und mit der
Verlegung des Kabels in Ihrem Garten
zufrieden sind, konnen Sie nun die
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Heringe anbringen. Nehmen Sie Ihren
Hammer und schlagen Sie die Kunstst-
offheringe fest in den Boden. Achten Sie
darauf, dass das Kabel beim Anbringen
der Heringe straff und damit vollig gerade

liegt.

Wenn Sie zur Ladestation zuriickkommen,
ziehen Sie noch einmal etwa ein Meter
Kabel heraus, damit Sie zum Anschlieflen
genugend Kabel zur Verfugung haben
oder falls Sie irgendwo auf dem Rasen
Korrekturen vornehmen mussen.

BEGRENZUNGSKABEL ANSCHLIESSEN

ACHTUNG: Vor der Auffahrtplatte zur
Ladestation muss ein Kabel von mind-
estens einem Meter Linge geradlinig
verlaufen.

Verlegen Sie das Kabel von vorne (zur
roten Kabeldurchfihrung) unter der
Auffahrtplatte und ziehen Sie es an der
Ruckseite der Ladestation heraus.

Passen Sie die Lange des Kabels an und
schneiden Sie Uiberschussiges Kabel ab.

Vergewissern Sie sich, dass insgesamt
mindestens ein Meter zusatzliches Kabel
vorhanden ist, bevor Sie das Uiberschussi-
ge Kabel abschneiden.

Isolieren Sie 10 mm von den Kabelenden
ab und ziehen Sie die Kunststoffisolierung
von den Kabelenden. Verwenden Sie dazu
eine Abisolierzange oder ein Messer. Acht-
en Sie auf Thre Finger! Verdrehen Sie die
Metalldrahte des Kabels, sodass ein festes
Kabelende entsteht.

Jetzt kann das Begrenzungskabel ang-
eschlossen werden.

SchlieRen Sie das unter der Auffahrt-
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platte verlaufende Begrenzungskabel

an den roten Anschluss an. Schlieffen

Sie das von hinten kommende Kabel

an den schwarzen Anschluss an. Wenn
der Roboter den Fehlercode ,E1" anzeigt,
sind die Anschlusse, an denen das grune
Begrenzungskabel befestigt ist, vertauscht
worden.

= =2 [
— o

B |
T —7\ ROT |
<= | schwarz [ \ |

N

Uberschiissiges Begrenzungskabel darf
nicht hinter der Ladestation abgelegt
werden.

Verbinderhiilse bei Bruch oder Ver-
langerung des Kabels

Wenn Sie einen Bruch des Begrenzungsk-
abels reparieren oder das Kabel verlangern
mussen, verwenden Sie unbedingt eine
wasserdichte Verbinderhulse (Silikon-
muffe).



Driicken Sie das blaue Teil nach unten,
um den Anschluss abzudichten. Dabei tritt
etwas Silikon aus dem Anschluss aus.

Graben Sie die Verbinderhtilse flach in den
Rasen ein, damit die Klingen nicht daran
stoRRen.

Zwei Verbinderhiilsen sind im Lieferum-
fang enthalten

EINSCHALTEN DER LADESTATION

Jetzt konnen 230 V Spannung an die
Ladestation angeschlossen werden.

Achten Sie darauf, dass das Ladegerat
nicht direkt auf dem Boden steht und dass
es trocken bleibt — etwa durch Aufhangen.

Jetzt leuchtet eine kleine LED auf. Wenn die
LED grun leuchtet, ist alles in Ordnung und
das Begrenzungskabel ist angeschlossen.

Red light flashing
.

Wenn die LED nicht leuchtet, Uberprufen
Sie zunachst, ob der 230-Volt-Anschluss
richtig angeschlossen und eingeschaltet
ist. Wenn die LED nicht konstant leuchtet
oder grun blinkt und kein Fehler am

LED BESCHREIBUNG

1 Griines Licht

Das Begrenzungskabel ist korrekt installiert und der Roboter ist
vollstandig aufgeladen.

2 Kein Licht Kein Strom. Prufe

tion und an einer

n Sie, ob das Netzteil richtig an der Ladesta-
Steckdose angeschlossen ist.

3 Grunes Licht blinkt

Mahroboter wird geladen

4 Rotes Licht blinkt

Das Begrenzungskabel ist nicht richtig mit dem roten oder
schwarzen Anschluss verbunden oder das Begrenzungskabel
ist gebrochen. Uberprifen Sie alle Kabelverbindungen.
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230-V-Anschluss vorliegt, suchen
Sie den Fehler mithilfe der folgenden
Tabelle:

Achtung: Méglicherweise horen Sie am
Transformator der Ladestation ein leises
Summen. Dies ist vollig normal.

STARTEN UND TESTEN DER
INSTALLATION

Wenn die LED dauerhaft grun leuchtet,
konnen Sie den Mahroboter testen:

1.  Stellen Sie die Mahhohe auf die
maximale Hohe (60 mm) ein

2. Falls erforderlich, entfernen Sie die
Klinge, damit das Begrenzungskabel
nicht durchschnitten wird, wenn
es nicht straff und dicht am Rasen
verlegt ist

3. Stellen Sie den Roboter auf den
Rasen, mindestens zwei Meter von
der Ladestation entfernt

4.  Drucken Sie die Ein-Aus-Taste, bis
sich der Roboter einschaltet.
Geben Sie den PIN-Code ein. Der
werkseitig eingestellte Code lautet
0000 (spater kann ein individueller
PIN-Code eingestellt werden —
siehe Abschnitt ,Einstellung des
PIN-Codes").

Stellen Sie die vier Stellen des PIN
mit den Pfeiltasten nach oben und
unten ein und drucken Sie dann

OK. Auf der Anzeige erscheint
[
dann .t . und meldet, dass der

Roboter bereit ist.
pe
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5. Drucken Sie auf START und dann
auf OK, um mit dem Mahen zu
beginnen. Der Roboter fahrt los.
Lassen Sie ihn ein paar Minuten
lang laufen.

6. Drucken Sie die grofRe STOP-Taste.

7.  Bewegen Sie den Roboter so,
dass er auf den Bereich hinter der
Ladestation zeigt (etwa einen Meter
vom Kabel entfernt).

8. Drucken Sie HOME und dann OK
und beobachten Sie, ob der Roboter
den Weg zur Ladestation findet,
indem er zum Begrenzungskabel
fahrt und diesem gegen den
Uhrzeigersinn zur Basisstation folgt.

Wichtig: Hier konnen Sie Uberprufen,
ob Thre Verkabelung optimal ist.
Verfolgen Sie den Roboter auf seiner
Ruckfahrt zur Ladestation entlang des
Begrenzungskabels und achten Sie
darauf, dass er unterwegs nicht mit
Hindernissen in Berihrung kommt
(hohe Kanten, Aste, Pflanzen und
dergleichen) und dass die Rader immer
auf dem Rasen bleiben. Wenn der
Roboter auf ein Hindernis stoRt, verlegen
Sie das Begrenzungskabel weiter vom
Rand weg und wiederholen Sie den
Test. Wenn ein Sicherheitsabstand von
mehreren Zentimetern zum nachsten
Hindernis oder zu offener Erde besteht,
koénnen Sie das Begrenzungskabel naher
an den Rand verlegen. Wiederholen

Sie den Test und prufen Sie, ob alles in
Ordnung ist. Es empfiehlt sich jedoch,
rundherum einen Sicherheitsabstand
von mindestens 1 cm einzuhalten.



9. Ander Ladestation beginnt der
Roboter, seine Batterie vollstandig
aufzuladen. Sollte der Roboter
die Ladestation verfehlen oder
sie schrag treffen, muss die
Position der Ladestation (oder
des Begrenzungskabels davor)
wahrscheinlich angepasst werden.
Priifen Sie auch, ob der Untergrund
eben und fest ist.

ACHTUNG: Der Roboter schaltet sich
automatisch nach dreilig Sekunden ab,
wenn er nach dem Einschalten keine
Eingaben erhilt.

PROGRAMMIERUNG
Tipp:

Die Programmierung von Jahr,
Datum und Uhrzeit kann statt mit
der Roboteranzeige auch uber die
Verbindung des Roboters mit der
App erfolgen. Wenn Sie mit der App
verbunden sind, werden Uhrzeit und
Datum automatisch eingestellt. Siehe
Abschnitt ,Einrichten der App”.

Beginnen Sie mit der Einstellung von
Jahr, Datum und Uhrzeit, da dies die
Grundlage fiir die Programmierung ist

Die Einstellung beginnt mit dem Jahr,
es folgt das Datum und schlieflich die
Uhrzeit. Um die Einstellung von Jahr,
Datum und Uhrzeit aufzurufen, dricken

paN
Sie funf Sekunden lang , bis das

Symbol ® aufleuchtet und die Zahlen
auf der Anzeige blinken. Stellen Sie dann

das Jahr mit oder und ein

und bestatigen Sie jede Ziffer, bis das
Jahr korrekt eingestellt ist. Gehen Sie bei
Datum und Uhrzeit ebenso vor.

Bitte beachten Sie, dass die
Datumseinstellung immer mit dem
Monat und dann mit dem Tag des
Monats beginnt. Im unten abgebildeten
Beispielist das Datum also der 25. August
(08.25). Wenn das Jahr, das Datum und

die Uhrzeit gespeichert sind, erscheint
U
auf der Anzeige .t 1.0..

4 N

PIN-CODE-EINSTELLUNG
Um den PIN-Code zu dndern, dricken
Sie drei Sekunden lang gleichzeitig

und @ . Dann leuchtet das Symbol

auf und auf der Anzeige erscheint ,PIN 1"

Nun muss der alte PIN-Code eingegeben
werden. Dies geschieht mit oder

und @ . Bestatigen Sie jede Ziffer, bis
der alte PIN-Code eingegeben ist. Auf
der Anzeige erscheint ,PIN 2", und der
neue PIN-Code kann nun auf dieselbe
Weise wie der alte PIN-Code eingegeben
werden (im folgenden Beispiel 1234).

Wenn der neue PIN-Code eingegeben ist
[
und "2} 1.\ auf der Anzeige erscheint,

ist der neue PIN-Code gespeichert.
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I"H_I_DERN VON STARTZEIT UND
MAHZEIT

Tipp:

Die Programmierung von Start- und
Mahzeiten mithilfe der App ist einfacher
als mit der Roboteranzeige. Siehe
Abschnitt ,Verwendung der App".

Standardmafig ist der Roboter auf einen
taglichen Start um 9:00 Uhr eingestellt.
Sie kdnnen die Startzeit durch

flaN
gleichzeitiges Drucken von und @
fur drei Sekunden andern. Eine neue

Startzeit kann dann mit oder

und eingestellt werden. Bestatigen
Sie jede Ziffer, bis eine neue Startzeit
eingestellt ist. Wenn die neue Startzeit
(|
gespeichert ist, erscheint W20 =12 auf
der Anzeige und ein Signalton ertont.
Im folgenden Beispiel wurde die neue
Startzeit auf 13:25 Uhr eingestellt.

208



Standardmafig ist der Roboter auf
eine tagliche achtstindige Arbeitszeit
eingestellt (einschlieflich Ladezeit). Sie
koénnen die Mahzeit zwischen einer
und 24 Stunden einstellen, indem Sie

drei Sekunden lang auf @ tippen.
Sie kdnnen dann eine neue Mahzeit

einstellen, indem Sie auf oder

und @ tippen und die neue Mahzeit
(Anzahl der Stunden) damit bestatigen.
Wenn Sie eine neue Mahzeit eingestellt
lund ge‘gpeichert haben, erscheint

(]
W2V _1C quf der Anzeige und ein
Signalton ertdnt. Im folgenden Beispiel
wird die neue Mahzeit auf sechs Stunden
(06H) eingestellt

(P
Allgemeines: Die Anzeige "2} 1.1
bedeutet, dass der Roboter bereit ist und
alles in Ordnung ist.
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BESCHREIBUNG DER ANZEIGE

-

Zeiteinstellung =

geschutzt Batterie
DN\ (E ) sese
Ein-/Ausschalten —( STAR ) Bestatigen

__ Bluetooth-
Symbol

— Wi-Fi-Symbol

Passwort | Status der

Ausschnitt — - Nach Hause
starten/ Pfeil fahren/ Pfeil
nach oben nach unten

STOR

N

Ein-Aus-Taste: Bei jedem anhaltenden Drucken schaltet sich der
Roboter entweder ein oder aus.

Start-Taste: Der Mahroboter beginnt seine Mahrunde, wenn
diese Taste gedruckt wird, gefolgt von ,OK". AuRerdem dient die
Taste als Aufwartspfeil.

Home-Taste: Der Roboter fahrt direkt zur Ladestation zuruck,
wenn diese Taste betatigt wird, gefolgt von ,OK". Aullerdem
dient die Taste als Abwartspfeil.

OK-Taste: Dient zur Bestatigung der Wahl.

Symbol fur WLAN-Signal-Symbol

Symbol fur die Zeiteinstellung

Symbol fur die Kennwort-Einstellung

Batteriesymbol

| [{ D)@ (BB

Bluetooth-Symbol
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INSTALLATION DER APP

Der Roboter nutzt das Internet der
Dinge. Um alle Funktionen zu nutzen
und die Robotersoftware auf dem
neuesten Stand zu halten, laden Sie bitte
die entsprechende App herunter und
verbinden Sie den Roboter ilber WLAN
2,4 GHz oder Bluetooth 4.0 mit einem
Smartphone.

App herunterladen

Laden Sie zunachst die kostenlose
Roboter-App ,robotic-mower connect”
herunter. Sie kann mit iPhone (mit iOS
11 oder héher) oder Android-Telefon
(Version 4.4.2 oder héher) verwendet
werden.

Sie konnen auch mit Threr
Mobiltelefonkamera den folgenden
QR-Code scannen, der Sie zur richtigen
Webseite fuhrt. Tippen Sie auf den

von der Kamera angezeigten Link und
dann auf der angezeigten Webseite auf
die Schaltflache ,Install” (installieren).
So gelangen Sie zur richtigen App im
App Store oder bei Google Play:

VOR DEM KOPPELN MIT DEM
ROBOTER

Halten Sie bereit:

e Ihren WLAN-Namen und das
Kennwort

e Die Seriennummer (SN) des
Mahroboters, die Sie auf dem
Aufkleber an der Gerateruckseite
finden. Sie kdnnen den QR-Code der
Seriennummer auch mit der Kamera
Thres Mobiltelefons scannen. Der QR-
Code befindet sich in der Mitte des
Aufklebers (ganz links)

Uberpriifen Sie Ihre WLAN-
Einstellungen

.

Der Mahroboter funktioniert nur mit
2,4 GHz.

Achten Sie darauf, dass Ihr Roboter und
Thr Telefon auf der gleichen WLAN-
Frequenz (2,4 GHz) arbeiten. Viele
Heimnetzwerke haben die Frequenzen
2,4 GHz und 5 GHz.

Vergewissern Sie sich, dass der
Abstand zwischen Ihrem Maher, dem
Telefon und dem Router wahrend der
Verbindung moglichst gering ist. In
den meisten Fallen durfte ein Abstand
von zehn Metern problemlos sein.

EINRICHTEN DER APP

1. Offnen Sie die App und tippen Sie
auf ,Register” (registrieren)

2. Geben Sie Ihre E-Mail-Adresse ein
und klicken Sie auf die Schaltflache
,Send” (absenden), um sich einen
Kontrollcode zusenden zu lassen.
Geben Sie dann innerhalb von
dreiRig Minuten den Code ein
und wahlen Sie ein Kennwort,
das zweimal eingegeben werden
muss. Driicken Sie schlieflich die
Schaltflache ,Register” (registrieren)

Einrichtung und Verbindung

Die Einrichtung kann auf zweierlei Arten
erfolgen. Uber QR-Code oder manuell

Verbindung iiber QR-Code

1. Um Thren Roboter hinzuzuftgen,
tippen Sie auf den Kreis mit (+) in
der Bildschirmmitte.

2. Scannen Sie dann den QR-
Code auf dem Aufkleber an der
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Roboterruckseite — ganz links. Der
Roboter muss eingeschaltet sein,
ebenso wie Bluetooth und WLAN
auf Threm Mobiltelefon. Erlauben
Sie der App, auf Ihre Kamera und
Ihren Standort zuzugreifen.

Die App versucht dann, eine
Verbindung herzustellen, was
einige Minuten dauern kann.

Jetzt erscheint die Seriennummer.
Geben Sie den PIN-Code des
Roboters ein. Der Standard-Code
lautet 0000, aber wenn Sie manuell
Uber die Roboteranzeige einen
anderen PIN-Code eingegeben
haben, mussen Sie diesen
verwenden.

Wahlen Sie ein WLAN-Netzwerk
(nur 2,4 GHz) und geben Sie das
Netzwerk-Kennwort ein.

Registrieren Anmeldung

einrichten

0901 BO® -

Register

on 8
& r Q
& r TN
C account
Already have an account?
User AgreementPrivacy Poli
User AgreementPrivacy Policy.
U] (@] < L] e}

icy
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6. Der Roboter wird nun
hinzugefugt und erscheint in der
Gerateuibersicht ,Devices” (Gerate).
Auf der Roboteranzeige leuchtet ein
WLAN-Symbol auf.

7. SchlieRlich kénnen Sie dem Roboter
einen Namen geben, der auch unter
,Settings” (Einstellungen) geandert
werden kann.

Weitere Roboter konnen hinzugefugt
werden, wenn Sie mehr als einen
Roboter bendtigen.

Gerat QR am Roboter
hinzufiigen scannen

02apan -

Add devices

Devices

connect via Bluetooth

Photos




Warten auf
Verbindung

w30es0 -

<

Als Kennwort
,0000" eingeben
AR 09320 -

Connect Bluetooth Cancel < Add devices

Manuelle Verbindung (ohne
Verwendung des QR-Codes)

1.

Stellen Sie sich neben den
eingeschalteten Roboter.

Tippen Sie auf den Kreis mit (+) in
der Bildschirmmitte.

Tippen Sie dann auf die Schaltflache
+Manually pairing Bluetooth
devices” (manuelles Koppeln von
Bluetooth-Geraten) am unteren
Bildschirmrand

Eine Liste der Bluetooth-Gerate
erscheint. Wahlen Sie ,Mower_
XXXXXXXX"

Jetzt erscheint die Seriennummer.
Geben Sie den PIN-Code des
Roboters ein. Der Standard-Code
lautet 0000, aber wenn Sie manuell
Uber die Roboteranzeige einen
anderen PIN-Code eingegeben
haben, mussen Sie diesen
verwenden.

Wahlen Sie ein WLAN-Netzwerk
(nur 2,4 GHz) und geben Sie das
Netzwerkkennwort ein.

Netzwerk wahlen
und Kennwort
eingeben

0933B @0 -

<

Der Roboter wird
hinzugefiligt

Connect to Wi-Fi

Devices

Der Roboter wird nun

hinzugefugt und erscheint in der
Geratetibersicht ,Devices” (Gerate).
Auf der Roboteranzeige leuchtet ein
WLAN-Symbol auf.

Schliefllich konnen Sie dem Roboter
einen Namen geben, der auch unter
LSettings” (Einstellungen) geandert
werden kann.

Steuerung des Roboters iiber ein
zweites Mobiltelefon

Wenn ein weiteres Mobiltelefon den
Roboter steuern kdnnen soll, geben Sie
das Gerat frei:

1
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Installieren Sie zunachst die
Roboter-App auf dem anderen
Mobiltelefon.

Rufen Sie auf dem Mobiltelefon,
mit dem der Roboter verbunden ist,
,Devices" (die Geratetibersicht) auf.

Halten Sie den Finger auf dem
Namen des Roboters und wischen
Sie nach links.

Klicken Sie auf ,Share” (Freigabe).
Daraufhin erscheint ein QR-Code.

DE



5. Tippen Sie auf dem anderen
Mobiltelefon auf den runden Kreis
mit (+) und scannen Sie den QR-
Code, damit der Roboter auch hier
hinzugefugt wird.

Das ursprungliche Telefon (der
Besitzer) kann die Freigabe des
Roboters fur andere jederzeit ohne
deren Zutun beenden. Wahlen

Sie dazu ,Stop sharing” (Freigabe
beenden) und bestatigen Sie.

Devices

0 Roboter
dby

t & % m}

Share Cancel Disconnect Delete

HINWEIS: Wenn der Maher in einen
Bereich Thres Rasens mit schlechtem
oder ohne WLAN-Signal fahrt, werden
die von der App gesendeten Befehle
erst ausgefuhrt, wenn der Maher in
einen Bereich mit gutemm WLAN-Signal
zuruckkehrt.

Das Bluetooth-Symbol leuchtet nur,
wenn sich das Telefon in der Nahe des
Roboters befindet und gekoppelt ist.
Der Roboter kann tiber WLAN gesteuert
werden, auch wenn Sie nicht zu Hause
sind, sofern der Empfang gut ist.

VERWENDUNG DER APP

Die App bietet im Vergleich zur
Bedienung uber die Roboteranzeige
zusatzliche Funktionen. Hier werden die
wichtigsten Funktionen beschrieben.
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Startseite

Nach der Anmeldung und dem
Antippen des Roboters gelangen Sie
auf den Startbildschirm, auf dem Sie
einen Uberblick tiber den Roboter,
seinen Batterieladestand, die WLAN-
oder Bluetooth-Verbindung und den
Bereitschafts- oder Betriebszustand des
Roboters erhalten.

Weiter unten befinden sich drei
runde Schaltflaichen: RETURN
(zurtickkehren) - WORK (arbeiten) —
STOP (aufhoéren)

« Wenn Sie den laufenden Roboter
zur Basisstation zurtickfahren lassen
mochten, dricken Sie ,STOP” und
dann ,RETURN".

« Um den Roboter manuell zu starten,
dricken Sie zuerst ,STOP” (sodass die
L, WORK"-Schaltflache weiR wird) und
dann ,WORK".

¢ In der Regel mussen Sie zuerst die
,STOP"-Schaltflache dricken, bevor
Sie ,RETURN" oder ,WORK" wahlen
konnen.

Batterieladestand

Beachten Sie, dass der Batteriestand
normalerweise 9X % (nicht 100 %) anzeigt
und langsam abnimmt. Das ist vollig
normal und dient dazu, den Akku zu
schitzen und seine Lebensdauer zu
verlangern. Es ist nicht optimal, wenn
die Batterie standig zu 100 % geladen ist.

Die Ladestation beginnt mit dem
Aufladen der Batterie, wenn der
Ladestand unter 90 % sinkt.

Zeitplan

18739: 2 Fahrplane pro Tag.
18740: 2 Zeitplane pro Tag /
Automatischer Zeitplan. (Die
Schnittfrequenz wird automatisch
eingestellt.)

Unter ,Schedule” (Zeitplan) konnen Sie
die geplanten Mahzeiten einsehen und
einstellen, wann der Roboter arbeiten soll.

e Tippen Sie zum Bearbeiten des
Zeitplans auf ,Edit" (bearbeiten).



« Tippen Sie auf einen Wochentag, an dem
Sie den Roboter laufen lassen mochten.

Wahlen Sie dann die Start- und Endzeit
und drucken Sie ,Confirm" (bestatigen).

Mahen des Rasenrands: In der obersten
Zeile ,Edge” (Rand) unter ,Edit” (bear-
beiten) kdnnen Sie ein blaues Hakchen
setzen, wenn der Roboter beim Start
zunachst den Rand mahen soll. Der
Roboter folgt dann dem Begrenzungska-
bel rundherum und maht daran entlang.
Denken Sie aber daran, dass der Roboter
immer noch einen ungeschnittenen
Grasrand zurucklasst, weil die Klinge aus
Sicherheitsgrinden nicht ganz bis zum
Rand schneiden kann. Wenn Sie den
Roboter manuell iber ,START” und ,OK"
auf der Anzeige starten, maht der Roboter
keine Rander.

» Wahlen Sie vorzugsweise nur an wenigen
Wochentagen ,Edge” (Rand), weil sich
sonst Fahrspuren abzeichnen kénnen.

» Nachdem ein Zeitplan festgelegt ist (or-
ange), konnen Sie die Start- und Endzeit
auch andern, indem Sie auf ,Edit" (bear-
beiten) tippen und Ihren Finger auf dem
orangefarbenen Bereich halten und nach
oben oder unten wischen.

Startbildschirm Zeitplan —
Ubersicht

0943pan - L]
< Roboter E B @

0943@ @0 -

Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri

Sat  Sun

2023.01.04 Wed

3

Settings

(o] <

o Drucken Sie auf ,Save” (speichern), wenn
der Zeitplan fertiggestellt ist.

Wenn Sie einen groflen Rasen haben,
muss der Roboter haufiger arbeiten als bei
einem kleineren Rasen. Wenn Ihr Rasen
nahe an der Leistungsgrenze des Roboters
liegt, muss er wahrscheinlich jeden Tag fur
langere Zeit arbeiten. Auch die Form der
Rasenflache beeinflusst die erforderliche
Fahrleistung des Roboters, um das Gras
kurz zu halten. Ein einzelner quadratischer
Rasen ohne Hindernisse lasst sich schneller
mahen als ein Rasen mit engen Passagen
und vielen Hindernissen, weil der Roboter
mehr Zeit zum Anhalten und Richtung-
swechsel benotigt.

Probieren Sie es am besten aus und orien-
tieren Sie sich am Ergebnis. Lassen Sie den
Roboter nicht mehr als nétig fahren, damit
es auf dem Rasen nicht zu Fahrspuren
kommt. In der Wachstumsperiode und in
regenreichen Zeiten muss er haufiger ar-
beiten. In Trockenperioden hat er weniger
zZu tun.

Zeitweise ist das Gras am Anfang und am
Ende des Tages feucht. Der Nachmittag ist
in der Regel die beste Zeit.

Maheinstellung
fiir Rasenrander

Uhrzeiteinstellung

09.44B=0 -

Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri

Sat  Sun

Confirm

Cancel

Time settings

09 00 15 30
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Einstellungen

Unter ,Settings” (Einstellungen) gibt es
mehrere beachtenswerte Funktionen.

LStarting Point” (Startpunkt):
18739: Unterstutzt vier Startpunkte.
18740: Unterstutzt zehn Startpunkte.

Statt den Roboter jedes Mal an der
gleichen Stelle starten zu lassen,
koénnen Sie mit einer Funktion
unterschiedliche Startpunkte fiir den
Roboter festlegen.

Wenn Sie diese Funktion einschalten,
wechselt der Startpunkt am
Begrenzungskabel automatisch von
Start zu Start. Dies dient einerseits dazu,
dass der Roboter auf unterschiedlichen
Wegen fahrt und sich besser
zurechtfindet, ist aber vor allem dann
vorteilhaft, wenn Sie mehrere Zonen
haben, die durch einen schmalen
Durchgang getrennt sind. Siehe Bild.

P = = =
o |
: =
]
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Wenn die Einstellung auf O % gesetzt ist,
beginnt der Roboter zu mahen, sobald

er die Ladestation verlasst. Bei einer
Einstellung von 25 % wird etwa ein Viertel
der Gesamtlange des Begrenzungskabels
abgefahren und von dort aus gemaht.
Entsprechendes gilt fur andere Proz-
ent-Einstellungen.

Der Roboter lernt, wie lang das Begrenzu-
ngskabel ist.

Wenn das Mahen des Rasenrands
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eingeschaltet ist, fahrt der Roboter auf der
ersten Fahrt des Tages ganz um den Rand
herum und arbeitet danach ausgehend
von den ausgewahlten Startpunkten.

Map function (Kartenfunktion):

Die Kartenfunktion wird nach mehr-
eren einwandfreien Kantenschnitten
zugeschaltet. Wenn der Roboter unter-
wegs auf Hindernisse stofit, wird die
Kantenschneidfunktion abgebrochen.
Mit der Kartenfunktion erhalten Sie
einen schnellen Uberblick tiber Ihren
Rasen und die Quadratmeterzahl.

Auf der Karte konnen Sie die Start-
punkte verandern.

Rain Delay (Regenverzégerung):

An der Roboteroberseite ist
standardmaRig ein Regensensor aktiv.

Wenn der Regensensor Wasser erkennt,
hort der Roboter auf zu mahen, kehrt
zur Ladestation zuruck und wartet drei
Stunden ab dem Zeitpunkt, an dem der
letzte Wassertropfen festgestellt wurde.
Dann fahrt er weiter, sofern die geplante
Betriebszeit des Roboters noch nicht
abgelaufen ist. Die Wartezeit betragt
standardmagig drei Stunden, kann aber
in Stunden und Minuten angepasst
werden. Wenn Sie die Wartezeit
angepasst haben, bestatigen Sie dies
durch Tippen auf ,Save” (speichern).
Wenn O00H 00M gewahlt wird oder die
Funktion ausgeschaltet ist, maht der
Roboter auch bei Regen.

Firmwareaktualisierung

Unter diesem Menupunkt konnen Sie die
Firmware des Roboters aktualisieren

Tippen Sie auf die Schaltflache
,Checking for update” (Nach
Aktualisierung suchen). Wenn es ein
Update gibt, wird es angezeigt und
Sie werden gebeten, die Installation
zuzulassen. Drucken Sie dazu auf
,Confirm"” (bestatigen).

Das Update wird auf Ihr Telefon
heruntergeladen, was einige Minuten
dauern kann. Wenn der Roboter in



Einstellungen Startpunkt Suche nach Aktualisierung
Aktualisierung bestdtigen

04speD - i 0945P 2D - 0945B @D -

Settings < Starting Point < Firmware update

Device parameters Tumon Current version
Starting Point
Rain delay

Wi-Fi settings .
New version available
Time calibration Latest version23104
update contentl. Added fun

Firmware update

rate
3. Optimize the fluency of downhill
work

4. Fix some known issues

Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi
t

Cancel Confirm

DE

Reichweite des WLAN-Signals ist, wird 0943 BaEE »
das Update an den Roboter gesendet. Die
App zeigt an, wenn die Aktualisierung
abgeschlossen ist.

< Roboter

Geradteparameter:

Unter diesem Menupunkt finden Sie
die Geratedaten (Modellname und
Seriennummer). Hier konnen Sie den
Namen des Roboters andern.

WLAN-Einstellungen:

Hier kénnen Sie den Roboter mit einem
neuen WLAN verbinden.

Sprache andern

Standardmafig ist die Sprache auf die
Sprache des Mobiltelefons eingestellt.
Englisch ist der Standard, wenn diese
Sprache nicht verfugbar ist. Sie kdnnen
die Sprache im Menu & in der oberen
rechten Ecke unter ,App Settings” (App-
Einstellungen) = dndern.

Anmeldung bei der App

Auf dem Startbildschirm (,Home") der
App finden Sie ein Protokoll, das fur
jeden Tag alle Tatigkeiten des Roboters
festhalt. Wenn etwas Unerwartetes
geschieht, empfiehlt sich ein Blick auf
diese Eintrage.
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FUNKTIONEN DES ROBOTERS

Funktionsprinzipien des Mahroboters

Der Mahroboter wahlt das Fahrmuster
zufallsgesteuert. Er folgt also keinem
bestimmten Muster, sondern fahrt
wahllos durch den Garten. Dies hat den
Vorteil, dass in einer Arbeitswoche die
gesamte Rasenflache innerhalb des
Begrenzungskabels gemaht wird.

Fahrt zur Ladestation

Wenn die Batterie entladen ist, sucht
der Mahroboter automatisch nach dem
nachsten Begrenzungskabel und fahrt
dann automatisch ohne zu mahen
gegen den Uhrzeigersinn zurtick zur
Ladestation. Hier wird er vollstandig
aufgeladen und setzt seine Mahrunde
fort.

i D
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Erkennung des Begrenzungskabels

Wenn sich der Mahroboter dem
Begrenzungskabel nahert, wird dies
von Sensoren an der Vorderseite der
Abdeckung erkannt. Um jedoch das
beste Mahergebnis zu erzielen, fahrt
der Roboter mit der Vorderseite etwa 10
bis 12 cm Uber das Begrenzungskabel
hinaus, ohne dort zu mahen.

Bitte bedenken Sie dies beim Verlegen
des Begrenzungskabels im Garten.

Anhalten des Roboters

Wenn Sie den Mahroboter anhalten
mochten, wahrend er maht oder zur
Ladestation zurtickkehrt, driicken Sie die
rote STOP-Taste.

Einstellung der Mahhohe

Die Mahhohe des Mahroboter kann
zwischen 20 und 60 mm eingestellt
werden.

Wenn das Gras bei der Installation

des Roboters hoher als 60 mm ist,
mahen Sie das Gras bitte zuerst mit
einem normalen Rasenmaher, weil
sonst die Klingen des Roboters zu stark
beansprucht werden. Das fuhrt zu einem
sehr schlechten Mahergebnis und die
Maschine kann leicht steckenbleiben.

Stellen Sie die Mahhohe am besten
zundchst auf den Maximalwert (60 mm)
ein und verringern Sie diesen Wert dann
im Verlauf einiger Tage schrittweise bis
zur gewunschten Grashohe.

Sie konnen die Mahhoéhe durch Dricken
der STOP-Taste einstellen, solange



der Roboter lauft. Wenn der Roboter
stillsteht, konnen Sie die Mahhohe durch
Drehen des Hoheneinstellknopfes an
der Roboteroberseite einstellen (siehe
Abbildung).

Der Mahroboter kann auch bei Nasse
mahen, aber dann sammelt sich mehr
Gras an der Roboterunterseite an,

die Klingen haben mehr Reibung,

der Gerauschpegel ist hdher und die
Gefahr des Steckenbleibens nimmt zu.
Entfernen Sie das Gras mit einer weichen
Burste.

Schalten Sie den Roboter IMMER
vollstandig aus, bevor Sie an den Klingen
arbeiten.

Beschrankungen des Mdhroboters

Wenn Ihr Nachbar und Sie beide einen
Mahroboter haben, lassen Sie bitte
zwischen den Begrenzungskabeln einen
Mindestabstand von einem Meter, damit
sich die Kabelsignalen nicht gegenseitig
stéren.

Stellen Sie auflerdem die Ladestation
unbedingt mindestens zehn Meter
vom Begrenzungskabel des Nachbarn
entfernt auf.

Wenn Ihr Nachbar einen Mahroboter
eines anderen Herstellers hat, kann

ein Abstand von zwei Metern vom
Begrenzungskabel erforderlich sein, um
Stérungen zu vermeiden.

REGENSENSOR

Der Roboter hat einen eingebauten
Regensensor. Wenn er Wasser feststellt,
hort der Roboter auf zu mahen, kehrt
zur Ladestation zuriuck und wartet dort
drei Stunden lang. Die Einstellungen
des Regensensors kdnnen uber die
App angepasst werden. Siehe Abschnitt
Verwendung der App".

ARBEITEN AM MAHROBOTER

Abnehmen der Abdeckung L2
Die obere Abdeckung kann nétigenfalls
abgenommen werden. Gehen Sie
folgendermaRen vor:

Halten Sie den Hoheneinstellknopf des
Roboters gedruckt

Creifen Sie an einer der hinteren Ecken
die Schildunterseite und ziehen Sie
diese nach oben, bis Sie spuiren, dass der
Schild sich 16st.

Greifen Sie dann die gegenuberliegende
hintere Ecke und ziehen Sie sie nach
oben los.

Wiederholen Sie dies nacheinander an
den beiden vorderen Ecken.

Sobald sich die Abdeckung geldst hat,
kann sie abgenommen werden. Sie ist
nicht mit Leitungen verbunden.
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Befestigung der Abdeckung

Setzen Sie die Abdeckung von oben auf
den Mahroboter. Schauen Sie durch das
Loch uber der Anzeige und vergewissern
Sie sich, dass die Locher in den beiden
hinteren Ecken mit den beiden Stiften
am Roboter zusammenpassen.

Drucken Sie die Abdeckung
nacheinander auf die beiden Stifte,
indem Sie jeweils direkt Uber dem Stift
auf die Abdeckung drucken.

Wiederholen Sie dies nacheinander
mit den beiden Stiften an der
Robotervorderseite.

Transport und Bewegung des Roboters

Tragen Sie den Roboter am Tragegriff
unter dem hinteren Teil des Roboters.

Tragen Sie ihn niemals an der
Abdeckungskante, da sich der Roboter
von der Abdeckung l6sen und zu Boden
fallen kann.

Transportieren Sie den Mahroboter bei
langen Transportwegen moglichst in
der Originalverpackung. Diese eignet
sich auch gut fur die Winterlagerung des
Roboters.

Drucken Sie die groRe rote STOP-Taste,
wenn sich der Roboter vom Mahbereich
wegbewegt oder eingestellt werden
muss (siehe Abbildung).

Nach dem Driicken der STOP-Taste
schalten Sie den Roboter aus. Halten Sie
die OFF-Taste gedruckt, bis die Anzeige
erlischt.
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REINIGUNG UND AUSTAUSCH VON
ERSATZTEILEN

Halten Sie Ihren Mahroboter unbedingt
sauber, damit er lange nutzbar bleibt.

Wenn die Rader sauber und gepflegt
sind, kann der Roboter Steigungen
leichter bewaltigen. Ebenso wird das
Mahergebnis viel besser, wenn die
Klingen scharf sind und sich frei drehen
kénnen. Schalten Sie den Roboter immer
vollstandig aus, wenn Sie an den Klingen
arbeiten!

Reinigung des Kunststoffschilds

Reinigen Sie den Roboter nicht

mit einem Hochdruckreiniger.

Die Elektronik und die Batterie des
Mahroboters wurden darunter leiden.

Verwenden Sie am besten eine weiche
Burste zur Entfernung von Gras und an-
deren Verschmutzungen. Losen Sie den
Schmutz mit einem Wasserzerstauber
oder einem feuchten Tuch.

Reinigung der Unterseite

Tragen Sie zur Sicherheit
Arbeitshandschuhe! Reinigen Sie
mindestens einmal monatlich die
Unterseite des Mahroboters und
insbesondere die Klingen.

Vergessen Sie nicht, den Roboter vorher
auszuschalten.

Legen Sie den Roboter seitlich auf eine
weiche Unterlage (etwa auf den Rasen),
um Kratzer am Schild zu vermeiden.



Entfernen Sie das Gras mit einer weichen
Burste oder einem Kunststoffschaber, um
ein gutes Mahergebnis zu erzielen. Eine
regelmafige Reinigung reduziert auch
die Mahgerausche und Schwingungen.

e Prufen Sie, ob sich der Klingenteller frei
drehen lasst.

e Prufen Sie, ob sich die Klingen frei
drehen kénnen.

« Prifen Sie, ob sich das Vorderrad frei
drehen und ausrichten lasst.

Wichtig! RegelmaRige Reinigung ist
entscheidend fur die einwandfreie
Funktion Ihres Roboters! Befolgen

Sie unbedingt die oben genannten
Reinigungstipps, und reinigen Sie den
Roboter haufig. Grasreste konnen sich
Uberall absetzen und Sensoren und
Funktionen storen.

Probleme wegen mangelnder Reinigung
fallen nicht unter die Garantie.

Reinigung der Ladestation.

Genauso wie der Roboter regelmaRig
gereinigt werden muss, empfiehlt sich
auch eine Reinigung der Ladestation.
Entfernen Sie Gras und Erde von der
Auffahrtplatte. Schneiden Sie das Gras,
das um die Ladestation herum wachst,
mit einer manuellen Grasschere.

Prifen und reinigen Sie nétigenfalls
die Ladekontakte der Ladestation und
des Roboters etwa alle zwei Monate.
Entfernen Sie nétigenfalls Rost oder
Ablagerungen mit Schleifpapier oder
Stahlwolle von den Ladeanschlissen.

Klingen

Ersetzen Sie moglichst nach jeder Saison
alle Klingen und Schrauben gleichzeitig im
Interesse eines guten Mahergebnisses. Be-
obachten Sie die Klingen und wechseln Sie
diese bei Bedarf haufiger aus. Die Klingen
lassen sich leicht wechseln. Dazu bendti-
gen Sie nur einen Kreuzschlitzschrauben-
dreher. Schalten Sie den Roboter aus, bevor
Sie an den Klingen arbeiten. Losen Sie die
Schraube und entfernen Sie Schmutz und
Grasreste vom Klingenteller. Ersetzen Sie
die Klingen durch neue und tauschen Sie
gleichzeitig die Schrauben aus. Verwenden
Sie die mitgelieferten Ersatzklingen und
-schrauben. Ziehen Sie die Klingenschrau-
ben gutan.

Achtung: Wechseln Sie alle drei Klingen
gleichzeitig, damit keine Unwucht
entsteht.

Wichtig: Prufen Sie beim Drehen

der Klingen die Klingenschrauben.

Da sich die Schrauben durch die
Klingenumdrehungen einschneiden,
miussen die Schrauben gleichzeitig mit
den Klingen gewechselt werden.

Verwenden Sie nur Originalklingen.
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WINTERAUFBEWAHRUNG

Stellen Sie die Mahhohe beim letzten
Mahen des Jahres nicht niedriger als
40 mm ein. Eine geringere Mahhohe
schwacht das Wurzelsystem des Grases
und kann gelbe Flecken verursachen.

Wenn Sie den Mahroboter iber Winter
einlagern, bewahren Sie den Roboter
und die Ladestation am besten in einem
trockenen und warmen Raum auf und
schalten Sie zum Schutz der Batterie
den Hauptschalter aus (OFF). Laden Sie
die Batterie des Mahroboters mit der
mitgelieferten Ladestation auf, bevor Sie
den Roboter tiber Winter ins Haus holen.

Die Batterie des Mahroboters ist eine
wartungsfreie Lithiumionenbatterie mit
einer geschatzten Lebensdauer von drei
bis funf Jahren, abhdangig von Nutzung,
Umgebung und Winterdienst. Die
Batterie vertragt keinen Frost!

Stellen Sie moglichst auch die
Ladestation im Winter in den
Innenraum. Entfernen Sie das
Begrenzungskabel NICHT!

Denken Sie daran, den Mahroboter
wihrend der Uberwinterung ein- bis
zweimal aufzuladen (mindestens alle
drei Monate), um die Batterie in gutem
Zustand zu halten. Schliel3en Sie den
Mahroboter an die Ladestation an und
laden Sie ihn zwei bis drei Stunden

lang vollstandig auf. Dies kann auch im
Innenraum geschehen. Nehmen Sie den
Roboter dann wieder aus der Ladestation
und stellen Sie ihn an einen trockenen,
warmen Ort.

Ohne das Nachladen im Winter besteht
die Gefahr, dass die Batterie an Kapazitat
verliert oder ganz ausfallt (nicht von der
Garantie abgedeckt).

Uberpriifen Sie, ob alle Bolzen,
Schrauben und Muttern richtig
angezogen sind, da dies die besten
Arbeitsbedingungen fur den Roboter
gewahrleistet. Ersetzen Sie verschlissene
und defekte Teile.
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Friithlingsvorbereitung

Nach der Winterlagerung empfiehlt es
sich, die Ladeanschlisse der Ladestation
und die Ladeplatten des Mahroboters
mit einer harten Burste zu reinigen. Dies
verbessert den Stromfluss beim Laden.

BATTERIEWECHSEL

WARNUNG

Bevor Sie die Batterie, die Klingen oder
andere Ersatzteile einstellen, reparieren
oder austauschen, muss der Roboter
UNBEDINGT ausgeschaltet sein und
Sie mussen Schutzausrustung wie
Schutzhandschuhe und Schutzbrille
tragen.

Die Nutzungsdauer der Batterie hangt
von der Arbeitsbelastung, der Wartung
und der Winterlagerung ab. Unter
normalen Bedingungen betragt die
Nutzungsdauer drei bis funf Jahre.
Der Austausch der Batterie mithilfe
der folgenden Arbeitsschritte ist ganz
einfach:

1. Drehen Sie den Roboter mit den
Radern nach oben

2.Entfernen Sie vor dem Abnehmen der
Batterieabdeckung alles Gras und alle
Verunreinigungen in der Nahe der
Abdeckung.

3.Lésen Sie die Schrauben der
Batterieabdeckung. Entfernen Sie die
Batterieabdeckung

4.Entfernen Sie die Batteriehalterung
oben auf der Batterie.

5.Heben Sie die alte Batterie
vorsichtig heraus. Drucken Sie die
Klemmenverriegelung und ziehen Sie
die Steckverbinder ab.
ACHTUNG: Ziehen Sie nicht am Kabel.
Halten Sie die Steckverbinder fest und
16sen Sie die Klemmenverriegelung.

6.SchlieRen Sie eine neue
Originalbatterie an, indem Sie die
Steckverbinder bis zum Einrasten
einstecken.



7.Legen Sie die Batterie in die Halterung
am Boden des Batteriefachs, setzen
Sie die Batteriehalterung und die
Batterieabdeckung wieder an ihre Stelle
und ziehen Sie die Schrauben fest.

DE

Unter der Batterieabdeckung befindet
sich ein USB-Anschluss. Dieser
USB-Anschluss darf nur von einer
Vertragswerkstatt verwendet werden.
Halten Sie ihn frei von Gras und
Schmutz.
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FEHLERCODES (ZUR UBERSETZUNG)

Anzeige

Meldung

Lésung

E1l

Aulierhalb
der Grenze

1. Stellen Sie den Maher innerhalb des Begrenzungskabels

2. Achten Sie darauf, dass der rote und der schwarze Draht nicht
vertauscht sind.

3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
weiterhin besteht.

E2

Radantrieb
blockiert

1. Schalten Sie den Maher aus und stellen Sie ihn an eine
hindernisfreie Stelle.

2. Schalten Sie den Maher ein. Driicken Sie START und
anschliefend OK.

3. Schalten Sie das Gerat aus, wenn der Fehler weiterhin besteht.
Drehen Sie den Maher mit den Radern nach oben und unter-
suchen Sie, ob etwas die Rader am Drehen hindert.

4. Entfernen Sie alle Blockaden, stellen Sie den Maher auf die
Rader und schalten Sie den Strom ein. Druicken Sie START und
anschliefend OK.

E3

Mahantrieb
blockiert

1. Schalten Sie den Maher aus.

2. Drehen Sie den Maher mit den Radern nach oben und unter-
suchen Sie, ob etwas die Klinge am Drehen hindert.

3. Entfernen Sie alle Blockaden.

4. Stellen Sie den Maher wieder auf die Rader auf eine Flache mit
ktrzerem Gras oder stellen Sie eine groRere Schnitthdhe ein.

5. Schalten Sie den Maher ein. Driicken Sie START und an-
schlieRend OK.

E4

Kollisions-
sensor
standig
aktiv

1. Schalten Sie den Maher aus.

2. Stellen Sie den Maher auf einen hindernisfreien Bereich des
Rasens

3. Nehmen Sie die Abdeckung ab und untersuchen Sie den
Magneten an der Innenseite der Abdeckung. Wenden Sie sich an
den Kundendienst, um die Abdeckung auszutauschen, falls kein
Magnet vorhanden ist.

4. Wenn der Magnet vorhanden ist, prufen Sie, ob die Gummi-
verbindung zwischen der Abdeckung und dem Mahwerk fest ist.
Ziehen Sie die Verbindung fest, wenn sie lose ist.

5. Schalten Sie den Strom ein. Driicken Sie START und
anschliefend OK.

E5

Angehoben

1. Schalten Sie den Maher aus.

2. Stellen Sie den Maher auf einen hindernisfreien Bereich.

3. Schalten Sie den Maher ein. Driicken Sie START und
anschliefend OK.

4. Schalten Sie den Maher aus, wenn die Storung weiterhin
besteht.

5. Drehen Sie den Maher mit den Radern nach oben. Prufen Sie,
ob etwas die Vorderrader am Drehen hindert.

6. Entfernen Sie alle Hindernisse, drehen Sie den Maher um und
schalten Sie ihn ein. Drtcken Sie START und anschlieffend OK.

E6

Umgesturzt

1. Drehen Sie den Maher um.

2. Druicken Sie START und anschlieBend OK.

3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
weiterhin besteht.
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Anzeige | Meldung Lésung

E7 Neigungs- | 1. Schalten Sie den Maher aus.
sensor 2. Vergewissern Sie sich, dass die Neigung des Rasens die
standig vorgegebenen Grenzen nicht uberschreitet.
aktiv 3. Stellen Sie den Maher auf eine ebene Flache.

4. Schalten Sie den Maher ein. Driicken Sie START und dann auf
OK

5. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
weiterhin besteht.

E8 Fehler beim | 1. Prufen Sie, ob vor der Ladestation ein Meter gerades Kabel
Andocken vorhanden ist.

2. Vergewissern Sie sich, dass die Ladestation auf einer ebenen
Flache steht.

3. Vergewissern Sie sich, dass die Ladestation nicht verbogen ist.
4. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
weiterhin besteht.

E9 Der Maher 1. Stellen Sie den Maher in einen hindernisfreien Bereich.
sitzt fest 2. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler

weiterhin besteht.

BP Batterie- 1. Priifen Sie die Temperatur der Batterie. Wenn die Temperatur
schutz zu hoch ist, warten Sie, bis sie gesunken ist. Wenn die Tempera-

tur zu niedrig ist, warten Sie, bis sie Uber 5 °C gestiegen ist.
2. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
weiterhin besteht.

El1 Kein 1. Uberpriifen Sie die Lampe an der Ladestation, wenn der Maher
Begren- im Arbeitsbereich lauft. Wenn sie rot leuchtet, ist das Begren-
zungssignal | zungskabel nicht richtig mit der Ladestation verbunden.

2. Wenn das Ladekabel richtig angeschlossen ist aber die Lampe
weiterhin rot leuchtet, priifen Sie, ob das Kabel beschadigt ist.

3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
weiterhin besteht.

E12 Batterie- Wenden Sie sich zum Austauschen der Batterie an den
fehler Kundendienst.

E13 Ladefehler | 1. Prufen Sie, ob der Ladekopf und die Pole sauber sind.

2. Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich zum
Austauschen des Ladegerats an den Kundendienst.

E14 Nutzbare 1. Verringern Sie den Arbeitsbereich des Rasenmahers gemafd
Flache Gebrauchsanleitung.

Uberschrit- | 2. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
ten weiterhin besteht.

EE Un- 1. Starten Sie den Maher neu.
bekannter 2. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn der Fehler
Fehler weiterhin besteht.

LOCK Wiederholte | 1. Schalten Sie den Mahroboter ein und lassen Sie ihn
Eingabe mindestens zehn Minuten lang laufen.
eines 2. Das Kennwort kann nach zehn Minuten erneut eingegeben
falschen werden.

Kennworts 3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn Sie Ihr Kennwort

vergessen haben.
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Wenn die Roboterbatterie leer ist und der Roboter nicht gestartet werden kann, tragen
Sie ihn zurlick zur Ladestation und laden Sie ihn auf, bevor Sie mit der Fehlersuche
beginnen. Bei anderen Fehlercodes schalten Sie die Stromversorgung aus und starten Sie
dann den Roboter neu.

Bei jederlei Problem empfiehlt sich der Versuch, zunachst den Roboter neu zu starten
und zu prufen, ob das Problem weiterhin besteht. Schalten Sie den Roboter aus, warten
Sie zehn Sekunden und schalten Sie ihn wieder ein

Fir weitere Unterstiitzung und Fehlerbehebung wenden Sie sich bitte an den Schou-
Kundendienst.

Kundendienst robotservice@schou.com

Kundendienst robotservice@schou.com

Kundendienst robotservice@schou.com

GARANTIEBEDINGUNGEN
In folgenden Fallen erlischt die Garantie:

«Wenn der Rasenmahroboter falsch verwendet, nicht ordnungsgemaf gewartet,
modifiziert, umgebaut oder auf andere Weise verandert, von nicht autorisierten
Personen repariert oder Gewitter ausgesetzt wurde;

«Wenn flir den Rasenmahroboter keine Original-SCHOU-Ersatzteile und -Zubehor
verwendet wurden;

«Wenn der Rasenmahroboter gewerblich genutzt oder verliehen wurde.
Die Garantie umfasst nicht:
«Normalen Verschlei oder Schaden verursacht durch Fremdkdorper oder Unfalle;

« Verschleifiteile (darunter Klingen, Klingenteller, Begrenzungskabel, Heringe,
Verbinderhiilsen und dergleichen), auch wenn der Rasenmahroboter gemaf
Gebrauchsanleitung verwendet wird;

eFalsche oder unautorisierte Wartung und Behandlung;
«Schéden und Fehler in Folge von Uberbelastung.
Beschrankte Garantie:

«Fur die Batterie gilt eine zwolfmonatige Garantie.

Diese Garantie gilt nur fur die mit dem Rasenmahroboter gelieferte Originalbatterie
oder fur eine Originalbatterie mit derselben Modellnummer. Fur die Reservebatterie
des Mahroboters gilt ebenfalls eine zwdlfmonatige Garantie.
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Andere Normen und/oder technische Spezifikationen:
Norm oder technisches Verfahren

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301489-1V2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301 489-17V3.2.4 EN 303 447 V1.1.1
EN IEC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Erforderlichenfalls wird auf die anwendbaren Teile oder Abschnitte der Norm oder der
technischen Spezifikation verwiesen.

Signed for and on behalf of the manufacturer by:

Kolding 07/12/2023

CSR & Compliance Manager
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UMWELTHINWEISE

Elektro- und Elektronikgerate
(EEE) enthalten Materialien,
Komponenten und Substanzen,
s die fur die menschliche
Gesundheit und die Umwelt
gefahrlich oder schadlich sein kénnen,
wenn Elektro- und Elektronikgerate-
Abfall (WEEE) nicht ordnungsgemafl
entsorgt wird. Bei Produkten, die
mit der nachfolgend abgebildeten
durchkreuzten Abfalltonne
gekennzeichnet sind, handelt es sich
um Elektro- und Elektronikgerate. Die
durchkreuzte Abfalltonne symbolisiert,
dass Elektro- und Elektronikgerate-Abfall

nicht zusammen mit ungetrenntem
Haushaltsmull entsorgt werden darf,
sondern getrennt gesammelt werden

muss.

C€

KUNDENDIENST

Achtung: Geben Sie bei Anfragen bitte stets die Modellnummer des Produkts an.
Die Modellnummer finden Sie auf der Vorderseite dieser Gebrauchsanleitung und auf
dem Typenschild des Produkts.

www.schou.com

Hergestellt in der
Volksrepublik China

Hersteller:

Schou Company A/S
Nordager 31

6000 Kolding
Danemark

Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser
Gebrauchsanleitung darf ohne schriftliche Genehmigung
von Schou Company A/S weder ganz noch teilweise

in irgendeiner Form unter Verwendung elektronischer
oder mechanischer Hilfsmittel, wie zum Beispiel durch
Fotokopieren oder Aufnahmen, wiedergegeben, Ubersetzt
oder in einem Informationsspeicher und -abrufsystem
gespeichert werden.
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HOIATUSSUMBOLID ROBOTMURUNIIDUKIL

A

Enne kasutamist lugege
kasutusjuhendit

Valtige aku kokkupuudet tule voi
muude soojusallikatega
(max 40 °C)

Hoidke robotniidukist selle
kasutamise ajal ohutut
kaugust.

Hoidke kaed ja jalad
podrlevatest teradest eemal.
Arge kunagi asetage kasi voi
jalgu masina lahedale voi selle
alla, kui robotmuruniiduk
tootab.

Li-ion

Ringlussevotu margis. Akus olevaid
materjale saab taaskasutada.

Veenduge, et masin oleks enne
hooldust v6i kontrollimist valja
lulitatud.

Robotmuruniidukil on
liitiumioonaku.

Akut ei tohi visata tavaparaste
olmejaatmete hulka. Aku tuleb
kérvaldada ringlussevdtukeskuse
kaudu.

Arge kunagi istuge masina
peal.

Muratase

CE tuiubikinnituse margis

SMPS (lilitusreziimiga toiteallikas)

Robotmuruniidukit voi
laadimisjaama ei tohi visata ara
koos tavaliste olmejaatmetega,
kuna tooted sisaldavad
elektroonilisi komponente.

Toode tuleb toimetada
ringlussevétukeskusesse
voi muusse elektroonika
ringlussevdtuga tegelevasse
asutusse.

Topeltisolatsiooniga.

Olge piirdetraadi lahedal
trimmimisel, servade
16ikamisel voi umbrohu
eemaldamisel ettevaatlik, et
valtida selle kahjustamist.

SMPS (lilitusreziimiga toiteallikas)
koos luhisekindla ohutusega
isoleeriva toiteallikaga.

Aku ei tohi kunagi puutuda
otseselt kokku veega.
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KAST SISALDAB

Robotmuruniiduk Laadimisjaam
——
Plastikust 3 16iketera masinas + Piirdetraat
laadimisjaama 3 lisaldiketera. 18739: 170m
kruvid, 6 tk. 18740: 200m

e® | . -

Uhenduselemendid, Plastikust vaiad Toiteallikas Kasutusjuhend
2tk 18739 230 tk.
18740 250 tk.

Samuti on vaja

AT Za
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ROBOTMURUNIIDUK

SISSEJUHATUS
Uuest tootest maksimumi votmiseks lugege see juhend enne kasutamist labi. Hoidke
juhised hilisemaks kasutamiseks alles.

TEHNILISED ANDMED 4. Takistusandur

Mootori spetsifikatsioonid Niiduk tuvastab t66 ajal tema teele

Mootori mudel: Aku jaanud takistused. Kui niiduk satub

Mootoritiup: 20 V; 5,0 Ah liitiumioon kokku takistusega, peatab ta séidu selles
. .. suunas ja tagurdab takistusest eemale.

Ajamististeem

Voéimsus: Kuni 1000/1300 m2 5. Vihmaandur

Laadimisaeg: 100-120 mi
aaaimisaeg i Niidukil on vihmaandur, mis véib

Instrument niiduki vihmase ilma korral peatada.
Toolaius: 20 cm

Terasusteem: 3 18iketera
T66kérgus min-max: 20-60 mm Kui vajutate STOP-nuppu, peatuvad

Korguse seaded: 9 niiduk ja tera kohe.
Kalle: max 24°/45%

Modtmed (Px L x K): 55 x 39 x 24 cm

6. Hadaseiskamisnupp

7. Suletud aku

Kaal: 7,5 kg Niidukit toitev aku on taielikult suletud
ega leki vedelikke, kuhu iganes seda ka

Tdsteandur, takistusandur, ei asetataks.

umberminekuandur, kallutusandur,

vihmaandur, mitmetsooniline. 8. Baasjaam/kaitseliiliti ja piirdetraat

Niiduk ei t&6ta, kui piirdetraat ei

ole paigaldatud ja baasjaama kaudu
aktiveeritud. Niiduk ei toota, kui
piirdetraat ei ole digesti Uhendatud voi
1. Vargusevastase seadme/seadme on kahjustatud.
blokeerimismehhanism

OHUTUSFUNKTSIOONID

Vargusevastase seadme/seadme
blokeerimismehhanism takistab teistel
isikutel niidukit kasutada voi kasitseda,
kui neil ei ole kehtivat koodi. Teil
palutakse sisestada neljakohaline kood,
mida kasutate turvakoodina.

2. Tosteandur

Kui niidukit t&stetakse tera kasutamise
ajal maapinnast rohkem kui 10 mm
koérgusele, peatub tera podrlemine
kohe.

3. Kaldeandur

Kui niidukit kallutatakse vertikaalsesse
asendisse, peatub tera kohe.
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TOOTE ULEVAADE 5. Seerianr

1. STOP-nupp 6. QR-kood rakenduse

allalaadimiseks iPhone'ile
Ekraan

7. QR-kood rakenduse

L3ike seadistamine allalaadimiseks Androidile

oo

Vihmaandur 8. QR-kood kasutusjuhendi

allalaadimiseks

ET

20V===Max. 90Wh

Grouw
18739

Robotic Lawnmower
Made in P.R.C. Manufacturer. [ —r
1000 m* CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding &M & Fpsiod

Grouw
18740 Vo :
Robotic Lawnmower ¢ oo oo

Made in PR.C. Manufacturer: ETE Sone e VANUAL
1300 m? CLEVR Schou Company A/S, Nordager 31, DK - 6000 Kolding & L1 dera [
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ENNE PAIGALDAMIST Kontrollige ka seda, kui palju
piirdetraati (pikkust) te eeldatavasti

SQOVItataV on tgha oma mu‘ruplatsw‘t vajate. Komplektis on piisavalt traati
Vls_and koos taklstusteg“a, mida soovite muruplatsi mbritsemiseks kuni
kaitsta, See“a“rmcjib heg ulevaate pindalapiirini, kuid kui muruplatsil
kaabeldqstoost ja parimast asukohast on palju lillepeenraid (saared), mida
laadimisjaamale. traat peab umbritsema, v&ib see nduda

mitu meetrit lisatraati. Vajalikuks voib
osutuda osta taiendavat piirdetraati ja
seda pikendada.

Tédmmake piirdetraat laadimisjaamast
umber aia ja umber kdigi takistuste,
mida soovite kaitsta, naiteks
lillepeenrad, vaikesed puud jne.

Alljargnevalt selgitatakse, kuidas
robotmuruniidukit paigaldada. Lugege
see jagu hoolikalt 1abi enne piirdetraadi
planeerimist ja paigaldamist.

T
5700)

X, I
£

SOOI HCI TN ‘rc‘g?%ﬁz

7~

AT e

v

%xfmm
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LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE
JA ASUKOHT

Laadimisjaam tuleb paigutada 230 V
vooluvdrgu lahedusse. Alternatiivselt
saab pikendustraadi tdmmata valja
laadimisjaama soovitud asukohta.

Laadimisjaama tasane sissepaasuala
peab olema suunatud paremale.

Laadimisjaama saab paigutada 2 viisil:

1.  moddda Uhte kilge (A)
2. nurka (B)

Kui valitakse nurgapealne asukoht,
veenduge, et piirdetraat saaks kulgeda
laadimisjaama tagant tagaplaadile (<1
cm) ja pistikule voimalikult lahedal,
nagu on naidatud joonisel (B). Sellisel
juhul jaab laadimisjaama taha vaike ala,
mida ei saa niita. See ala vdiks olla muru
asemel sillutatud plaatide véi kividega.

Markus. Soovituslik on varuda 1-2
m lisatraati. Vtjagu ,Piirdetraadi
Uhendamine”.

Laadimisjaam peab asuma taiesti
tasasel pinnal ja laadimisjaama ees peab
olema vahemalt 1 meetri pikkune sirge
tee, et tagada robotmuruniiduki dige
sissesdit laadimisjaama. Selle ndude
jargimine on oluline.

Piksekaitse

Robotmuruniiduki kaitsmiseks
valgulodgi eest on soovitatav, et
laadimisjaama ei paigutataks kdrge puu
alla voi selle lahedusse. Samuti ei tohi
laadimisjaamade pikendusjuhtmeid
paigutada umber kérgete puude.

Soovitatav on mitte kasutada
robotmuruniidukit aikesetormi ajal,
et valtida elektroonikakomponentide
kahjustamist valguloogi kaudu.
Samuti on soovitatav aikesetormi

ajal laadimisjaam vooluvdrgust lahti
Uhendada ja véimalusel ka piirdetraat
laadimisjaamast lahti thendada.

)
/
P

Mfﬂﬂﬁﬂﬁ,ﬁ‘ﬂ'ﬂ'ﬂ:ﬁﬁﬁﬁ:ﬂ u,ﬂ;ﬂ,ﬂn,ﬂmm%/ .
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Kinnitage laadimisjaam kaasasoleva 6
kruvi ja vaiaga.

Veenduge, et ala ,OUT" oleks
muruplatsi serva poole suunatud.

Kui olete leidnud &ige asukoha ja
laadimisjaam on tiles seatud, ARGE
Uhendage veel vooluvdrku. Esmalt
paigaldage piirdetraat ja Uthendage see
laadimisjaamaga.

Seejarel saab vooluga thendada.
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PIIRDETRAAT

Piirdetraadi paigaldamine on
paigalduse kdige olulisem osa, sest hea
kaabeldus annab parema tulemuse.

Robotmuruniiduk ei saa ohutusnéuete
tottu otse servani digata (niiduki
paneeli ja terade vaheline kaugus).
Seetdttu peaksite arvestama, et
muruplatsi imber jadab muruserv, mida
robotniiduk ei suuda 18igata.

Seda muru tuleb korraparaselt
niita murutrimmeri véi tavalise
muruniidukiga.

Teise vdimalusena vdite tekitada laia
sillutusriba (véahemalt 12 cm) muru
umber, mis jaab muruga samale
tasemele, et robot saaks sellest Ule sbita,
valtides nii vajadust muruserva jarele,
mida ei saa 16igata. Vtjagu ,Ldikamine
piki sillutist”

Ideaalis vOiks see 1dikamata riba jaada
voimalikult kitsas, seega peaksite
piirdetraadi paigutama servale
véimalikult lahedale.

Optimaalsetes tingimustes on ideaalne
20 cm suurune vahemaa, kuid see
tahendab, et taidetud peavad olema
jargmised nduded.

 Muruplats peab olema servadest
taiesti tasane, et robot libiseks
margades tingimustes.

o Lilled, taimed ja oksad ei tohi rippuda
ule muru.

« Rattad ei tohi t&06 ajal sdita Ule
pinnase.

¢ Rattad ja niiduki paneel ei tohi
puutuda kokku kdrgete servadega

See tahendab, et robot peab
suutma séita kogu tee takistusteta
umber piirdetraadi, ilma et see
puutuks millegagi kokku ja sdidaks
mullapeenrasse.



Kui eespool nimetatud tingimusi ei ole
voimalik taita, voib olla vaja vahemaad
suurendada. See séltub konkreetsest
aiakujundusest. On soovitatav, et

teil oleks vahemalt 1 cm suurune
lisaruum, sest piirdetraat voib mdne aja
maooddudes rohujuure taseme vérgustik
kasvades nihkuda.

Kui loote piirdetraadi abil takistuse (nt
keset muruplatsi asetseva lillepeenra
vdi maasisese basseini/batuudi imber),
on soovitatav suurendada vahemaad
25-30 cm-ni, et vahendada niiduki
kukkumisohtu.

Ettevalmistus.

Kdigepealt leiadke traadirullist

traadi lahtine ots. Jargmisena leidke
plastvaiad. Kasutage joonlauda voi
omatehtud vahekaugust, et moédta
uhtlane ja 6ige kaugus muruservast/
takistustest, nt 20 cm. Traadi
16ikamiseks vajate ka haamurit, tange ja
kadre/napitsaid (ei kuulu komplekti).

Pidage meeles! Enne masina
kaivitamist ei tohi muru olla kérgem
kui 60 mm, vastasel juhul peate selle
esmalt tavalise muruniidukiga (koos
murukogumiskastiga) niitma. Enne
roboti paigaldamist on soovitatav
18igata muru 35-40 mm kdrguseks.

Piirdetraadi paigaldamine

Alustage traadi paigaldamist
laadimisjaama juurest ja asetage tukk
laadimisjaama alla, mis ulatub umbes
50 cm kaugusele, et laadimisjaama
uhendamisel pistikupesadesse oleks
piisavalt traati.

Kerige piirdetraat paripaeva suunaga
lahti, asetage see murule ja kinnitage
plastvaiadega. Traati ei pea maasse
matma. Mdne kuu parast on rohi ule
traadi kasvanud ja seda ei ole enam
naha.

(Kui soovite seda matta, siis asetage see
umbes 2 cm murupinnast allapoole)

PIDAGE MEELES! Hoidke muruservast/
takistustest vahemalt 20 cm suurust

vahemaad. Kasutage selleks joonlauda
v6i omatehtud méddupulka.

Kui muruplatsi tmber on hekid, lilled
vOi taimed, suurendage siinkohal
vahemaad. Oluline on, et robot saaks
vabalt litkuda, ilma et see pdrkaks vastu
oksijne.

MARKUS. Piirdetraadi suurim lubatud
pikkus on 300 m.

-
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Nuud paigaldage piirdetraat imber aia
vastavalt oma visandile.

Paigutage plastvaiad uksteisest umbes
80 cm kaugusele sirgetel 18ikudel ja
tihedamalt nurkades v6i kurvides.

Mida lahemale maapinnale traat on
paigaldatud, seda vaiksem on oht traadi
taha komistada v6i robotmuruniidukil
see labi 16igata. Piirdetraadi vool on
ainult 20 V ja seega ei kujuta see ohtu
inimestele ega loomadele.

Veenduge, et traat oleks enne selle
plastvaiaga maasse 10dmist (vt pilti)
digesti paigutatud.
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Puud

Robotmuruniiduk naeb enamikku
puudest aias lihtsalt jarjekordse
Jfikseeritud” takistusena ja seetdttu ei
tule neid kaitsta.

Teatavaid koonusekujulisi puid, mille
avatud juured on madalamad kui 100
mm, tuleb piiirdetraadiga kaitsta.

See on vajalik, et valtida roboti séitmist
juurtele ja nende taha kinnijaamist voi
terade ja aluskaru kahjustamist.

Veenduge, et paigutate plastvaiad
muruplatsi kéige madalamatesse
kohtadesse nii, et traat oleks kogu aeg
tihedalt muru vastas. Vajalik v6ib olla
vaiksem vahekaugus kui 80 cm.

.‘ éﬁ%ﬁﬁ
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Eemaldage mahakukkunud viljad ja
oksad.

Nurgad

Kui on mahakukkunud vilju ja oksi,
voivad need robotmuruniidukit
takistada. Seisakute valtimiseks
tehke oma muruplats alati nendest
takistustest puhtaks.

Kui jéuate oma aias nurka, siis on
oluline, et traat moodustab érna kaare
ega kulge 90° nurga all. Kasutage
optimaalse kaare saavutamiseks mitut
plastvaia. Traat peab olema igas punktis
vahemalt 20 cm kaugusel servast. Eriti septembris-oktoobris, kui

Takistused aias dunapuudelt langeb palju dunu.

Need véivad pdhjustada roboti
seiskumist. Kui dunapuude all olev
ala kuulub roboti niitmispiirkonna
alla, olge valmis dunad enne roboti
kaivitamist eemaldama.

Ule 100 mm kérguseid aias asuvaid
fikseeritud takistusi, nagu muurid,
aiamdobel, postid jne, ei ole vaja
piirdetraadiga kaitsta, sest roboti
takistuseandurid tuvastavad

kokkupdrke takistusega ning peatuvad  Afternatiivina tuleks piirdetraadi
seejarel, poorduvad imber ja leiavad paigaldamisel jatta dunapuude all olev
uue litkumissuuna. ala vilja.
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Kivid

Kui roboti niitmispiirkonnas on kive,
on oluline hinnata, kas kivi serv on
kérgemal v6i madalamal kui 100 mm,
samuti seda, kas kivi vajab kaitset voi
mitte. Seda selleks, et valtida roboti
kahjustamist.

-

(

Uksikute objektide eraldamisel
on oluline jargida suunda, millest
alustasite.

Kalded

Robotmuruniiduk suudab sbita sellistel
nodlvadel ules ja alla,, mille maksimaalne
kalle on 20° (v6i 36%).

§
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Kuli piirdetraadi suunas on otsene
laskumine, ei tohi kalle uletada 10°, et
valtida robotiga ule juhtme s&itmist, kui
murus on vaike héérdumine.

17% - 40%

< 10% kalle

Kui robotmuruniiduk séidab ule 10°
kallaku korral piirdetraadi poole, peab
kallakust kuni piirdetraadini jaama
vahemalt 2 meetrit.

Teed, sissesdiduteed ja sillutised

Kui roboti niitmisalasse jaab kdnnitee
vo6i séiduala, mis asub muruplatsist
erineval kérgusel, tuleb puuda valtida, et
robot sbidaks ule selle ala, et jduda teisel
pool asuva muru juurde. Sellisel juhul
tuleks piirdetraat paigaldada vahemalt
20 cm kaugusele teest.

Kui muru ja kdnnitee/séidutee on samal
kdrgusel, saate robotil lasta ule selle ala
sOita, kasutades piirdetraati.

Loéikamine piki sillutatud ala

Kui sillutatud ala on tasane ja muruga
vOrdsel kdrgusel, voite lasta robotil the
rattaga veidi valja ehk kdnniteele sdita,
et see saaks muruserva niita. Siia tuleb
panna piirdetraat, mis jaab servast 8 cm
kaugusele.
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Ebatasane muru

Kui muru on ebatasane, on oht, et terad
saavad kahjustada, kuna need vdivad
poérkuda maapinna vastu. Seda tuleks
valtida, et tagada robotmuruniiduki
taielik kasutusiga. Tasandage
ebatasased alad, tdites augud mullaga.
Kui tasandamine ei ole véimalik,

tuleb see niitmisala piirdetraadiga
niitmisalast taielikult valja jatta.

Lillepeenrad

Kui niidetav ala hdlmab lillepeenraid,
mida on vaja piirdetraadiga kaitsta,
on selleks kaks véimalust, mis on
jargmised.

Traat kui takistus

Kui soovite, et robotmuruniiduk jargiks
umber lillepeenra seatud traati peavad
traadid litkuma esmalt paralleelselt
vahemalt 10 cm vahemaaga ja asuma
vahemalt 20 cm kaugusel lillepeenra
umber (vt pilti 1). Lillepeenar peab
servast olema vahemalt 80 cm kaugusel
(vt pilti 3). ,Saare” kogupikkus ei tohi
uletada 28 m, moéddetuna servast/pikast
kuljest.
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Traat ilma takistuseta

2. Kui soovite, et robot jookseks

ule kahe paralleelse traadi, peavad
need olema Uksteisele vaga lahedal,
maksimaalselt 5 mm kaugusel (ja
mitte ristuma). Siinkohal on aga

vaja paigutada takistus (nt kivi, toru)
positsioonile A (vt pilti 2), et robot ei
sbidaks lihtsalt ringiratast. Lillepeenar
peab servast olema vahemalt 80 cm
kaugusel (vt pilti 3).

Markus. Positsioon A peab olema
tasane ala ega tohi asuda ndlval.
Positsioon A imber peab olema
vahemalt 0,5 x 0,5 meetri suurune
tasane ala.



Noéuanne

Lillepeenarde umber paigaldamisel
on oluline pidada meeles, kuidas
lilled ja taimed aastaaegade jooksul
muutuvad, nii et igal aastaajal oleks
robotmuruniidukil piisavalt ruumi, et
taimi kahjustamata mooda peenart
sdita (mdéned taimed/lilled voivad tle
muru ulatuda).

Samuti pidage meeles, et piirdetraadi
kasutamine paljude lillepeenarde
umber, mis on muruplatsi keskel, voib
tdhendada, et teil ei ole piisavalt traati,
et kdikjale ulatuda. Kontrollige seda
aiavisandi koostamisel. Lisapiirdetraati
saab osta.

Aiatiigid ja basseinid
Robotniidukit ei tohi vette kasta.
Kui aiatiigil voi ujumisbasseinil

el ole piisavalt kdrget serva, nagu
pildil naidatud (vahemalt 10 cm),
tuleb see eraldada piirdetraadiga voi

alternatiivselt rajada basseini Umber
tara.

Kui basseini isoleerimiseks valitakse
piirdetraat, on oluline, et vahemaa
veepiirini suureneks tavaparaselt > 20
cm-lt 1 meetrile, et valtida marja ilmaga
roboti libisemist tle aare.

Pool
1>10cm

Markus.

Arge asetage piirdetraati tavaparast
toitejuhtmega paralleelselt. Toitejuhtme
elektrivali voib piirdetraadi signaali
hairida! Piirdetraadiga takistuste
isoleerimisel on oluline, et traadid

el jookseks risti ega takistaks

robotmuruniidukil dige suuna jargimist.

Arge iiletage piirikaableid

X

Koridor

Kui niidualas on kitsas koridor, peavad
robotmuruniiduki optimaalseks

to6ks olema taidetud teatavad
miinimumtingimused. Kui laius on
ainult 0,8-1 m, peaks maksimaalne
pikkus olema 8 m. Uldiselt ei tohiks
koridor olla theski punktis kitsam kui

0,8 m.
ET

Séitmine kitsastes koridorides kulutab
rohkem energiat, kuna robot peab mitu
korda podrama.

Kui koridor on kitsam kui 0,8 meetrit,

ei saa robot sellest korralikult mdéodda
mandoverdada ja see ala tuleb
piirdetraadi abil niitmisalast eemaldada.

<8.0m

PIDAGE MEELES! Piirdetraat EI tohi
mingil juhul risti paikneda.

Nuud, kui olete piirdetraadi
paigaldanud, jalginud hoolikalt k&iki
vahekauguste modtmisi, ja olete sellega
rahul, kuidas piirdetraat on oma aias
paigaldatud, on aeg kinnitada vaiad.
Lodge haamriga vaiad kindlalt maasse.
Veenduge, et traadi kinnitamisel jaaks
see taiesti sirgeks.
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Kui olete jdudnud tagasi laadimisjaama,
tdmmake valja umbes 1 meetri jagu
lisatraati, et teil oleks Uhendamisel vdi,
kui kuskil muruplatsi adres on vaja

teha parandusi, piisavalt traati, millega
tootada.

PIIRDETRAADI UHENDAMINE

PIDAGE MEELES! Laadimisjaama
ajamiplaadi ees peab olema vihemalt
1 meetri pikkune sirge liin.

Oluline on asetada traat eestpoolt
(punase traadi sisselaskeava juurde)
ajamiplaadi alla ja seejdrel tdmmata see
laadimisjaama tagakuljel valja.

Reguleerige traadi pikkust ja 16igake
uleliigne traat ara.

Veenduge, et enne uleliigse traadi
labildikamist jaab véimaluse korral
vahemalt 1 meetri jagu lisatraati jarele.

Eemaldage traadilt (koorige plast
traadilt maha) 10 mm kaugusel otstest
isoleermaterjal. Kasutage isoleeritud
tange voéi nuga. Ettevaatust sdrmedegal
Keerake metalljuhtmed traadist valja nii,
et traadiots oleks pingul.

Piirdetraat on nuud paigaldamiseks
valmis.

Sisestage piirdetraat, mis siseneb
ajamiplaadi alla, punasesse
konnektorisse ja tagantpoolt sisenev
juhe musta konnektorisse. Kui robotil
ilmub veakood ,E1" tahendab see, et
konnektorid, mille kulge on kinnitatud
roheline piirdetraat, on vahetusse
lainud.
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[MUST PUNANE

Uleliigset piirdetraati ei tohi hoida
laadimisjaama taga.

Uhine pistikithendus traadi
kasutamiseks voi pikendamiseks

Kui piirdetraadis on tekkinud katkestus,
mida tuleb parandada, voi kui traati
pikendatakse, on oluline kasutada
muhvihendust (silikoonmuhv).

Seejarel vajutage sinine osa alla.
See tihendab muhvithendust.
Muhvuhendusest tuleb valja vaike
kogus silikooni.

Muhviuhendused tuleb kaevata veidi
muru sisse, et terad ei puutuks nendega
kokku.



2 muhvuhendust kuulub komplekti

LAADIMISJAAMA TOITMINE

Nuud saate uhendada 230 V vooluvdrgu
laadimisjaamaga.

Veenduge, et laadijat el asetataks otse
maapinnale ja et seda hoitakse kuivana,
naiteks ules riputades.

Nuud suttib vaike LED. Kui LED pd&leb
roheliselt, on kdik korras ja Uthendus
piirdetraadiga on olemas.

Red light flashing

Kui LED ei pdle, kontrollige kdigepealt,
kas 230 V vooluvork on digesti
Uhendatud ja sisse lulitatud. Kui LED
ei pole pidevalt voi kui see vilgub
roheliselt ja kui 230 V thenduses ei
ole viga, vaadake jargmist veaotsingu
tabelit.

LED KIRJELDUS

1 Roheline tuli

Piirdetraat on &igesti paigaldatud ja robot on tais laetud.

traaditthendusi.

2 Valgust ei ole Véimsust ei ole. Kontrollige, et toiteallikas on &igesti laadimis-
jaamale paigaldatud ja ihendatud pistikupessa.

3 Vilkuv roheline tuli Robotmuruniiduk on laadimas

4 Vilkuv punane tuli Piirdetraat ei ole digesti paigaldatud punasesse/musta kon-

nektorisse voi piirdetraat on kusagilt katki. Kontrollige k&iki
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Markus. Laadimisjaama trafost véib
kuulda ndrka suminat. See on taiesti
normaalne.

PAIGALDISE KAIVITAMINE JA
TESTIMINE

Kui LED on pidevalt roheline, voite
robotniidukit testida:

1. Reguleerige 16ikekdrgus
maksimaalsele kdrgusele (60 mm).

2. Vbéimalik, et peate terad
eemaldama, et valtida piirdetraadi
16ikamist, kui see ei ole veel muru
kulge kinnitatud

3. Asetage robot muruplatsile ja
laadimisjaamast vahemalt 2 m
kaugusele

4. Vajutage toitenuppu, kuni robot
lalitub sisse.
Sisestage PIN-kood. Tehases
seadistatud kood on 0000 (isikliku
PIN-koodi saab maarata hiljem, vt
jagu ,PIN-koodi maaramine”).
Kasutage tles/alla noolenuppe
iga 4 PIN-koodi numbri
seadistamiseks ja vajutage
jatkamiseks OK. Seejarel kuvatakse

[

ekraanil 2! .\  mis tdhendab, et
robot on valmis.

P

==
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5. Vajutage START, seejarel vajutage
16ikamisega alustamiseks OK.
Robot hakkab nuud téole. Laske
sellel paar minutit tédtada.

6. Vajutage suurt STOP-nuppu.

7. Liigutage robotit nii, et see oleks
suunatud laadimisjaama taga
asuva piirkonna poole (umbes 1 m
kaugusele traadist).
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8. Vajutage HOME ja seejarel OK
ning vaadake, kas robot leiab ise
tee koju laadimisjaama, sdites
piirdetraadi juurde ja jargides seda
vastupaeva suunaga koju.

N

Oluline. Siin saate kontrollida, kas

teie kaabeldus on optimaalne. Jalgige
robotit, kui see piki piirdetraati
laadimisjaama tagasi poordub, podrates
tahelepanu sellele, et see ei puutuks
teel kokku takistustega (kérged servad,
oksad, taimed jne) ja et rattad pusiksid
kogu aeg muru peal. Kui robot p&rkab
vastu/puudutab takistust, tuleb
piirdetraat servast kaugemale viia ja
katset korrata. Kui ldhima takistuseni/
mullapeenrani on mitu sentimeetrit
ohutuskaugust, voib piirdetraadi

viia servale lahemale. Korrake testi ja
kontrollige, et kbik on korras. Siiski on
soovituslik, et teil kogu ulatuses oleks
vahemalt 1 cm ohutuskaugust.

9. Laadimisjaamas hakkab robot
oma akut tais laadima. Kui robot
jatab laadimisjaama vahele
vo8i tabab robot seda nurga all,
tuleb tdéenadoliselt laadimisjaama
asukohta (v6i selle ees asuvat
piirdetraati) korrigeerida. Samuti
peaksite kontrollima, et pind oleks
tasane ja kéva.

MARKUS. Robot liilitub 30 sekundi
parast automaatselt vilja, kui see
ei saa parast sisseliilitamist iihtegi
sisendit.



PROGRAMMEERIMINE
Noéuanne

Aasta, kuupadeva ja kellaaja
programmeerimine on vdimalik ka
roboti Uhendamisel rakendusega, mitte
robotil oleva ekraani kaudu. Rakenduse
kaudu Uhendamisel seatakse kellaaeg
ja kuupaev automaatselt. Vtjagu
,Rakenduse ulesseadmine”.

Alustage aasta, kuupaeva ja
kellaaja madaramisest, sest see on
programmeerimise aluseks.

Maarake aasta, kuupaev ja kellaaeg
selles jarjekorras. Aastaarvu, kuupaeva
ja kellaaja seadistamise lubamiseks

vajutage 5 sekundit , kuni ikoon

@ suttib ja numbrid ekraanil
vilguvad, seejarel seadistage aastaarv,

kasutades vo1 ja , et

kinnitada iga numbrit, kuni aastaarv
on 6igesti seadistatud. Sama toimingut
kasutatakse kuupaeva ja kellaaja puhul.

Pange aga tahele, et kuupaeva
seadistamine algab alati kuu ja seejarel
paevaga. Allpool esitatud pildinaites
on kuupaevaks 25. august (08.25).

Kui aasta, kuupaev ja kellaaeg on
o
salvestatud, ilmub ekraanile M.t 1.0,

CEEE)

PIN-KOODI SEADISTAMINE

PIN-koodi muutmiseks vajutage samal
ajal 3 sekundit ja

koon ja ekraanile ilmub ,PIN 1"
Nuud peate sisestama vana PIN-koodi,

mida saate teha, kasutades voi

ja , et kinnitada iga numbrit, kuni
vana PIN-kood on sisestatud. Nuud
ilmub ekraanile ,PIN 2" ja uus PIN-kood
on valmis sisestamiseks samamoodi,
nagu vana PIN-kood (alloleval piltnaitel
on see 1234).

. Nuud suttib

Kui uus PIN-kood on sisestatud ja
[
ekraanile ilmub M2 )., on uus PIN-

kood salvestatud.
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ALGUSAJA JA NIITMISAJA
MUUTMINE

Noéuanne

Rakenduses on lihtsam
programmeerida algus- ja
16ikamisaegu kui roboti ekraanil. Vt
jagu ,Rakenduse kasutamine”.

Vaikimisi on robot seadistatud
kaivituma kell 9.00, kuid seda algusaega
saate muuta, kui vajutate samal ajal 3

paN
sekundi jooksul ja alla. Seejarel
saab anda uue stardiaja, kasutades

vol ja @ iga numbri

kinnitamiseks, kuni uus stardiaeg

on maaratud. Kui uus algusaeg on -
()

salvestatud, ilmub ekraanile 20 1212

ja kostub helisignaali. Allpool esitatud

naites on uueks algusajaks maaratud

13.25.




Vaikimisi on robot seadistatud
to6tama 8 tundi paevas, kaasa arvatud
laadimisaeg. Niitmisaega saab muuta
vahemikus 1-24 tundi. Selleks vajutage

3 sekundit . Seejarel saab uue
AN
niitmisaja seadistada, vajutades

voi ja @ et kinnitada uus aeg
(tundide arv). Kui uus niitmisaeg on

maaratud ja salvestatud, ilmub ekraanile
[

W2V 112 55 kostub helisignaali. Allpool
esitatud naites on uueks niitmisajaks
madratud 6 tundi (06H).

R
Uldiselt: kui ekraanil kuvatakse a4 tuto,

tahendab see, et robot on valmis ja kdik
on korras.
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EKRAANI KIRJELDUS

-

Aja seadistamine —

__ Bluetoothi
ikoon

— Wi-Fi ikoon

Parooliga __|

kaitstud — Aku olek
Toide — / g =T Kinnita
Niitmise ( / ) B _
alustamine / s ~ Sdida koju /
nool ules nool alla

STOR

N

Toitenupp: iga vajutusega lulitub robot kas sisse véi valja
(hoidke all)

Stardinupp: robotniiduk alustab niitmistsuklit, kui see nupp
on aktiveeritud (jargneb ,OK"). Nupp toimib ka tlesliikumise
noolena.

Home-nupp: kui seda nuppu vajutatakse (jargneb ,OK"),
sdidab robot otse laadimisjaama tagasi. Nupp toimib ka
allaliikumise noolena.

OK-nupp: seda kasutatakse valikute kinnitamiseks.

Wi-Fi signaali ikoon

Aja seadistamise ikoon

Parooli seadistamise ikoon

Aku ikoon

s EDERIEIENS

Bluetoothi ikoon
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RAKENDUSE INSTALLIMINE

Robot on IOT-seade (asjade internet).
Kdigi funktsioonide kasutamiseks

ja tarkvara uuendamiseks tuleb alla
laadida vastav APP ja thendada robot
nutitelefoniga Wi-Fi 2,4 GHz voi
Bluetooth 4.0 kaudu.

Rakenduse allalaadimine

Kdigepealt laadige alla tasuta
robotirakendus ,robotic-mower
connect”. Seda saab kasutada iPhone'is
(i0S 11 v&i uuemal versioonil) voi
Android-telefonides (versioon 4.4.2 v6i
uuemal versioonil).

Véite skannida allolevat QR-koodi ka
oma mobiiltelefoni kaameraga. See viib
teid veebilehele (kaamera kuvab linki,
millele tuleb vajutada), seejarel vajutage
ilmuval veebilehel nuppu ,Install”. See
viib teid bigesse rakendusse kas App
Store'is voi Google Play's:

ENNE ROBOTIGA UHENDAMIST

Veenduge, et teil oleks:

o teie Wi-Fi-vérgu nimi ja parool

¢« Robotmuruniiduki seerianumber
(SN), mis on leitav masina tagakiiljel
olevalt kleebiselt. Seerianumbri
QR-koodi saate skannida ka oma
mobiiltelefoni kaameraga. QR-kood
on sildi keskel (vasakul)

Oma Wi-Fi seadete kontrollimine

* Robotmuruniiduk té6tab ainult 2,4
GHz sagedusel.

* Veenduge, et teie robot ja telefon
on samal Wi-Fi-sagedusel (2,4 Ghz).
(Paljudel koduvérkudel on nii 2,4 GHz
kui ka 5 GHz sagedus)

¢ Veenduge, et muruniiduki, telefoni
ja ruuteri vaheline kaugus oleks
Uhenduse loomisel véimalikult vaike
(enamasti peaks 10 m piires olema
koik korras).

RAKENDUSE SEADISTAMINE

1. Avage rakendus ja vajutage nuppu
,Register (Registreeri)”.

2. Sisestage oma e-posti aadress ja
vajutage nuppu ,Send (Saada)’,
et saada kinnituskood. Seejarel
sisestage kood (30 min jooksul) ja
valige parool, mis tuleb kaks korda
sisestada. Lopuks vajutage nuppu
,Register (Registreeri)”

Ulesseadmine ja ithenduse loomine

Seadistamist saab teha 2 viisil. QR-
koodi kaudu voi kasitsi

Uhendus QR-koodi kaudu

Oma roboti lisamiseks puudutage
ekraani keskel asuvat ringi (+).

2. Seejarel skannige roboti tagakuljel
oleval kleebisel olev QR-kood -
vasakul. (Robot peab olema sisse
lilitatud, nagu ka teie mobiiltele-
foni Bluetooth ja Wi-Fi) Noustuge
sellega, et rakendus kuni juurde-
paasu teie kaamerale ja asukohale.
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3. Rakendus uritab nuud tuhendust
luua, mis voib vétta paar minutit
aega.

4. Nuud kuvatakse seerianumber.
Sisestage roboti PIN-kood.
Vaikimisi on koodiks seatud 0000,
kuid kui olete kasitsi roboti ekraani
kaudu valinud méne muu PIN-
koodi, peate seda kasutama.

5. Valige Wi-Fi-voérk (ainult 2,4 GHz)
ja sisestage vOrgu parool.

6. Robot on nuiud lisatud ja ilmub
Ulevaates ,Devices (Seadmed)"”.
Samuti suttib roboti ekraanil Wi-Fi
ikoon.

7.  Lopuks saate robotile nime anda
(seda saab muuta ka ,Settings
(Seaded)” alt)

Kui on vaja rohkem kui uhte robotit,
saab ka rohkem roboteid lisada.

Registreeri Maara sisselogi- Lisa seade
misandmed
0901 PO -
Register Devices

B (=)

o () LN

& # «

Qs Q

Already have an account?

00

User AgreementlPrivacy Policy

User AgreementlPrivacy Policy
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Skanni robotil
QR-koodi

02apan -

< Add devices Photos

ct via Bluetooth




Oota, kuni
luuakse ithendus

030es0 -

<

Connect Bluetooth

Sisesta parooliks
0000

Cancel Add devices

Kasitsi ihendamine (ilma QR-koodita)

1

Seiske roboti kdrval, kui see on sisse
lalitatud.

Puudutage ekraani keskel asuvat
ringi (+).

Seejarel vajutage ekraani allosas
olevat nuppu ,Manually pairing
Bluetooth devices (Bluetooth-sead-
mete kasitsi sidumine)”

Ekraanile ilmub Bluetooth-sead-
mete loetelu. Valige ,Mower_
KXXXXXXX (Niiduk_XXXXXXXX)"

Nuud kuvatakse seerianumber. Si-
sestage roboti PIN-kood. Vaikimisi
on koodiks seatud 0000, kuid kui
olete kasitsi roboti ekraani kaudu
valinud méne muu PIN-koodi,
peate seda kasutama.

Valige Wi-Fi vork (ainult 2,4 GHz) ja
sisestage vérgu parool.

Robot on nuid lisatud ja ilmub ule-
vaates ,Devices (Seadmed)”. Samuti
suttib roboti ekraanil Wi-Fi ikoon.

Loépuks saate robotile nime anda
(seda saab muuta ka ,Settings (Sea-
ded)” alt)

Vali vork ja

Robot on lisatud

sisesta parool

0933B@0 -

<

Configure Wi-Fi, you can control your devices

093%6@ma -

Connect to Wi-Fi

Devices

g

Robot

Standby

anywhere

Roboti juhtimine teisese
mobiiltelefoni abil

Kui soovite, et robotit saaks juhtida ka
teinest mobiiltelefonist, saate seda teha
seadme jagamise teel:

1
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Kdigepealt installige robotiraken-
dus teisele mobiiltelefonile.

Avage Utlevaade (Seadmed) mobiil-
telefonil, millega on robot then-
datud.

Hoidke sérme roboti nime peal ja
puhkige ekraanil vasakule.

Kldpsake nuppu ,Share (Jaga)”.
Kuvatakse QR-kood.

Valige teises mobiiltelefonis um-
margune ring (+) ja skannige voot-
koodi. Nuud lisatakse siia ka robot.
Esialgne telefon (omanik) véib

igal ajal 16petada roboti jagamise
teistele ilma nende néusolekuta. Sel
juhul valige ,Stop sharing (Lopeta
jagamine)” ja kinnitage.



Devices

h i % m}

Share

Cancel Disconnect Delete

MARKUS. Kui niiduk liigub muruplat-
sil piirkonda, kus on halb vi puudub
Wi-Fi-signaal, taidetakse rakendusest
saadetud juhised alles siis, kui niiduk
naaseb piirkonda, kus on hea Wi-Fi-
signaal.

Bluetoothi ikoon suttib ainult siis, kui
telefon on roboti lahedal ja thendatud.
Robotit saab juhtida Wi-Fi kaudu isegi
siis, kui olete kodust eemal, kuid levi on
olemas.

RAKENDUSE KASUTAMINE

Rakenduse kasutamine pakub laienda-
tud funktsioone vorreldes roboti ekraani
kaudu tootamisega. Peamised funkt-
sioonid on loetletud siin.

Home

Parast sisselogimist ja roboti ikoonile
koputamist leiate end avakuvalt, kus
naete robotit, selle aku taituvuse olekut,
kas robotil on Wi-Fi/Bluetoothi thendus
ja kas robot on ootereziimil véi aktiivsel
reziimil.

Ekraani alaosas naete 3 ummargust
nuppu: TAGASI KOJU - TOO - STOPP

o Kui robot tootab ja soovite, et see
laheks koju, vajutage esmalt ,STOP
(STOPP)" ja seejarel ,RETURN (TAGASI
KOJU)".
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« Roboti kasitsi kaivitamiseks vajutage
esmalt ,STOP (STOPP)" (nii et nupp
JWORK (TOO)" muutub valgeks) ja
seejarel ,WORK (TOO)",

« Enne ,RETURN (TAGASI KOJU)" voi
JWORK (TOO)" valimist peate vajuta-
ma nuppu ,STOP (STOPP)".

Akureziim

Pange tahele, et aku taituvuse tase
naitab tavaliselt 9X% (mitte 100%) ja et
see vaheneb aeglaselt. See on taiesti
normaalne ja seda tehakse aku kaitsmi-
seks ja selle eluea pikendamiseks (see ei

ole optimaalne, et aku oleks kogu aeg
100% laetud).

Laadimisjaam hakkab akut laadima, kui
see langeb alla 90%.

Ajakava

18739: 2 ajakava paevas.

18740: 2 ajakava pdevas / Automaatne
ajakava. (Léikamissagedus on
automaatselt maaratud.)

Programmis saate naha kavandatud
niitmisaegu ja maarata, millal peaks
robot tédtama.

« Vajutage ,Edit (Muuda)” ajakava muut-
miseks.

« Koputage nadalapaevale, millal peaks
robot todtama.

» Seejarel valige algus- ja ldpuaeg ja
vajutage nuppu ,Confirm (Kinnita)".

o Serva trimmimine: kui soovite, et
robot niidaks servad esimesel kaivita-
misel, pange sinine linnuke tlemi-
sele reale ,Edge (Serv)” juurde (,Edit
(Muuda)” all). Robot jargib seejarel
piirdetraati kogu ulatuses ja 1&ikab
modda seda (pange tahele, et robot
jatab endiselt 16ikamata muruserva,
kuna tera ei saa ohutuse tagamiseks
kuni servani 18igata). Kui kaivitate ro-
boti kasitsi, kasutades ekraanil START
+ OK, siis robot ei trimmi servi.

o Et niiduk ei jataks jalgi, on soovitatav
valida ,Edge (Serv)" ainult paaril paeval
nadalas.



« Kui ajakava on maaratud (oranz), saate  dega ja paljude takistustega muruplatsi

ka algus-/16ppuaega muuta, kui va- puhul, sest viimasel juhul on robotil
jutate nuppu ,Edit (Muuda)” ja hoiate vaja rohkem aega peatumiseks ja suuna
sérme oranzil alal all ning libistate muutmiseks.

seejarel sérme ules voi alla. . .
) Oige tulemuse saamiseks tuleks katse-

+ Kul ajakava on valmis, vajutage NUPPU  ada. Robot ei tohiks séita rohkem kui

»Save (Salvesta)” vaja, et viltida murule jalgede jatmist.
Kasvuperioodil ja kui sajab palju, tuleb
seda sagedamini kasutada. Kuival ajal
peaks see vahem todtama.

Kuli teil on suur muruplats, peab robot
sditma sagedamini kui siis, kui mu-
ruplats on vaiksem. Kui teie muruplatsi
suurus jaab roboti maksimaalse pindala  Manel perioodil on muru paeva alguses
lahedale, peab see téendoliselt iga paev ja 1&pus niiske. Parastlduna on tavaliselt
pikemat aega tddtama. Muruplatsi ules- parim aeg niitmiseks.

ehitus maojutab ka seda, kui palju peab

robot sditma, et hoida muru madal. Uhe

ruudukujulise takistusteta muruplatsi

niitmine on kiirem kui kitsaste kaiku-

Avakuva Ulevaade Maara serva Maara aeg
ajakavast trimmimine

0943@ 20 - 0943B 20 -
< & Schedule

00apen -

Schedule

Mon Tue Wed Thur Fri Sat Sun

Mon Tue Wed Thur

Cancel Time settings Confirm

09 00 15 30

»
2023.01.04 Wed
18
Reun  Wokng  Edge 9
@ ]

3

Schedule Home Settings.

1] (@] <
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Seaded

Seadete all on mitu olulist funktsiooni,
mida vaadata.

Lahtepunkt:
18739: Véimaldab 4 lahtepunkti.
18740: Voimaldab 10 lahtepunkti.

Selle asemel, et robot alustaks iga
kord samast kohast, saate lubada
funktsiooni, millega saate eraldi

maarata koha, kust robot alustab.

Kui lilitate selle funktsiooni sisse, siis
lWilitub see vaikimisi lahtepunktide
vahet, mis on piki piirdetraati, mida
modda see liigub. See on osaliselt
selleks, et robot sdidaks erinevaid teid
pidi ja saaks paremini ringi litkuda,
kuid eriti kasulik on see, kui teil on mitu
tsooni, mida eraldab kitsam labipaas.
Vaadake pilti.

o |

2

Kui seadistus on 0%, hakkab robot
niitma kohe, kui see laadimisjaamast
valjub. Kui see on seatud vaartusele
25%, kulgeb see umbes 25% kogu
piirdetraadi ulatust ja algab sealt.
Samamoodi ka muude %-seadete
puhul.

Robot &pib, kui pikk on piirdetraat.

Kui serva trimmimine (,Edge (Serv)")
on lubatud, siis kaib robot iga paev
enne valitud alguspunktide jargimist
kbigepealt umber ala ja trimmib serva.
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Kaardifunktsioon:

Kaardifunktsioon aktiveeritakse parast
mitut veatut serva 16ikamist. Kui robot
kohtab teel takistusi, tihistatakse serva
16ikamise funktsioon. Kaardifunktsioon
annab teile kiire Ulevaate teie murust ja
m2 arvust.

Kaardil saab reguleerida lahtepunkte.

Vihmaviivitus:

roboti peal on vihmaandur, mis on
vaikimisi aktiveeritud.

Kui roboti vihmaandur tuvastab vee,
16petab robot muru 18ikamise, podrdub
tagasi laadimisjaama ja ootab 3 tundi
(alates viimasest tuvastatud veetilgast),
enne kui jatkab tingimusel, et see

jaab veel robotile ettenahtud aja sisse.
Ooteaeg on vaikimisi 3 tundi, kuid seda
saab reguleerida nii tundides kui ka
minutites. Kui ooteaeg on kohandatud,
kinnitatakse see, vajutades nuppu ,Save
(Salvesta)”. Kui on valitud 00H 00M voi
kui funktsioon on valja Wulitatud, niidab
robot muru ka siis, kui sajab vihma.

Pilisivara uuendamine

See menuupunkt véimaldab teil
robotite pusivara uuendada

Vajutage nuppu ,Checking for updates
(Kontrolli uuendusi)”. Kui uuendus

on olemas, ilmub teade ja teie kaest
kusitakse kinnitust selle installimiseks.
Klépsake nuppu ,Confirm (Kinnita)".

Uuendus laetakse alla teie telefoni (see
voib votta paar minutit) ja saadetakse
robotile, kui see on Wi-Fi signaali
levialas. Rakendus naitab, millal see on
16petatud.

Seadme parameetrid

See menuu sisaldab seadme andmeid
(mudeli nimi ja seerianumber). Siin on
vdimalik muuta roboti nime.

Wi-Fi seaded

Siin saate thendada roboti uue Wi-Fi-
vérguga.



Seaded Lahtepunkt Otsi uuendust Kinnita uuendus

04speD -

Settings Starting Point

Firmware update

Device parameters Tumon Current version

Starting Point
Rain delay

WiFi settings
New version available
Tine calibration Latest version23104
update content1. Added function
if the returm hits an obstacle, it will
Firmware update detour and continues trimming
2. Improved OTA speed and success
rate
3. Optimize the fluency of downhil
wor
4. Fix some known issues
Update now?

Bluetooth upgrade takes a long time,
itis recommended to connect to wifi

Cancel Confirm

3

Schedule

ET

Keele muutmine 0943 @@ -

Standardselt on keeleks maaratud <
mobiiltelefoni keel, kuid kui see ei ole
saadaval, on vaikimisi kasutusel inglise
keel Seda saab muuta &3 meniiiist
uleval paremas nurgas toodud jaos
,Rakenduse seaded”" =

Rakenduse logi

Rakenduse avakuval on logi, mis
salvestab kdik, mida robot iga paev
teeb. Kui juhtub midagi ootamatut,
vo8ib olla hea mdte vaadata, mis on siin
registreeritud.

255



ROBOTI FUNKTSIOONID

Robotmuruniiduki pdhilised
t66pShimdtted

Robotmuruniiduk valib séidumustri
juhuslikult. See tahendab, et ta ei jargi
mingit kindlat mustrit, vaid liigub
lihtsalt juhuslikult aias ringi. Selle eelis
on see, et uhe nadala jooksul niites
kaetakse piirdetraadi ulatuses kogu
muruplats.

Piirdetraadi tuvastamine

Kui robotmuruniiduk laheneb
piirdetraadile, tuvastavad seda katte
esiosasse paigaldatud andurid.
Parima 6ikamistulemuse tagamiseks
jookseb robot siiski umbes 10-12 cm
piirdetraadist kaugemale ette (siin ei
tohi 16igata).

Seda on oluline meeles pidada
piirdetraadi traat aeda.

Roboti peatamine

Kui soovite robotmuruniidukit niitmise
voi laadimisjaama tagasipoordumise
ajal peatada, tuleb aktiveerida/ vajutada
punast STOP-nuppu.

Soitmine laadimisjaama

Kui aku tuhjeneb, otsib
robotmuruniiduk lahima piirdetraadi
ja sdidab seejarel automaatselt (ilma
niitmata) vastupaeva suunas, tagasi
laadimisjaama. Siin laetakse see
taielikult Ules ja seejarel jatkatakse
16ikamistsuklit.

(
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Loéikekdrguse reguleerimine

Robotmuruniiduki 16ikekdrgust saab
reguleerida vahemikus 20-60 mm.

Kui rohi on roboti paigaldamisel
kérgem kui 60 mm, tuleb muru niita
esmalt tavalise niidukiga. Vastasel
juhul on roboti terade koormus liiga
suur, mille tulemuseks on vaga halvad
18ikamistulemused ja masin jaab
kergesti kinni.

Soovitatav on alustada 16ikekdrguse
seadistamisega maksimumilt (60 mm)
ja vahendada 16ikekdrgust jark-jargult
modne paeva jooksul, kuni saavutate
soovitud muru kdrguse.

Loikekdrgus maaratakse STOP-nupu
vajutamisega (kui robot té6tab). Kui
robot on paigal, saab 18ikekdrgust



reguleerida roboti peal oleva kdrguse
reguleerimise nupu keeramisega (vt
pilti).

Robotmuruniiduk véib niita rohtu,

kui see on marg, kuid see toob kaasa
suurema rohu kuhjumise roboti
alumisele kuljele, suurema hddrdumise
teradele, valjema mura ja suurema
kinnikiilumise ohu. Eemaldage rohi
pehme harjaga.

(Enne teradega too6tamist tuleb robot
alati taielikult valja lilitada)

Robotmuruniiduki l6ikamispiirangud

Kuli teil ja teie naabril on md&lemal
robotmuruniiduk, on oluline, et
piirdetraatide vahel oleks vdhemalt
1 meeter, et valtida traadisignaalide
vahelisi haireid.

Samuti on oluline, et laadimisjaam
seatakse ules vahemalt 10 m kaugusele
naabruses asuvast piirdetraadist.

Kuli teie naabril on teise tootja
robotmuruniiduk, peate hairete
valtimiseks hoidma naabri
plirdetraadist 2 meetri kaugusele.

VIHMAANDUR

Robotil on sisseehitatud vihmaandur.
Kui robot tuvastab vee, 16petab

see muru niitmise, po6drdub tagasi
laadimisjaama ja ootab 3 tundi.
Vihmaanduri seadeid saab reguleerida
rakenduses. Vt jagu ,Rakenduse
kasutamine”.

ROBOTMURUNIIDUKI
KASITSEMINE

Kaane eemaldamine

Ulemise katte saab vajadusel
eemaldada. Jargige seda protseduuri:

vajutage alla roboti kdrguse ET
reguleerimise nupp (hoidke seda all)

Voétke kinni muruniidukiteki alumisest
tagumisest nurgast ja tdmmake ules,
kuni tunnete, et see vabaneb.

Seejarel haarake vastassuunas
olevast tagumisest nurgast ja tdmmake
see vabastamiseks ules.

Korrake protsessi mdlema ees oleva
nurgaga (ukshaaval)

Kui katte tilemine osa on vabastatud,
saate selle eemaldada (see ei ole traadid
kinni)
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Katte kinnitamine

Asetage kate robotmuruniiduki peale.
Vaadake 1labi ekraani kohal oleva augu
ja veenduge, et mélemas tagumises
nurgas olevad augud on kooskdlas
robotil olevate 2 vaiaga.

Lukake kate kindlalt (ikshaaval)
vaiadele, vajutades kaanele kohtades,
mis jaavad otse vaiade kohale.

Korrake protsessi robotile ettepoole
jaava 2 vaiaga (ukshaaval)

Roboti transportimine ja teisaldamine

Kasutage roboti kandmiseks roboti
tagaosa all olevat kandekaepidet.

Arge kandke seda kunagi katte servast,
sest pealmine kate v6ib roboti kuljest
lahti tulla ja seega v6ib robot maha
kukkuda.

Soovituslik on, et robotmuruniidukeid
transporditakse pikemat vahemaad
originaalpakendis. Samuti on soovitatav
robotit talvel hoida originaalpakendis.

Kui robotit on vaja 16ikepiirkonnast
eemale viia v8i reguleerida, tuleb
aktiveerida suur punane STOP-nupp
(vt pilti).

Kui STOP-nupp on aktiveeritud, tuleb
robot valja lulitada. Vajutage ja hoidke
all toitenuppu, kuni ekraan kustub.
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PUHASTAMINE JA VARUOSADE
ASENDAMINE

Oluline on hoida robotmuruniidukit
puhtana, et pikendada selle kasutusiga.

Robot saab hélpsamini hakkama
nodlvadel, kui rattad on puhtad ja
tookorras. Loiketulemus on samuti
palju parem, kui terad on teravad ja
saavad vabalt poorelda (lulitage robot
terade kallal tdotamise ajaks alati
taielikult valja).

Plastkaitsete puhastamine

Robotmuruniiduki elektroonika ja
aku kaitsmiseks arge loputage robotit
kérgsurvepesuriga.

Soovitatav on kasutada rohu ja muu
prahi eemaldamiseks pehmet harja.
Vajaduse korral kasutage mustuse
lahustamiseks veepihustit véi niisket

lappi.

Alumise kiilje puhastamine

Kandke ohutuse tagamiseks
todkindaid! Vahemalt kord kuus peab
robotmuruniiduki alumist osa, eriti
terasid, puhastama.

Pidage meeles alustada roboti
valjalulitamisega.

Asetage robot kuljega pehmele pinnale
(nt murule), et valtida niiduki katte
kriimustamist.

Kasutage pehmet harja voi
plastkaabitsat, et eemaldada rohi ja



tagada hea 16iketulemus. Regulaarne
puhastamine vahendab ka l8ikemura ja
vibratsiooni.

« Kontrollige, et terakilp saaks vabalt
podrelda.

* Kontrollige, et terad saaksid vabalt
poorelda.

« Kontrollige, et esiratas saaks vabalt
keerata ja poodrelda.

Oluline! Roboti korralikuks tooks
on vajalik regulaarne puhastamine!
Jargige kindlasti eespool toodud
puhastusndudeid - ja tehke seda
sageli. Rohi settib kergesti kdikjal
ja véib mdjutada roboti andureid ja
funktsionaalsust.

Puhastuse puudumisest tingitud
probleemid ei kuulu garantii alla.

Laadimisjaama puhastamine.

Nii nagu robotit tuleb regulaarselt
puhastada, on hea méte puhastada
samal ajal ka laadimisjaama. Eemaldage
rohi ja muld sdiduplaadilt. Léigake
madalaks laadimisjaama umber kasvav
muru. Kasutage kasitsi kasutatavaid
murukaare.

Laadimisjaama ja roboti
laadimiskontakte tuleb kontrollida
umbes iga 2 kuu tagant ja neid
vajadusel puhastada. Kasutage
peenikest liilvapaberit voi terasvilla, et
eemaldada laadimiskuunaldelt rooste
voi oksudatsioon.

Terad

Soovitatav on vahetada koik terad ja
kruvid (samal ajal) parast iga hooaega,
et tagada hea 16iketulemus. (Hoidke
teradel silma peal ja vahetage neid
vajadusel sagedamini). Terasid

on lihtne vahetada. Vajate uksnes
tahtkruvikeerajat (liilitage robot enne
teradega tootamist valja). Keerake kruvi
lahti ja eemaldage terakettalt mustus

ja murujaagid. Asendage terad uutega
ja vahetage samal ajal valja ka kruvid.
Kasutage kaasasolevaid lisaterasid ja
-kruvisid. Veenduge, et tera kruvid oleks
korralikult kinni keeratud.

Markus. K&ik 3 tera tuleb vahetada
korraga, et valtida tasakaalustamatust.

\

Oluline. kontrollige terade keeramisel
terade kruvisid. Kuna tera po6rded
16ikavad kruvi sisse, on vaja kruvisid
vahetada koos teradega.

Kasutage ainult originaalterasid.
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TALVEKS HOIULEPANEK

Aasta viimasel niitmiskorral ei tohiks
niitmiskdrgus olla madalam kui 40

mm. Kui muru 16igatakse madalamaks,
noérgestab see juurte vérgustikku ja voib
pdhjustada kollaseid laike.

Kui robotmuruniiduk pannakse talveks
hoiule, on soovitatav, et robot ja
laadimisjaam viiakse sisse ja hoitakse
soojas ja kuivas kohas ning et aku
kaitsmiseks on toitenupp (OFF) valja
lulitatud. Laadige robotmuruniiduki
akut kaasasoleva laadimisjaama abil,
enne kui robot viiakse talveks sisse.

Robotmuruniiduki aku on hooldusvaba
liittiumaku, mille hinnanguline
kasutusiga on kuni 3-5 aastat

soltuvalt kasutamisest, keskkonnast ja
talvehooldusest. Patareid ei talu kulma!

Soovitatav on ka laadimisjaam viia
talveks siseruumidesse. Piirdetraati EI
tohi eemaldada!

Oluline on aku tervise tagamiseks
robotmuruniiduki laadimine 1-2
korda talvise hoiustamise ajal
(véhemalt iga 3 kuu tagant). Laske
sellel 2-3 tundi taielikult laadida (seda
vOib teha ka siseruumides). Eemaldage
robot uuesti laadimisjaamast ja jatke
see sooja ja kuiva kohta.

Kui neid talviseid laadimisi ei jargita, on
oht, et aku kaotab oma mahutavuse voi
puruneb taielikult (see ei ole garantiiga

kaetud).

Kontrollige, et kdik poldid, kruvid ja
mutrid oleksid digesti pingutatud,
sest see tagab robotile parimad
tootingimused. Vahetage kulunud ja
kahjustatud osad valja.
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Ettevalmistused kevadeks

Parast talvist hoiustamist on hea
mobte puhastada laadimisjaama
laadimiskutnlad ja robotmuruniiduki
laadimisplaadid jaiga harjaga. See
parandab laadimisel vooluuihendust.

PATAREI VAHETAMINE

ETTEVAATUST

Enne aku, terade voi muude varuosade
reguleerimise, parandamise voi
vahetamise katsetamist on TAHTIS, et
robot oleks taielikult valja lulitatud ja et
kantakse kaitsekindaid ja kaitseprille

Aku kasutusiga s8ltub téokoormusest,
hooldusest ja talvisest hoiustamisest.
Normaaltingimustes kestab see

kuni 3-5 aastat. Akut saab holpsasti
vahetada, jargides jargmisi samme:

1. Podrake robot tagurpidi

2.Enne akukaane eemaldamist
eemaldage kogu muru ja praht
akukaane umbrusest.

3.Keerake akukaane kruvid lahti.
Akukaane eemaldamine

4.Eemaldage aku peal olev akuhoidik.

5.Téstke vana aku ettevaatlikult valja.
Vajutage klambirit ja vabastage
konnektorid.
MARKUS. Arge témmake traadist.
Hoidke kutinaldest kinni ja vabastage
klamber.

6.Uhendage uus originaalaku,
Uhendades konnektorid, kuni need
oma kohale kldpsavad.

7.Asetage patarei kambri p&hjas
asuvasse hoidikusse tagasi, asetage
patareihoidja ja patareikate tagasi
oma kohale ja keerake kruvid kinni.



Akukaane all on USB-port. Seda USB-
porti v8ib kasutada ainult volitatud
todkoda. Veenduge, et sinna ei satuks
muru ega mustust.
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VEAKOODID

Ekraan

Teade

Lahendus

E1l

Valjaspool
piiri

1. Asetage muruniiduk piirdetraat sisse 2. Veenduge, et
punast ja musta traati ei ole vahetatud.
3. Kui viga pusib, votke uhendust klienditeenindusega.

E2

Mootorplo-
ki rattad

1. Lulitage muruniiduk valja ja viige see piirkonda, kus ei ole
takistusi.

2. Lulitage niiduk sisse. Vajutage START ja seejarel OK.

3. Kui viga pusib, Wlitage seade valja.

Keerake muruniiduk tagurpidi ja otsige, kas on midagi, mis
takistab rataste poorlemist.

4. Eemaldage koik takistused, pddrake muruniiduk tmber ja
lulitage see sisse. Vajutage START ja seejarel OK.

E3

Mooto-
riploki
16ikamine

1. Lulitage niiduk valja.

2. Keerake muruniiduk tagurpidi ja otsige, kas on midagi,
mis takistab tera poorlemist.

3. Eemaldage koik takistused.

4. Poorake muruniiduk uuesti Umber ja asetage see luhema
rohuga alale voi seadke pikem 16ikekdrgus.

5. Lulitage niiduk sisse. Vajutage START ja seejarel OK.

E4

Alati ak-
tiveeritud
porkeraua
andur

1. Lulitage niiduk valja.

2. Asetage muruniiduk takistusteta murualale 3. Eemaldage
kate ja kontrollige katte tagakuljel olevat magnetit. Votke
uhendust klienditeenindusega, et asendada kate, kui
magnet puudub.

4. Kontrollige, kas katte ja muruniiduki vaheline kummist
uhendus on turvaline, kui magnet on paigas. Pingutage, kui
see on lddvestunud.

5. Lulitage niiduk sisse. Vajutage START ja seejarel OK.

E5

Tostetud

1. Lulitage niiduk valja.

2. Asetage muruniiduk takistusteta alale.

3. Lulitage niiduk sisse. Vajutage START ja seejarel OK.

4. Kui viga pusib, lulitage muruniiduk valja.

5. Péorake tagurpidi. Kontrollige, kas midagi takistab
esirataste pdorlemist.

6. Eemaldage koik takistused, podrake muruniiduk tmber ja
lulitage see sisse. Vajutage START ja seejarel OK.

E6

Tagurpidi

1. Keerake muruniiduk umber.
2. Vajutage START ja seejarel OK.
3. Kui viga pusib, vétke uhendust klienditeenindusega.

E7

Nurgaan-
dur on alati
aktiveeri-
tud

1. Lulitage niiduk valja.

2. Veenduge, et muru kalle ei uletaks ettenahtud piire.

3. Asetage muruniiduk tasasele pinnale.

4. Lulitage niiduk sisse. Vajutage START ja seejarel OK. 5 Kui
viga pusib, votke ihendust klienditeenindusega.
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Ekraan Teade Lahendus
E8 Dokkimis- | 1. Kontrollige, et laadimisjaama kdrval oleks 1 meeter sirget
viga traati.
2. Veenduge, et laadimisjaam oleks tasases kohas.
3. Veenduge, et laadimisjaam ei oleks vaanatud.
4. Kui viga pusib, vétke Uhendust klienditeenindusega.
E9 Murunii- 1. Viige muruniiduk takistusteta alale.
duk on 2. Kui viga pusib, vétke ihendust klienditeenindusega.
kinni
BP Aku kaitse | 1. Kontrollige aku temperatuuri. Kui temperatuur on liiga
korge, siis oodake, kuni see on jahtunud. Kui temperatuur
on liiga madal, oodake, kuni temperatuur on ule 5 C.
2. Kui viga pusib, votke ihendust klienditeenindusega.
E11 Piirsignaal | 1. Kontrollige laadimisjaama valgust, kui muruniiduk
puudub tootab toopiirkonnas. Kui see on punane, tahendab see, et
piirdetraat ei ole laadimisjaamaga korralikult thendatud.
2. Kui see on &igesti uhendatud, kuid tuli on endiselt
punane, kontrollige, kas laadimistraat on kahjustatud.
3. Kui viga pusib, votke ihendust klienditeenindusega.
El2 Aku viga Vétke aku vahetamiseks ihendust klienditeenindusega.
E13 Laadimis- | 1. Kontrollige, kas laadimispea/-poolus on puhas
viga 2. Votke thendust klienditeenindusega, et laadur valja
vahetada, kui viga pusib.
E14 Uletab 1. Vahendage muruniiduki toopiirkonda vastavalt
kasulikku kasutusjuhendis toodud juhistele.
pindala 2. Kui viga pusib, votke ihendust klienditeenindusega.
EE Tundmatu | 1. Kaivitage muruniiduk uuesti.
viga 2. Kui viga pusib, vétke ihendust klienditeenindusega.
Lukk Korduv 1. Lulitage muruniiduk sisse ja jatke see vahemalt 10
vale sala- minutiks sisse.
séna sises- | 2. Parooli saab uuesti sisestada 10 minuti parast.
tamine 3. Votke ihendust klienditeenindusega, kui olete oma

salasdna unustanud.
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Kui roboti toide on otsa saanud ja seda ei saa kaivitada, tdstke see kasitsi tagasi
laadimisjaama ja laadige seda enne veaotsingu katsetamist. Muude veakoodide korral
katkestage vool ja kaivitage robot uuesti.

Mis iganes probleem ka ei tekiks, on alati soovitatav kdigepealt proovida roboti
taaskaivitamist ja vaadata, kas see parandab probleemi. Lilitage robot valja, oodake 10
sekundit ja seejarel lilitage see uuesti sisse

Kui soovite abi ja abi saada, votke tihendust Schou's teenindusega.

I Teeninduskeskus robotservice@schou.com

== Teeninduskeskus robotservice@schou.com

8= Teeninduskeskus robotservice@schou.com

GARANTII
Garantii kaotab kehtivuse

¢ Kui robotmuruniidukit on kasutatud valesti, seda ei ole hooldatud &igesti,

seda on muudetud, umber ehitatud voi muul viisil 6livahetust, seda on
parandanud keegi muu kui volitatud hoolduskeskus v6i see on puutunud kokku
adikesetormiga.

« Kui robotmuruniidukiga on kasutatud originaalvaruosasid SCHOU
originaalvaruosasid ja tarvikuid.

» Kui robotniidukit on kasutatud kaubanduslikul eesmargil, sealhulgas
rentimiseks.

Garantii ei kaeta jargmist

« Tavaline kulumine voéi kahjustused, mis on pdhjustatud védrkehade voi
dnnetuste tottu.

e Kuluvad osad (nt terad, 16ikekettad, piirdetraat, vaiad, poldid, pistik jne), isegi kui
robotmuruniidukit on kasutatud vastavalt kasutusjuhendile.

» Vale v&i omavoliline hooldus ja kaitlemine.

« Ulekoormusest tingitud kahjustused ja defektid.
Piiratud garantii

o Akule kehtib 12-kuuline garantii.

See kehtib ainult robotmuruniidukiga kaasas oleva originaalaku voi
originaalakuga sama mudelinumbriga aku kohta. Robotniiduki varuakule kehtib
samuti 12-kuuline garantii.
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ELi VASTAVUSDEKLARATSIOON

Tootja:

Ettevotte nimi Schou Company A/S
Aadress Nordager 31
Postikood 6000

Linn Kolding

Riik Denmark

Volitatud esindaja:

See vastavusdeklaratsioon antakse vilja tootja ainuvastutusel ja sellega
deklareeritakse, et toode

Toode:ROBOTMURUNIIDUK 1000M2/1300M2 CLEVR
Aku 20V 5,0Ah Lithium
Toote identifitseerimine: Laadija: Sisend: 100-240VAC, 50/60Hz, 76 W
Viljund: 20VDC, 3,0A
Kaubamargi nimi: GROUW Tootenr: 18739 /18740

on kooskdlas jargmis(t)e EU direktiivi(de) sitetega
(kaasa arvatud koik kohaldatavad muudatused)

Viitenumber/-rid

2006/42/EU 2011/65/EL koos muudatustega.
2014/30/EU 2014/35/EU
2014/53/EU

Selle vastavusdeklaratsiooni v6i selle osade viited standarditele ja/vdi tehnilistele
kirjeldustele, mida kohaldatakse:

Harmoneeritud standardi number/-rid

EN 55014-1:2017/A11:2020 EN 55014-2:1997/A2:2008
EN 61000-3-2:2014 EN 61000-3-3:2013
EN 60335-2-29:2021/A1:2021 EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 62233:2008 EN 50636-2-107:2015/A3:2021

EN 300328 Vv2.2.2
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Muud standardid ja/v&i tehnilised spetsifikatsioonid:

Standard vGi tehniline protseduur

IEC 62133-2:2017 EN IEC 55014-1:2021
EN IEC 55014-2:2021 EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

RED EU-Type EXAMINATION CERTIFICATE SE-RED-2100087 Ed.4
Notified Body: 0413 Intertek SEMKO AB Torshamnsgatan 43 164 22 Kista Sweden

EN 301 489-1Vv2.2.3 EN 301 489-3V2.3.2
EN 301 489-17 V3.2.4 EN 303447V1.1.1
EN IEC 55014-1: 2021 EN IEC 55014-2: 2021
EN IEC 61000-3-2: 2019+A1: 2021 EN 61000-3-3: 2013+A1: 2019+A2:2021

(1) Vajaduse korral viidatakse standardi voi tehnilise kirjelduse kohaldatavatele osadele voi
punktidele.

Signed for and on behalf of the manufacturer by:

Kolding 07/12/2023

0 2

i ¢ A A A
Kirsten Vibeke Jensen
CSR & Compliance Manager
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KESKKONNAALANE TEAVE

Elektri- ja elektroonikaseadmed

(EEE) sisaldavad materjale,
komponente ja aineid,

HE mis voivad olla ohtlikud

ja kahjulikud inimeste tervisele

ja keskkonnale, kui elektri- ja

elektroonikaseadmete jaatmeid

(WEEE) ei korvaldata nduetekohaselt.

Tooted, mis on tahistatud alloleva

labikriipsutatud prugikasti simboliga,

on elektri- ja elektroonikaseadmed.

Labikriipsutatud prugikast

sumboliseerib seda, et seadet ei tohi

kasutusaja 16ppedes kérvaldada koos

majapidamisjadatmetega, vaid see tuleb

eraldi utiliseerida.

C€

TEENINDUSKESKUS

Markus. Mainige alati kdigi paringutega seoses toote mudelinumber.
Mudelinumber on naidatud selle juhendi esikuljel ja toote andmesildil.

www.schou.com

Toodetud Hiina Rahvava- Koéik digused reserveeritud. Kaesoleva kasutusjuhendi
bariigis sisu ei tohi ilma Schou Company A/S-i eelneva kirjaliku
ndusolekuta taielikult voi osaliselt elektrooniliselt voi

Tootja: mehaaniliselt reprodutseerida( nt fotokopeerida voi
Schou Company A/S salvestada, télkida véi salvestada andmebaasi ja otsin-
Nordager 31 gususteemi.

6000 Kolding

Taani
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